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Sicherheit und Umwelt

Elektrische Gefahren vermeiden

» Messen Sie mit dem Gerat und angeschlossenen Fihlern niemals an
oder in der Nahe von spannungsfihrenden Teilen.

» Lassen Sie beschadigte Netzleitungen nur von autorisiertem
Fachpersonal ersetzen.

» Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem Zustand von
autorisiertem Fachpersonal verdrahten und anschlief3en.

» Beachten Sie grundsatzlich die in lhrem Land geltenden Vorschriften
zum Offnen und Reparieren von elektrischen Geraten.

Personenschaden / Sachschaden vermeiden

» Installations-, Einstell- und Kalibrierarbeiten nur durch qualifiziertes und
autorisiertes Personal durchfiihren lassen!

» Offnen Sie das Geréat nur, wenn dies zu Installations-, Wartungs- oder
Instandhaltungsarbeiten in der Bedienungsanleitung ausdricklich
beschrieben ist.

» Beachten Sie die zulassige Lager-, Transport- und Betriebstemperatur.

» Das Produkt nie zusammen mit Lésungsmitteln lagern und betreiben,
keine Trockenmittel verwenden.

» Bei Bedienung oder Wartung am Messumformer das Gerat nicht zugleich
fur die Regelung verwenden.

» Das Produkt nur sach- und bestimmungsgemal und innerhalb der in den
Technischen Daten vorgegebenen Parameter betreiben. Keine Gewalt
anwenden.

» Nur Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten durchfiihren, die in der
Dokumentation beschrieben sind. Dabei die vorgegebenen
Handlungsschritte einhalten. Nur Original-Ersatzteile von Testo
verwenden.

Dariber hinausgehende Arbeiten dirfen nur von autorisiertem Fachpersonal
ausgefiihrt werden. Andernfalls Gbernimmt Testo keine Verantwortung fiir die
ordnungsgemale Funktion des Gerats nach der Instandsetzung und fiir die
Gliltigkeit von Zulassungen.

Umwelt schiitzen

» Produkt nach Ende der Nutzungszeit an Testo senden. Wir sorgen fur
eine umweltschonende Entsorgung.
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Zu diesem Dokument

» Lesen Sie diese Dokumentation aufmerksam durch und machen Sie sich
mit dem Produkt vertraut, bevor Sie es einsetzen. Bewahren Sie diese
Dokumentation griffbereit auf, um bei Bedarf nachschlagen zu kénnen.
Geben Sie diese Dokumentation an spatere Nutzer des Produkts weiter.

» In diesem Dokument werden folgende Konventionen eingehalten:

Zeichen / Erklarung / Beispiel
Darstellung

Mit Signalwort Warnung!:

Warnt vor Gefahren, die zu schweren Kdrperverletzungen
fihren kdnnen, wenn die genannten Vorsichtsmalinahmen
nicht getroffen werden, z. B.:

Schalten Sie den Netzanschluss vor dem Anschlie3en des
Messumformers spannungsfrei!

Mit Signalwort Vorsicht!:

Warnt vor Gefahren, die zu leichten Kérperverletzungen
oder Sachschaden fihren kénnen, wenn die genannten
Vorsichtsmalnahmen nicht getroffen werden, z. B.:

Beachten Sie die zulassige Betriebstemperatur!

Wichtiger Hinweis, z. B.:

Unter Windows® 7, 8 und 10 sind zur Installation des
Programms Administratorrechte erforderlich.

")

Ziel der Handlung, z. B.:

> Gerat am Prozess-Anschluss montieren:

v Voraussetzung, die erfiillt sein muss, z. B.:
v" USB-Treiber sind installiert.



Zeichen /
Darstellung

1

Schriftschnitt
fett

[]

GROSS-
BUCH-
STABEN

Zu diesem Dokument | 5

Erkldrung / Beispiel

Handlungsschritte sind nummeriert aufgefihrt, wenn eine
bestimmte Handlungsfolge eingehalten werden muss, z. B.:

1 Gehauseschrauben |6sen und herausnehmen.
2 Gehauseoberteil abnehmen.

Ein Handlungsschritt ist nicht nummeriert, wenn keine
weitere Handlung folgt oder wenn der Handlungsschritt
optional ist, z. B.:

. Fuhlerstecker in Steckbuchse des testo 6681
einschieben, bis er einrastet.

Beispieleingaben stehen in Anflhrungszeichen, z. B.:
Der Wert "0" bewirkt, dass ....

Elemente der Programmoberflache oder des
Gerétedisplays, z. B.:

Die Geratebezeichnung erscheint in der Gerate- /
Parameterdatei-Liste.

Hauptmenii Kanal 1 anwahlen und mit SET bestatigen.

Funktionen/Pfade innerhalb eines Menls, z. B.:

Start > Alle Programme > Testo > P2A-Software.

Schaltflachen, mit denen eine Aktion gestartet wird, z. B.:

Bestatigen Sie den Softwareschlissel mit [OK].

Tasten auf dem Geréat oder der Tastatur, z. B.:
Driicken Sie auf ESC.



6 | Inhaltsverzeichnis

Inhaltsverzeichnis

1 MESSUMFORMER ....uureeessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsnsnnnsnnnnnnnnnnn 8

1.1 Leistungsbeschreibung........cccuvviiiiiiiiieee e 8
1.1.1  Funktionen und Verwendung...........cccceeiiiiieeiiiiiee e 8
1.1.2  Lieferumfang ... 8
R G T U oYY o T SR 9
1.1.4  Technische Daten...........oooueveiiiiieiieeee e 9
1.1.5  ADMESSUNGEN ..o e e e 11

1.2 Produktbeschreibung.........cccuvviiiiiiiiiccee e 12
1.21  AUFeINEN BlICK ....cveeeeeiieeeeee e 12
1.2.2 Verwendbare FUNIEr ..........ouuueeiiiiiieceeee e 14
1.2.3 Display und Tastatur.........ccccooiiiiiiiiie e 14
1.2.4  Serviceschnittstelle...........oouueeiiiiiiieeeeeeeeee e 14
1.2.5 Relaisplatine (Option) .......c..ooiiiiiiiiiiie e 15
1.2.6  ANalOgaUSGEANGE.......uviiiiiiiii ettt 15
1.2.7  MESSGIOREN ...ttt e 16
1.2.8  SKalI®IUNG ....eiiiiiiiie ettt e e 16
1.2.9  Alarmbehandlung..........ccccooiiiii e 19

1.3 InbetriebnNahme..........cooommmeeeeee e 20
1.3.1  Ethernetmodul (Best.-Nr. 0554 6656) einsetzen...................... 20
1.3.2  GErat MONtEIEN .....eeeeeeeeee e 22
1.3.3  Gerat ansSChli€REN .........eeeeeeeeeeeeeeeeee e 25
1.3.4 Kommunikation Ethernet ... 39
1.3.5 GeratabgleiChen .........ccoooiiiiiieee e 58

1.4 BeAIENUNG....coiiiiiiii e 68
1.4.1  Zusammenhang Bedienmeniu — Mini DIN Buchse aktiv........... 68
1.4.2 Tastenblende ... 69
1.4.3  PassWoOrtSChULZ..........coooiimiiiiiei e 70
1.4.4 Aufbau des BedienmenUs........cccooeeeeeeeeieeieieeiieeieeeeeeeeeeeeeeee e, 70
145  Ubersicht Giber das Bedienmen(i testo 6681.................ccceeueevennene.n. 72

1.4.6 Die einzelnen Hauptmenus.........cccccceooviciiiiieie e, 74



Inhaltsverzeichnis | 7

1.5 Status-, Warn- und Fehlermeldungen ............ccccoooiiiiiiine e 87
1.5.1  Statusmeldungen..........ccooeiiiiiiiiieee e 87
1.5.2  Warnmeldungen..........c..ueeeiiiiiiiiieeeeee e 88
1.5.3 Fehlermeldungen Messumformer...........ccccovveeeeeeieiiciiieeeeeeen, 89
1.5.4 Statuscode im zyklischen Dienst...........cccoocieiiiiiiiiiie e, 90
1.5.5 Behandlung von Alarmmeldungen.........c.cccccceeiiiieeeiniiene e, 91
1.5.6  Namur Fehlerbedingungen ...........cccoooiiiiiiini e 93

1.6 Wartung und ReINIQUNG .....coouiiiiiiiiiii e 94
1.6.1  Gerat Warten .........oooiiiiiiiiiiie e 94

1.6.2  GEerat reiNIgeN ......eeieiiiiiie et 94



8 | testo 6681 Ethernetmodul - 1.1 Leistungsbeschreibung

1 Messumformer

1.1 Leistungsbeschreibung

1.1.1 Funktionen und Verwendung

Der Feuchte-Messumformer testo 6681 mit Ethernet-Modul wird zusammen
mit steckbaren, abgeglichenen Fuhlern der Familie testo 6610 eingesetzt.

Informationen zu Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung
@ der Flhler testo 6610 entnehmen Sie bitte Band 2, Kapitel 2.

Der Feuchte-Messumformer testo 6681 eignet sich u. a. fur folgende
Einsatzbereiche mit Ethernet-Vernetzung:

Prozessmesstechnik

Reinrdume

Teststande

Laboriberwachung

Trocknungsprozesse

Produktions- und Lagerluftqualitat
Anspruchsvolle Raumklimaanwendungen.

Neben der reinen Signallibermittiung der Messwerte Uber Analogausgange
an eine Steuerung kénnen Uber Ethernet gleichzeitig die Messdaten
aufgezeichnet, dokumentiert und visualisiert werden. Des Weiteren ist ggf.
eine Alarmierung der Prozessverantwortlichen maéglich.

1.1.2 Lieferumfang

Zum Lieferumfang des Feuchte-Messumformers testo 6681 gehdren:

Tastenblende
Ruckwandhalterung
Ethernet-Modul
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1.1.3 Zubehor

Fir den Feuchte-Messumformer testo 6681 steht u. a. folgendes Zubehor zur
Verfligung:

. Schutzkappen flr Fihler

« Netzteil

. P2A-Software (Parametrier-, Abgleich- und Analysesoftware)

. Montagezubehor.

Informationen tber Zubehor sowie die Bestellnummern
@ finden Sie im Band 2, Kapitel 4.2 oder unter www.testo.com.

1.1.4 Technische Daten

Messgrofen - 1—Draht: 500 Q (Stromausgang)

- Feuchte (diverse Groéf3en und 1
Einheiten)

- Temperatur (°C / °F)
Messbereich

albli]

- fuhlerabhangig
Genauigkeit
- fuhlerabhangig
J — VDo
Auflésung 20 an
- 0,1% rF bzw. 0,1 °C/0.1 °F Analogausgang
Messtakt - 0..1Vx1,5mV (4-Draht) oder
- 1/s - 0..5Vx7,5mV (4-Draht) oder
Schnittstelle - 0..10V 15 mV (4-Draht) oder
~ Mini-DIN fiir P2A-Software - 0..20mA 20,03 mA (4-Draht) o.
(Abgleich- und Parametrier- - 4..20 mA £ 0,03 mA (4-Draht)
Software) Analogausgang Auflésung
Spannungsversorgung - 12 bit
- 4-Draht (getrennte Signal- und Ver- Relais

sorgungsleitungen):
20 ... 30 VAC/DC, - 4 Relais 250 V AC/DC, 3 A
300 mA Stromaufnahme (optional)




Display

2-zeiliges LCD mit Klartextzeile
(optional)

Einsatztemperatur Gehduse

-40 ... 70 °C/-40...+158 °F, mit
Display O ... 50 °C/+32...+122 °F

bei integrierten Relais: -40...+60 °C

Betriebsfeuchte
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IP 65 nur, wenn der Messumformer
sachgerecht verdrahtet ist
(verschlossene Kabeleinfihrun-
gen), Ethernet-Stecker, Harting
Push-Pull-Stecker und
Feuchtefiihler gesteckt sind
und/oder Dichtstopfen eingefiigt
sind.

Richtlinien, Normen und Priifungen

0...100 %rF
Lagertemperatur

-40 ... 80 °C/-40...+176 °F

Gehause, Gewicht

EG-Richtlinie: 2014/30/EG
DIN 14644-4

Ethernetmodul

Metall: 1,960 kg
Ethernetmodul: 0,610 kg

Schutzart

Schnittstelle:

1 x Mini-DIN

1 x RJ45 (Ethernet 10 BatesT/100
BaseTX

LED:
2 x grin
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1.1.5 Abmessungen
i
AN
AN
| @
Q0
L
102 162
Abmessungen in mm a b
mit Kabelverschraubungen M 20 144 147
mit Kabelverschraubungen NPT 144 144

mit Steckverbindungen M 143
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1.2 Produktbeschreibung
1.2.1 Auf einen Blick

1 Tasten (mit optionalem Display)

2 Verschraubung Serviceklappe
(selbstsichernd, 2x)

Display (optional)
Serviceklappe

Verschraubung* M 16 x 1,5, z. B.
Analogausgange

Verschraubung* M 16 x 1,5, z. B.
Spannungsversorgung

Ose fiir Messstellenschild

Verschraubung* M 20 x 1,5, z. B.
Relais R 3und R 4

Erdungs-/PE-Anschluss

Verschraubung* M 20 x 1,5, z. B.
RelaisR1und R 2

Fihlerstecker (testo 6610)
Gehauseoberteil

alternativ sind NPT-Kabelver-
schraubungen oder M-Steck-
verbindungen lieferbar

Ethernetmodul

DIP-Schalter
Ethernetanschluss-Buchse
LED: LAN-Verbindungsstatus
LED: Versorgung

AWN >
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Gehauseschrauben (4x)
Buchse fiir Fuhlerstecker

Bohrung zur Befestigung an
Ruckwandhalterung
(Schraube M3 x 6)

Kunststoffbligel zur
Ruckwandmontage
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1.2.2 Verwendbare Fuhler

Der Feuchte-Messumformer testo 6681 kann mit folgenden Flhlern
eingesetzt werden:

Fuhler Artikel-Nr. Eigenschaft

testo 6611 0555 6610-L11  Fihlervariante Wand; Genauigkeit bis + 1 % rF;
Temperaturbereich - 20 bis + 70 °C/-4...+158 °F

testo 6612 0555 6610-L12 Fihlervariante Kanal; Genauigkeit bis + 1 % rF;
Temperaturbereich - 30 bis + 150 °C/-22...+302 °F

testo 6613 0555 6610-L13  Fihlervariante Kabel; Genauigkeit bis + 1 % rF;
Temperaturbereich -70 bis +180 °C/-94...+356 °F

testo 6614 0555 6610-L14 Fuhlervariante Kabel beheizt; Genauigkeit bis
+ 1,0 % rF; Temperaturbereich - 40 bis + 180 °C/
-40...+356 °F

testo 6615 0555 6610-L15 Fhlervariante Kabel Restfeuchte;
Taupunkt bis -60 °Ctd;
Temperaturbereich - 40 bis + 120 °C/-40..+248 °F

testo 6617 0555 6610-L17  Fihlervariante Kabel mit Deckelelektroden-
Uberwachung; Genauigkeit bis + 1,2 % rF;
Temperaturbereich - 40 bis + 180 °C/-40...+356 °F

1.2.3 Display und Tastatur

Die Displayoption ermdglicht die Bedienung des Feuchte-Messumformers
testo 6681 liber Display und vier Tasten.

Die LCD-Anzeige besteht aus zwei 7-Segment-Zeilen zur Anzeige von
Messwerten und Einheiten sowie einer Informationszeile (beispielsweise flr
Statusmeldungen).

Helligkeit und Kontrast der Anzeige und die Hintergrundbeleuchtung (perma-
nent oder aus) konnen Uber das Bedienment oder die P2A-Software
verandert werden.

1.2.4 Serviceschnittstelle

Hinter der Serviceklappe befindet sich die Parametrierbuchse (Mini-DIN) als
Schnittstelle zur P2A-Software.
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1.2.5 Relaisplatine (Option)

Diese verfugt Uber eine potentialfreie Schaltleistung von 250 V AC/ 3 A.
Schaltschwellen und Hysterese kénnen Uber das Display oder die P2A-
Software eingestellt werden. Weitere Eigenschaften sind:

Funktion der Wechslerkontakte (Offner/Schliefer) frei wahlbar
12 Anschlussklemmen fir insgesamt 4 Relais.

zur Uberwachung von Grenzwerten oder Alarmen (iber das
Display vorgenommen werden. Der Alarmstatus wird im
Display angezeigt.

@ Sind keine Relais vorhanden, kdnnen dennoch Einstellungen

Zustand von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und

@ Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem
anschlieRen.

1.2.6 Analogausgange
Als Analogausgange verfiuigt der testo 6681 entweder iber
2 bzw. optional 3 Stromausgange 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA (4-Draht)
oder
2 bzw. optional 3 Spannungsausgange 0 bis 1V /0 bis5V/
0 bis 10 V (4-Draht).

Der Messumformer kann optional mit einem dritten Analogausgang bestellt
werden.
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1.2.7 Messgrofden
Es werden folgende MessgréRen angezeigt:

Relative Feuchte in % rF (technisch)

Relative Feuchte in % WMO* (Berechnung nach WMO-Standard)
Temperatur in °C und °F

Taupunkttemperatur in °Ctd und °Ftd

Absolutfeuchte in g/m? und gr/ft®

Feuchtegrad in g/kg und gr/lb

Enthalpie in kd/kg und BTU/Ib
Psychrometertemperatur in °Ctw und °Ftw
Wasserdampfpartialdruck in hPa und "H20 (inch H20)
Wassergehalt in ppmvo und % Vol

Gemischtaupunkt H202 in °Ctm und °Ftm.

Gemischfeuchte H202 in %rFtm.

* Es ist moglich, dass schon ab einer angezeigten Feuchte ab 70 %
Betauung eintritt und am Display angezeigt wird. Diese Einheit wird
u. a. in der Meteorologie verwendet. Bei der Berechnung der
relativen Feuchte wird nach WMO der Magnus-Koeffizient bei
unterkdihltem Wasser verwendet.

Luft. Bei anderen Gasen / Gaszusammensetzungen kann es

@ Berechnete Feuchtegréfien beziehen sich auf das Medium
zu Abweichungen kommen, z. B. bei der Enthalpie

1.2.8 Skalierung
Es gibt drei Arten von Min/Max Werten:

1 Der Messbereich

In diesem Bereich liegt die maximale Sensorleistung. Werte aulerhalb
des Messbereichs werden z. B. Giber Meldungen angezeigt.
Messbereich bitte aus der Tabelle (siehe unten) entnehmen.
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2 Standardskalierung

Dieser Messbereich wird standardmafig den Ausgangssignalen
zugeordnet:

- bei Auslieferung, wenn keine Angaben im Bestell-Code angegeben
sind

- nach Wechseln der Einheit wird der im Gerat hinterlegte Messbereich
standardmaRig eingesetzt.

Auch im spannungslosem Zustand behalt der Messumformer
@ seine Skalierungen bei.

Messbereich bitte aus der Tabelle (siehe unten) entnehmen.
3 Die maximalen Einstellungen fiir die manuelle Skalierung

- die Werte sind nicht ausdrucklich in der Tabelle angegeben. Die
maximalen Grenzen lassen sich wie folgt berechnen:

X = Differenz zwischen MIN- und MAX-Wert der Standardskalierung
(Max-Wert von Standard) + (50 % von X)
(Min-Wert von Standard) — (50 % von X)

- Es ist damit moéglich Uber den Messbereich hinaus zu skalieren, z. B.
zur Anpassung der Skalierungsgrenzen an Vorgabewerte einer SPS.
Bei der Alarmdefinition sind jedoch weiterhin die physikalischen
Messbereichsgrenzen malfigebend.

Standard-
Messbereich | Skalierung
physikalisch |Messbreich
MessgroRe Einheit |Fuhler bei 1013 hPa MUF
MIN | MAX | MIN | MAX
Temperatur °C 6611 -20 +70]  -20]  +70
°F 6611 -4 +158 -4 +158
°C 6612 2300 +150 -30] +150
°F 6612 -22|  +302 -22|  +302
°C 6613 -70]  +180 -40| +180
°F 6613 -94|  +356 40| +356
°C 6614, 6617 -40[  +180 -40| +180
°F 6614, 6617 -40]  +356 40| +356
°C 6615 400 +120 -40] +120
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Standard-
Messbereich | Skalierung
physikalisch |Messbreich
Messgrolie Einheit |Fuhler bei 1013 hPa MUF
MIN | MAX | MIN | MAX
°F 6615 -40]  +248(  -40] +248
relative Feuchte %rF 0] +100 0] +100
relative Feuchte WMO %rF 0 +100 0] +100
Taupunkt °Ctd 6611 -20 +70  -80] +100
°Ftd 6611 -4 +158] 112 +212
°Ctd ggl? 6613, 6614, -20)  +100] -80] +100
°Ftd 2215 6613, 6614, -12] +212)  -112) +212
°Ctd 6615 -60 +30] -80] +100
°Ftd 6615 -148)  +212]  -112] +212
Gemischtaupunkt (H202) °Ctm -20]  +100]  -20[ +100
°Ftm 4] +212 -4 +212
Gemischfeuchte (H202) %rFm 0 +100 0] +100
Absolute Feuchte g/m3 alle Fuhler 0 600 0] 2000
gr/ft3 0 250 0| 800
Feuchtegrad g/kg alle Fihler 0] 13300 0] 9500
gr/lb 0] 93000 0 66500
Enthalpie kJ/kg -40] 99999  -40[ 8000
BTU/b -18] 43000]  -18] 3500
Psychrometertemperatur °Ctw -40 100f -40[ 180
°Fiw -58 210 40 356
ppm vol
Wassergehalt H20 0] 99999 0] 99999
% Vol 0 100 0l 100
Wasserdampfpartialdruck hPa 0] 1000 0] 7000
inchH20 0 400 0] 2800
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1.2.9 Alarmbehandlung

Fur Alarm-Ober- und Untergrenzen kénnen sowohl einzelne Alarme als auch
Sammelalarme spezifiziert werden. Ist die Funktion Sammelalarm aktiviert,
wird ein Alarm ausgeldst sobald die Alarmgrenze eines Alarms, der dem
Sammelalarm zugeordnet ist, Uberschritten wird.

Der testo 6681 Uberwacht mit Hilfe der Relais Grenzwerte. Liegt ein
Messwert auferhalb der Grenzwerte, wird ein vom Benutzer festgelegtes
Relais geschaltet.

Kehrt der Messwert wieder um mehr als eine festgelegte Hysterese unter
oder Uber den Grenzwert zurtick, wird der Alarm zuriickgenommen.

Zudem kann mit Hilfe eines Sammelalarm-Relais tber das Auftreten von
Fehler-/ Statusmeldungen informiert werden, siehe Kapitel 1.5, Status-,
Warn- und Fehlermeldungen.

letzte Alarm angezeigt. Wird der Alarm wieder zurickgenom-
men, werden die vorhergehenden Meldungen nicht mehr an-
gezeigt.

@ Gehen gleichzeitig mehrere Alarmmeldungen ein, so wird der

Beispiel:

@ Setzt eine Betauung des Fuhler ein, erscheint auf dem Dis-
play die Meldung ,Betauung® und die Statusanzeige ,Start".
Ist die Betauung voriiber, wechselt die Statusanzeige von
Lotart” auf ,Ende”.
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1.3 Inbetriebnahme

1.3.1 Ethernetmodul (Best.-Nr. 0554 6656)
einsetzen

Das Ethernetmodul kann nachtraglich als Zubehor bestellt werden. Es lasst
sich einfach in den Feuchte-Messumformer testo 6681 einsetzen.

v Der Fiihlerstecker muss herausgezogen sein.

1 Verschraubung (1) der Serviceklappe l16sen und diese 6ffnen.
2 Gehauseschrauben (2) I16sen und herausnehmen.
3 Gehauseoberteil abnehmen (3) und auf sauberer Unterlage ablegen.
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4 Ethernetmodul (A) auf Gerateunterteil setzen (4).

gewinschten Betriebsmodus ein(siehe Kapitel 1.3.3.6), bevor

@ Stellen Sie zunachst tUiber den DIP-Schalter den
Sie das Gerét fixieren.

5 Gerateoberteil aufsetzen (5) und mittels den im Zubehodr mitgelieferten
Gehauseschrauben (2) fixieren.
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1.3.2 Gerat montieren

1.3.21 Wandmontage
(fiir Flihler testo 6611 /6613 / 6614 / 6615/ 6617)

» Riickwandhalterung anbringen

1 Sicherungsschraube (Pos. (4) Zeichnung Seite 27) entfernen und
Ruckwandhalterung vom Kunststoffbigel (Pos. (2) Zeichnung
Seite 21) abziehen.

2 Rickwandhalterung an die Montageposition halten und die drei
Bohrldcher markieren.

3 Drei Lécher (& 5 mm) bohren und ggf. Dubel einsetzen.

4 Rickwandhalterung anschrauben.
Darauf achten, dass die Klemmbugel (1) zur Wand zeigen missen.



testo 6681 Ethernetmodul - 1.3 Inbetriebnahme | 23

» Gerat an Ruckwandhalterung befestigen

1 Kunststoffblgel (2) an der Gerateruckseite bis zum Einrasten auf die
Ruckwandhalterung aufschieben (siehe Pfeile).

2 Schraube (4) durch Bohrung (3) stecken und mit Riickwandhalterung
verschrauben.

3 Fahlerstecker (5) in Steckbuchse einschieben, bis er einrastet.
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1.3.2.2 Kanalmontage (fur Fuhler testo 6612)

1 Wand-/Kanalhalterung (Best.-Nr. 0554 6651) (6) an Kanalwand (8)
halten und Bohrlécher fir Wand-/Kanalhalterung und Sondenrohr
markieren.

2 Zum Durchfihren des Sondenrohrs Loch (& 12,5 mm) in Kanalwand
bohren.

3 Wand-/Kanalhalterung (6) mit Schrauben (5) an der Kanalwand
befestigen.

4 Sondenrohr (9) mit Filter (10) durch das Mittelloch des Haltewinkels
schieben.

zur Abdichtung gegen den Kanal. Das Sondenrohr (9)
vorsichtig durch die Wand-/Kanalhalterung fiihren, damit der
O-Ring nicht beschadigt wird.

@ Die Wand-/Kanalhalterung (6) verfigt Gber einen O-Ring (7)
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5 Korrekte Position des Sondenrohrs (9) mit Schraube (11) fixieren und
markieren (Sondenrohr moglichst weit einschieben).

6 Kunststoffbiigel (2) auf Riickseite des Messumformers bis zum
Einrasten auf Halterung (3, 4) schieben.

Sorgen Sie fiir eine stabile Befestigung der Halterungen

@ Berucksichtigen Sie das Gewicht des Messumformers.
(4, 6).

7 Schraube (1) durch Bohrung auf Gerateoberseite stecken und mit
Halterung (3) verschrauben.

8 Fuhlerstecker (12) in Steckbuchse einschieben, bis er einrastet.

1.3.3 Gerat anschlielden

» Gerat offnen

1 Verschraubung (1) der Serviceklappe l6sen und diese 6ffnen.

25
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2 Gehauseschrauben (2) I16sen und herausnehmen.

Wichtiger Hinweis.

@ Das Ethernetmodul (A) ist bereits durch das Herausnehmen
der Gehauseschrauben (2) vom Gerateunter- und -oberteil
gelost.

3 Gehauseoberteil abnehmen (3) und auf sauberer Unterlage ablegen.

4 Ethernetmodul (A) vom Gehauseunterteil abnehmen (4) und ebenfalls
auf sauberer Unterlage ablegen.

Warnung!
A Elektrische Spannung.

Kurzschlussgefahr!
Schalten Sie den Netzanschluss vor dem Anschlie3en des
Messumformers spannungsfrei!

Zustand von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und

@ Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem
anschlieRen.
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1.3.3.1 Anschlussiibersicht

O ~NOOA WN -

2 3 4 5

I {0 (=
@ @ ;oo ooooo;
OO0O00000O0

00000000000 1

1 ®

10 1 10 9 8 8

Gehauseunterteil

Relaisplatine (Option)

Relaisanschlisse

Isolierwanne fiir Relaisplatine

Anschlussleiste fiir Spannungsversorgung und Analogausgange*
Anschlussplatine

Erdungsanschluss (innen)

Verschraubung M 16 x 1,5**

Erdungsanschluss (auf3en)

Verschraubung M 20 x 1,5*

Ose fiir Messstellenschild

alternativ NPT-Kabelverschraubung oder M-Steckverbindung.

diese Ubersicht und ihre Nummerierung Bezug genommen.

@ In den nachfolgenden Anschlussbeschreibungen wird auf

27
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1.3.3.2 Spannungsversorgung und Analogausgange

anschliefen
OO0 00000 O ] Anschlussleiste fir Spannungs-
@ @ versorgung und Analogausgange
@ @ @ @ @ @ @ @ (Pos. (5) in der Anschlusstibersicht,
Kapitel 1.3.3.1).

1 23 45617 8

L)L) L1 L]

=24V CH1 CH2 CH3

1 Kabel mit Spannungszufiihrung und Analogsignalleitungen durch
geoffnete Verschraubung M 16 x 1,5 (Pos. (8) in der
Anschlusslbersicht, Kapitel 1.3.3.1 flhren.

2 Kabelenden abisolieren, Adernendhilsen aufklemmen und mit den
Spannungsanschlissen verschrauben.

3 Verschraubung M 16 x 1,5 (Pos. (8) in der Anschlussiibersicht, Kapitel
1.3.3.1 schlief3en.

Anschlussschema 4-Drahttechnik
(0...20mA/4..20mA/0..1V/0..5V/0..10V)

20y | CHi CH2 | CH3
+ = +

elelelel elele ol
20-30V
AC/DC U R U ()
+
L OO0
T e G N N 2 oder 3 Kanile I
oV § Ll L, 0.20mA/ i
r“:. Q{ 4..20mA/ |
| A ~" max. Biirde je 500 Q =
1 L L 0..1v/0..5V/0..10V
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@ Anforderung an die Anschlussleitung der Versorgung:

1

2

3

e isoliert mit Querschnitt mindestens 0,25 mm?

e die Versorgungsleitung muss gegen ein Uberschreiten
von 8 A abgesichert sein.

e ein AUS-Schalter muss in der Nahe leicht erreichbar
installiert werden und als solcher gekennzeichnet sein.

Anschlusskabel der zwei bzw. optional drei Kanale durch gedffnete
Verschraubung M 16 x 1,5 (Pos. (8) in der Anschlusslbersicht, Kapitel
1.3.3.1 fuhren.

Kabelenden abisolieren, Adernendhilsen aufklemmen und
entsprechend der Abbildung mit den Kanalanschlissen verschrauben.

Verschraubung M 16 x 1,5 (Pos. (8) in der Anschlusslbersicht, Kapitel
1.3.3.1 schlieen.

29
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1.3.3.3 Relaisausgange anschlieBen

Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem
Zustand von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und
anschlieRen.

Relais-Anschlussleiste

R1 R2 R3 R4
)% %% %% %)%, (Pos. (3) in der

Anschlusstibersicht, Kapitel
1.3.3.1.

NGC/C/NO | NC/G/NO | NC/C/NO | NC/G/NO

Es sind optional zwdlf Anschlussklemmen fur insgesamt vier Relais

vorhanden. Die Bezeichnungen NC/C/NO (Offner / Wurzel bzw. Pol /

Schlieer) sind auf der Oberflache der Platine eingeatzt.
Verwendung M-Kabelverschraubung

4 Anschlusskabel fir die Relais durch die gedffnete Verschraubung
M 20 x 1,5 (Pos. (10) der Anschlusslbersicht, Kapitel 1.3.3.1 fihren.

5 Kabelenden abisolieren und Adernendhiilsen aufklemmen.

6 Relais entsprechend der gewéahlten Funktion (Offner/SchlieRer)
anschlieRen (siehe nachfolgende Abbildungen; der Anschluss ist
beispielhaft am Relais 1 dargestellt).

Verwendung Steckverbindungen (optional)

Die Steckverbindung nur im spannungslosen Zustand stecken
@ bzw. trennen.

1 Stecker der Sondenleitung und die Kupplung von eventuell
vorhandenen Fremdkdrpern reinigen.

Zum Schutz vor Verunreinigungen Stecker der Sondenleitung
@ nicht langere Zeit vom Gerat trennen.
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Anschlusshinweise

[ EI[ ] ED[]EL
© ©

booooooooooq

1
| —

n
\

Netzleitung (Mantelleitung) mit einem Querschnitt von
mindestens 1,5 mm? verwendet werden.

o Kabelanschluss (2) darf innerhalb der Wanne (1) nicht in
einer Schlaufe gelegt werden.

e Zum Schutz gegen elektrischen Schlag bei Abbrechen
oder Herausrutschen der Leiter missen immer 3 Adern
mit einem Kabelbinder (3) aneinander gebunden werden.

¢ Die Leitungsisolierung muss mindestens 5mm (4) in die
Wanne gefihrt werden.

@ e Fir den Anschluss muss eine doppelt isolierte
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Verwendung des Relais als Offner (NC = Normally Closed)

F

R1 R2 R3 R4
o/ O 00 O O0]O0 O O

INC/C/NO | NG/C/NO | NC/C/NO | NG/G/NO

@__ Alarm-/Statuslampe
(Installationsbeispiel)

(=) 250VACIDC,3A

@ Die Betriebsleuchte (Alarm-/Statuslampe) leuchtet dauerhaft,

bis das Relais 6ffnet oder der Stromkreis unterbrochen wird.
Daher kann diese Schaltung zur Funktionsiberwachung des
Alarm-Stromkreises verwendet werden, da z. B. ein Kabel-
bruch durch Erléschen der Betriebslampe angezeigt wird.

Verwendung des Relais als SchlieBer (NO = Normally Open)

[]

R1 R2 R3 R4
O 0 O OO0 O 0|0 O O

NC/GC/NO | NG/G/NO | NG/C/NO | NG/C/NO

®__ Alarm-/Statuslampe
(Installationsbeisbiel)

<N> 250 VAC/DC, 3 A
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Schalten (SchlieRen) des Relais. Eine Funktionsiber-
wachung des Alarm-Stromkreises ist daher bei dieser
Schaltung nicht mdéglich.

@ Die Betriebsleuchte (Alarm-/Statuslampe) leuchtet nur bei

2 Verschraubung M 20 x 1,5 (Pos. (10) in der Anschlusslbersicht,
Kapitel 1.3.3.1, schlieen.

1.3.3.4  Option Steckerverbindung

Optional kénnen die M-Kabelverschraubungen der Signal- und Versorgungs-
leitungen durch Steckverbindungen, die am Gehause montiert sind, ersetzt
werden (siehe Abb. 1 und 2). Die Relaisverdrahtung erfolgt Giber Standard-
Kabeleinfiihrungen und PG-Verschraubungen siehe Abb. 3 und 4

Messumformer-Gehause

LU
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Steckverbindungen fiir Stromversorgung und Kanile
Steckverbindung M12 (5-polig) Buchse (1)

Ansicht von auen auf die Steckverbindungen im eingebauten Zustand.

Pin Belegung.
1 V 24 -
2 V24 +
3 +Ch1
4
5

-Ch1
PE

Steckverbindung M12 (5-polig) Stecker (2)

Pin Belegung.
1 -Ch2
2 +Ch2
3 +Ch3
4
5

-Ch3
PE
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1.3.3.5 PE-/Erdungsanschluss herstellen

Aufgrund des Metallgehauses des testo 6681 empfehlen wir, das Gerat zu
erden. Sie kdnnen dazu den gerateinternen Erdungsanschluss (1) oder den
gerateexternen Erdungsanschluss (2) benutzen.

Den externen Erdungsanschluss nur in trockenen
Innenrdumen verwenden.

®

IEI Ll IEI
® ® = = D
!
=S

—

X //////////7/////////////////////////////

Geriteinternen Erdungsanschluss verwenden

1 PE-Leitung (gelb-grin) (5) durch Kabelverschraubung (x) fihren und
mit Kabelschuh (8) versehen. Diesen auf Gerateseite (6) mit Schraube
M 5 (3), Unterlegscheibe (4) und Sprengring (7) am internen
Erdungsanschluss (1) fixieren.

2 Das andere Kabelende entsprechend auf Schutzleiter (PE), z. B. eine
Erdungsschiene legen.
Geriateexternen Erdungsanschluss verwenden

1 Geschirmtes Kabel (5) mit Kabelschuh (8) verwenden. Diesen mit
Schraube M 5 (3), Unterlegscheibe (4) und Sprengring (7) am
externen Erdungsanschluss (2) fixieren.

2 Das andere Kabelende entsprechend auf Schutzleiter (PE), z. B. eine
Erdungsschiene legen.
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1.3.3.6 Ethernetmodul einstellen

Mittels eines DIP-Schalters kann das Ethernetmodul zwischen zwei
Hauptfunktionen umgeschaltet werden:

Funktion Saveris-Teilnehmer (DIP-Schalter Nr. 1 = on)
testo 6681 wird als testo Saveris Komponente eingesetzt.

Funktion XML-Server (DIP-Schalter Nr. 1 = off)
Integration des testo 6681 in ein kundenseitiges Ethernet-System.

Wichtiger Hinweis:
@ Im Auslieferungszustand ist beim testo 6681 mit

Ethernetmodul die Schalterstellung on (Saveris-Modus)
eingestellt

v’ Das testo 6681 muss vom Ethernet-Netzwerk getrennt sein.

1 Messumformer 6ffnen (siehe Abschnitt Gerét 6ffnen, Kapitel 1.3.3).

2 DIP-Schalter Nr. 1 (1) am Ethernet-Modul einstellen.
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Im Bild: DIP-Schalter Nr. 1 off, DIP-Schalter Nr. 2 on

3 Ethernetmodul auf das Gehauseunterteil aufsetzen (siehe Pfeil).

4 Zur Konfiguration des Ethernetmoduls siehe nachfolgendes Kapitel.

5 Maochten Sie keine Konfiguration durchfiihren, schlief3en Sie den
Messumformer.
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1.3.3.7 Gerat schlieen

1 Ethernetmodul (A) auf Gerateunterteil setzen (1).
2 Gerateoberteil aufsetzen (2) und mittels Gehauseschrauben (3)

fixieren.
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Serviceklappe schlief3en und Schrauben (4) hineindrehen.

4 Ethernet-Netzwerkkabel tiber die Ethernet-Buchse (5) an
Messumformer anschlie3en.

1.3.4 Kommunikation Ethernet
1.3.4.1 Betriebsarten

Generell erfiillt das Ethernetmodul zweierlei Funktionen:
e ein entsprechendes testo 6651 wird zum Saveris-Teilnehmer

e ein entsprechendes testo 6651 kann in beliebige Ethernet-Systeme
integriert werden

1.3.4.2 Netzanschluss
=  Ethernet-Netzwerkkabel tiber die Ethernet-Buchse an Messumformer

anschlieRen.
Das Netzwerkkabel darf nicht direkt an das Telefonnetz
@ (ISDN) angeschlossen werden.

Um den IP-Schutz zu gewahrleisten, muss ein RJ 2,5 Harting
Push-Pull-Stecker verwendet werden.

39
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1.3.4.3 LED Statusanzeigen
Eigenschaft LED1 LED 2
Farbe griin griin
Statusanzeige fiir Spannungsversorgung LAN-Verbindung
Status: aus keine Spannungsversorgung keine LAN-Verbindung
Status: leuchtet Spannungsversorgung LAN-Verbindung vorhanden
vorhanden
Status: blinkt Datentibertragung

1.344 testo 6651 als Saveris-Teilnehmer

IP-Adresse einstellen

v Netzwerkkabel muss angeschlossen sein.

Die IP-Adresse des Messumformers kann entweder Uber die P2A-Software
(Zubehor Messumformer) oder Uber das Konfigurationsmeni von testo
Saveris™ (testo Saveris™ Startup Wizard) eingestellt werden.

» Mit der P2A-Software IP-Adresse einstellen (siehe Kapitel 3.3) oder mit
dem testo Saveris™ Startup Wizard (siehe Bedienungsanleitung).

Saveris nutzen

» Saveris-Software starten (siehe Bedienungsanleitung Messdaten-
Monitoring mit testo Saveris)

Achten Sie darauf, dass die Saveris-Software
nicht bereits gedffnet ist, zum Beispiel im
Multiuserbetrieb unter Windows® Vista.

Sind in einem Netzwerk mehrere Clients
installiert, stellen Sie sicher, dass in einem
gleichzeitigen Betrieb der Clients von diesen
keine gleichzeitigen Anderungen an der
Konfiguration des Systems vorgenommen
werden.

1. | I I

. wahlen (Vollversion).

Der Eintrag ist verfligbar, wenn der Saveris Professional
Client installiert ist

. wahlen (eingeschrankte Funktionalitat).

Der Eintrag ist verfligbar, wenn der Saveris Professional
Viewer installiert ist

°
1
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- Das Programmfenster wird mit dem
Dialog geoffnet.
Projekt auswahlen =5
- 1477288

- 1477728

testa 06 Abbrechen

@ Mur aklive Projekte
Alle Projekte

°
1

Sollte die Software einmal nicht starten, prifen
Sie in der Diensteverwaltung des
Betriebssystems, ob der Dienst

gestartet ist und starten Sie ihn gegebenenfalls
neu.

Die Option
. wahlen, wenn die Daten eines
laufenden Projektes gedffnet werden sollen

. wahlen, wenn die Daten eines beendeten
Projektes gedffnet werden sollen.

In der Baumstruktur das Projekt auswahlen, das gedffnet
werden soll.

Mit bestéatigen.

Das Programmfenster wird mit dem
ausgewahlten Datensatz im Vordergrund angezeigt.

41
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1.3.4.5 Integration in kundenseitiges Ethernet-System
Vorraussetzung

vertraut sein. Weiterhin sollten Kenntnisse vorhanden sein,
wie mit Hilfe einer Programmier-/Scriptsprache ein solches
Dokument Uiber eine Internetverbindung heruntergeladen und
dekodiert wird.

@ Der Anwender sollte mit der Struktur eines XML-Dokuments

Schnittstelle

Die Kommunikation lauft nach dem Client / Server Prinzip ab, wobei das
Ethernetmodul die Rolle des Servers einnimmt:

Die XML-Schnittstelle wird iber eine URL angesprochen. Die URL setzt sich
aus der IP-Adresse des Ethernetmoduls, dem Pfad fir das XML-Dokument
und je nach URL mit einem festdefinierten Parameter zusammen. Fehlt ein
Parameter oder wird ein falscher Wert (ibergeben, gibt das Ethernetmodul
eine einfache Fehlermeldung zurick.

Beispiel:

IP-Adresse = 254.169.100.100
URL flr serialnumber.xml:
http://254.169.100.100/data/getserialnumber

Ist ein Parameter notwendig folgt der URL immer als erstes ein ,,?* (Frage-
zeichen), anschlieRend wird der Parameter in Ublicher Querystring-Form
(Name=Wert) Ubergeben.

Beispiel:

IP-Adresse = 254.169.100.100

URL fur / identification.xml:
http://254.169.100.100/data/getidentification?param=0 (vergleiche Tabelle
xml-Codes)

Nach dem Aufruf der zusammengesetzten URL wird, wenn alles korrekt war,
ein XML-Dokument zurlickgegeben. Bei fehlerhaften Parametern, erfolgt eine
einfache HTML-Antwort, die darauf hinweist, weshalb keine XML-Antwort
gegeben werden konnte.

Soll ein XML-Dokument auf den Server geladen werden erfolgt der Zugriff
Uber einen POST-Request
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Beispiel upload mittels programm wget:
IP-Adresse = 254.169.100.100
URL flr / deviceident.xml:

H:/wget/wget-complete-stable/wget--post-file=

C:/usersettings.xml 193.168.1.5/config/setusersettings

Die Ethernetmodul unterstiitzt das Auslesen von

Messwerten

Geratetyp (testo 6681)
Firmwaredatum und Version (testo 6681)
Status und Statusmeldungen (testo 6681)
Alarmmeldungen (testo 6681)
Betriebsstundenzahler (testo 6681 und Fuhler)

sowie das Lesen und Schreiben der:

Abgleichdaten (testo 6681)
Konfigurationsdaten der Analogausgange (testo 6681)
Konfigurationsdaten der Relais (testo 6681)
Benutzereinstellungen (testo 6681)

XML-Codes (Download)

Die Tabelle der xml-Codes ist zum Download auf
(Registrierung erforderlich) erhaltlich

url Beschreibung Parameter Antwort (siehe Anhang)

Seriennummer des

/data/getserialnumber angeschlossenen MUF serialnumber.xml
auslesen
Typ des angeschlossenen _n (5

/data/getidentification MyLFJ)F / FUhIgr auslesen param=0 (fir MUF) identification.xml

param=1 (fiir Fiihler)

Firmware Version des

/data/getversion angeschlossenen MUF version.xml
auslesen
Firmware Datum des

/data/getfirmwaredate angeschlossenen MUF firmwaredate.xml

auslesen

/data/getonlinevalue

Online Values des
angeschlossenen MUF
auslesen

onlinevalue.xml
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MUF oder Flhler auslesen

param=1 (fiir Fihler)

url Beschreibung Parameter Antwort (siche Anhang)

View Channels des

/data/getviewchannels angeschlossenen MUF viewchannels.xml
auslesen
Status des

/data/getstatus angeschlossenen MUF status.xml
auslesen
Letzte Statusmeldeng des

/data/getlaststatusmessage [angeschlossenen MUF laststatusmessage.xml
auslesen

/config/gethourscount petriebssiundenzanier Von loaram=0 (fir MUF) hourscount.xml

/config/getusersettings

Einstellungen des MUF
auslesen

usersettings.xml

/config/getcalibration

Abgleichdaten des MUF
auslesen

param=0 (Abgleich-Satz 1)
param=1 (Abgleich-Satz 2)
param=2 (Abgleich-Satz 3)

calibration.xml

Relais Informationen des
MUF auslesen

(

(

(
param=0 (Relais 1)

(

(

(

/config/getreldefinition param=1 (Relais 2) reldefinition.xml
param=2 (Relais 3)
param=3 (Relais 4)
/config/getheatertime Infos Sensorheizung heatertime.xml
auslesen
/config/getoptions Options des MUF options.xml
auslesen

/config/getcollectivealarm

Alarm-Meldungen des
MUF auslesen

collectivealarm.xml

Upload XML-Dokumente

url

Beschreibung

Parameter

Post

Antwort (siehe
Anhang)

/config/setusersettings

Einstellungen des
testo 6681 setzen

usersettings

usersettings.xml

implementiert

Abgleichdaten des  |param=0 (Abgleich-Satz 1)
Iconfig/setcalibration ~ [MUF setzen param=1 (Abgleich-Satz 2) ~|[calibration.xml |calibration.xml
param=2 (Abgleich-Satz 3)
Relais param=0 (Relais 1)
- Informationen des  |param=1 (Relais 2) - -
(config/setreldefinition  \1UF setzen param=2 (Relais 3) reldefinition.xml  |reldefinition.xml
param=3 (Relais 4)
/config/setheatertime Isr:aftozse:ensorhelzung heatertime.xml  |heatertime.xml
/config/setoptions Options des MUF options.xml options.xml
setzen
/action/setresettm Noch nicht resettm.xml
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Beschreibung der XML-Elemente

Allgemeine Elemente

XML-Tag

Beschreibung

Typ

measurement_value

Elternelement. Enthalt die
Kindelemente value, unit, resolution

value Messwert Numerisch, Dezimalzahl
unit Einheit ASCII
number_values Anzahl Numerisch, Ganzzahl

Elemente in calibration.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
Wurzelelement. Enthalt die
calibration_data Kindelemente unit, attenuation,
cal_reserved, cal_offset, cal_scale.
unit Siehe allgemeine Elemente
attenuation Démpfung (0...15) Numerisch, Ganzzahl
cal_offset Offset Numerisch, Dezimalzahl
Elternelement. Enthalt die
al_scale Kindelementen cal_minscale,
cal_maxscale
cal_minscale Skalierungswert Numerisch, Dezimalzahl
cal_maxscale Skalierungswert Numerisch, Dezimalzahl

Elemente in collectivealarm.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

colalarmtable

Wourzelelement. Enthalt die
Kindelemente alarm_numbers, alarm

alarm_numbers

Anzahl Alarmmeldungen

Numerisch, Ganzzahl

Elternelement. Enthalt die

alarm Kindelemente alarm_event,
alarm_state

alarm_event Art des Alarms ASCII
Status des Alarms

alarm_state 0 = Alarm inactiv Numerisch, Ganzzahl
1 = Alarm activ

Elemente in deviceident.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

ident

Waurzelelement. Enthalt das
Kindelemente device_id

device_id

ID von MUF oder Probe

Numerisch, Ganzzahl
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Elemente in firmwaredate.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

firmware_date

Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente year, month, day

year Jahreszahl Numerisch, Ganzzahl
month Monat Numerisch, Ganzzahl
day Tag Numerisch, Ganzzahl

Elemente in heatertime.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
heatertime Wurzelelement. Enthélt das
Kindelement heatertimeoff
heatertimeoff Aus-Zeit der Sensorheizung in min. Numerisch, Ganzzahl

Elemente in hourscount.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
hourcount Wurzelelement. Enthalt das
Kindelement hours
hours Beriebsstundenzahler in h Numerisch, Ganzzahl

Elemente in identification.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
ident Wurzelelement. Enthélt das
Kindelement device_id
device_id MUF-Typ Numerisch, Ganzzahl

Elemente in laststatusmessage.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
mufmsg Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente msg, sn, hours
msg Statusmeldung ASCII
sn Seriennummer ASCII, 8 Zeichen
hours Beriebsstundenzahler in h Numerisch, Ganzzahl

Elemente in onlinevalue.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
Wurzelelement. Enthalt die
online_values Kindelemente number_values,

measurement_value

number_values

Siehe allgemeine Elemente

measurement_value

Siehe allgemeine Elemente
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Elemente in options.xml

production_options,
country_option, option_counter

XML-Tag Beschreibung Typ
Wurzelelement. Enthalt die
. Kindelemente device_options,
options

production_options

production_options

. . Siehe Beschreibung Numerisch, Ganzzahl
device_options devi .
evice_options
Siehe Beschreibung Numerisch, Ganzzahl

Elemente in reldefinition.xml

sw_point_character, sw_point_value,

hysteresis_value

XML-Tag Beschreibung Typ
Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente relay_channel,

relay_data relay_number, relay_status,

relay_channel

Mit dem Relais verkniipfter
Messkanal

Numerisch, Ganzzahl

relay_number

Relais Nummer (0...2)

Numerisch, Ganzzahl

relay_status

Zustand des Relais
0=aus
1=egin

Numerisch, Ganzzahl

sw_point_charact

Schaltpunkt: Schaltpunkt:
0 = Low-Limit Uberwachung
1 = High-Limit Uberwachung

Numerisch, Ganzzahl

sw_point_value

Schaltpunkt

Numerisch, Dezimalzahl

hysteresis_value

Hysterese

Numerisch, Dezimalzahl

Elemente in serialnumber.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
serialnumber Wurzelelement. Enthalt das

Kindelement number
number Seriennummer ASCII, 8 Zeichen

Elemente in status.xml

Siehe Beschreibung staterel

XML-Tag Beschreibung Typ
Wurzelelement. Enthalt die
mufstatus Kindelemente statemsg, staterel,
statecounter
Status Meldun .
statemsg Siehe Beschre?bung statemsg Numerisch, Ganzzahl
staterel Status Relais Numerisch, Ganzzahl

statecounter

Zahler

Numerisch, Ganzzahl
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Elemente in usersettings.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente pressure, h202,
usersettings setting_display, backlight,
contrast, language, disp_msg,
h202_prozess
pressure Absolutdruck Numerisch, Dezimalzahl
h202 H202 Wert Numerisch, Dezimalzahl

setting_display

Auto-Off Hintergrundbeleuchtung
0 -> backlight auto off
1 -> backlight immer an

Numerisch, Ganzzahl

backlight

Helligkeit Hintergrundbeleuchtung
0..9 (0 =aus, 9 = max.)

Numerisch, Ganzzahl

contrast

Kontrast Display
0..9 (0 = min., 9 = max.)

Numerisch, Ganzzahl

language

Sprache

0 ->DEUTSCH
1->ENGLISCH

2 ->FRANZOESISCH
3 ->SPANISCH

4 ->|TALIENISCH

5 ->JAPANISCH

Numerisch, Ganzzahl

disp_msg

Anzeige Statusmeldungen
0=aus
1=ein

Numerisch, Ganzzahl

h202_prozess

H202 Prozess

0 = (iber H202-Wasser

1 = Prozess mit verdampftem
H202

Numerisch, Ganzzahl

Elemente in version.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

firmware_version

Wurzelelement. Enthalt das
Kindelemente version

version

Firmware Version

ASClII, 6 Zeichen

Elemente in viewchannels.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

view_channels

Wurzelelement. Enthélt die
Kindelemente number_values,
view_channel

number_values

Siehe allgemeine Elemente

Elternelement. Enthalt die

view_channel Kindelemente channel_info,
measurement_value, meas_status
Elternelement. Enthalt die

channel_info Kindelemente connector_info,

channel_type
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XML-Tag

Beschreibung Typ

measurement_value

Siehe allgemeine Elemente

meas_status

Elternelement. Enthalt die
Kindelemente min, max, mean

connector_info

Kanal (Muf / Fiihler)

ASCII

Messgrdsse details

ASCII

channel_type

min Minimaler Messwert Numerisch, Dezimalzahl
max Maximaler Messwert Numerisch, Dezimalzahl
mean Mittelwert Numerisch, Dezimalzahl

Beschreibung production_options

Inhalt von production_options ist eine Zahl vom Typ double word (32 Bit). Die
einzelnen Hardware Optionen sind dabei Bit-codiert.

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX

L

Il

Beschreibung device_options

0=2Analogausgénge,
1=3 Analogausgange
0=4..20mA,
1=0.20mA
2=0.1V

3=0.5V

4=0.10V
5=EX4.20mA

frei

0=2Leiter, 1=4 Leiter

Inhalt von device_options ist eine Zahl vom Typ double word (32 Bit). Die
einzelnen Gerateoptionen sind dabei Bit-Codiert.

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX

§

0=kein Display,

1 =Display vorhanden
0=keine Relais vorhanden,
1=Relais vorhanden
0=kein Profibus
1=Profibus installiert

LLL-L— frei

0 = Fahler ist ungiiltig,
1 = Fihler ist gliltig



50 | testo 6681 Ethernetmodul - 1.3 Inbetriebnahme

Beschreibung statemsg

Inhalt von statemsg ist eine Zahl vom Typ double word (32 Bit). Die einzelnen
Status Meldungen sind dabei Bit-Codiert.

Ist statemsg = 0 sind keine neuen Meldungen vorhanden.
Ist statemsg != 0:

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX
E 1 = Fehler MUF
1 = Warnung MUF
1 = Information MUF
frei
1 = Fehler Flhler
1 = Warnung Fuhler

1 = Information Fuhler
frei

Beschreibung staterel

Inhalt von staterel ist eine Zahl vom Typ double word (32 Bit). Die einzelnen
Relaiszustande sind dabei Bit-Codiert.f

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX
L 0 = Relais 1 ist nicht gesetzt,
1 = Relais 1 ist gesetzt
0 = Relais 2 ist nicht gesetzt ,
1 = Relais 2 ist gesetzt
L— 0 = Relais 3 ist nicht gesetzt,
1 = Relais 3 ist gesetzt
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Anhang xml-Dateien

Bemerkung: ,xxxx* = Textmeldung

calibration.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<calibration_data>
<unit>%rF</unit>
<attenuation>1</attenuation>
<cal_offset>0.000000</cal_offset>
<cal_scale>
<cal_min_scale>0.000000</cal_min_scale>
<cal_max_scale>0.000000</cal_max_scale>
</cal_scale>
</calibration_data>

collectivealarm.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<colalarmtable>
<alarm_numbers>4</alarm_numbers>
<alarm>
<alarm_event>xxxx</alarm_event>
<alarm_state>0</alarm_state>
</alarm>
<alarm>
<alarm_event>xxxx</alarm_event>
<alarm_state>0</alarm_state>
</alarm>
<alarm>
<alarm_event>xxxx</alarm_event>
<alarm_state>0</alarm_state>
</alarm>
<alarm>
<alarm_event>xxxx</alarm_event>
<alarm_state>0</alarm_state>
</alarm>
</colalarmtable>

deviceident.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<ident>

<device_id>31</device _id>
</ident>
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firmwaredate.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<firmware_date>

<year>2008</year>

<month>3</month>

<day>28</day>
</firmware_date>

heatertime.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" ?>
<heatertime>

<heatertimeoff>60</heatertimeoff>
</heatertime>

hourscount.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<hourcount>

<hours>68</hours>
</hourcount>

identification.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<ident>

<device_id>31</device_id>
</ident>

laststatusmessage.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" ?>

<mufmsg>
<msg>xxxx</msg>
<serialnumber>00123456</serialnumber>
<hours>163</hours>

</mufmsg>

onlinevalue.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<online_values>
<number_values>3</number_values>
<measurement_value>
<value>23.7</value>
<unit>°C</unit>
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</measurement_value>
<measurement_value>
<value>42.4</value>
<unit>%rF</unit>
</measurement_value>
<measurement_value>
<value>9.5</value>
<unit>td°C</unit>
</measurement_value>
</online_values>

options.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<options>
<device_options>00000011</device_options>
<production_options>xxxx</production_options>
</options>

reldefinition.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>

<relay_data>
<relay_channel>0</relay_channel>
<relay_number>0</relay_number>
<relay_status>0</relay_status>
<sw_point_charact>0</sw_point_charact>
<sw_point_value>0.0</sw_point_value>
<hysteresis_value>0.0</hysteresis_value>

</relay data>

serialnumber.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<serialnumber>

<number>0012345</number>
</serialnumber>
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Anhang xml-Dateien

<IELEMENT serialnumber (number)>
<IELEMENT number (#PCDATA)>

<IELEMENT ident (device_id)>
<IELEMENT device_id (#PCDATA)>

<IELEMENT firmware_version(version)>
<IELEMENT version (#PCDATA)>

<IELEMENT firmware_date (year, month, day)>
<IELEMENT year (#PCDATA)>

<IELEMENT month (#PCDATA)>

<IELEMENT day (#PCDATA)>

<IELEMENT channel_info (connector_info, channel_type)>
<IELEMENT connector_info (#PCDATA)>
<IELEMENT channel_type (#PCDATA)>

<IELEMENT online_values (number_values, (measurement_value)*)>
<IELEMENT number_values (#PCDATA)>

<IELEMENT measurement_value (value, unit)>

<IELEMENT value (#PCDATA)>

<IELEMENT unit (#PCDATA)>

<IELEMENT view_channels (number_values, (view_channel)*)>
<IELEMENT view_channel (channel_info, measurement_value,
meas_status)>

<IELEMENT meas_status (min, max, mean)>

<IELEMENT min (#PCDATA)>

<IELEMENT max (#PCDATA)>

<I[ELEMENT mean (#PCDATA)>

<IELEMENT hourcount (hours)>
<IELEMENT hours (#PCDATA)>

<IELEMENT usersettings (pressure, h202, setting_display, backlight,
contrast, language, disp_msg, h202_prozess)>

<IELEMENT pressure (#PCDATA)>

<IELEMENT h202 (#PCDATA)>

<IELEMENT setting_display (#PCDATA)>

<IELEMENT backlight (#PCDATA)>
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<IELEMENT contrast (#PCDATA)>
<IELEMENT language (#PCDATA)>
<IELEMENT disp_msg (#PCDATA)>
<IELEMENT h202_prozess (#PCDATA)>

<IELEMENT calibration_data (unit, attenuation, cal_offset, cal_scale)>
<IELEMENT attenuation (#PCDATA)>

<IELEMENT cal_offset (#PCDATA)>

<IELEMENT cal_scale (cal_minscale, cal_maxscale)>

<IELEMENT cal_minscale (#PCDATA)>

<IELEMENT cal_maxscale (#PCDATA)>

<IELEMENT relay_data (relay_channel, relay_number, relay_status,
sw_point_character, sw_point_value, hysteresis_value)>
<IELEMENT relay_channel (#PCDATA)>

<IELEMENT relay_number (#PCDATA)>

<IELEMENT relay_status (#PCDATA)>

<IELEMENT sw_point_character (#PCDATA)>

<IELEMENT sw_point_value (#PCDATA)>

<IELEMENT hysteresis_value (#PCDATA)>

<IELEMENT heatertime (heatertimeoff)>
<IELEMENT heatertimeoff (#PCDATA)>

<IELEMENT options (device_options, production_options)>
<IELEMENT device_options (#PCDATA)>
<IELEMENT production_options (#PCDATA)>

<IELEMENT colalarmtable (alarm_numbers, (alarm)*)>
<IELEMENT alarm_numbers (#PCDATA)>
<IELEMENT alarm (alarm_event, alarm_state)>
<IELEMENT alarm_event (#PCDATA)>

<IELEMENT alarm_state (#PCDATA)>

<IELEMENT mufstatus (statemsg, staterel, statecounter, reserved)>
<IELEMENT statemsg (#PCDATA)>

<IELEMENT staterel (#PCDATA)>

<IELEMENT statecounter (#PCDATA)>

<IELEMENT mufmsg (msg, sn, hours)>
<IELEMENT msg (#PCDATA)>
<IELEMENT sn (#PCDATA)>
<IELEMENT hours (#PCDATA)>
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status.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<mufstatus>
<statemsg>0</statemsg>
<staterel>0</staterel>
<statecounter>1</statecounter>
</mufstatus>

usersettings.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" ?>

<usersettings>
<pressure>1013.0</pressure>
<h202>0.0</h202>
<setting_disp>1</setting_disp>
<backlight>3</backlight>
<contrast>5</contrast>
<language>0</language>
<disp_msg>1</disp_msg>
<h202_prozess>0</h202_prozess>

</usersettings>

version.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<firmware_version>
<version>V1.10</version>
</firmware_version>
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viewchannels.xml

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7>
<view_channels>
<number_values>2</number_values>
<view_channel>
<channel_info>
<connector_info>Probe</connector_info>
<channel_type>Temperature</channel_type>
</channel_info>
<measurement_value>
<value>23.7</value>
<unit>°C</unit>
</measurement_value>
<meas_status>
<min>23.6</min>
<max>23.7</max>
<mean>23.7</mean>
</meas_status>
</view_channel>
<view_channel>
<channel_info>
<connector_info>Probe</connector_info>
<channel_type>Humidity</channel_type>
</channel_info>
<measurement_value>
<value>42.5</value>
<unit>%rF</unit>
</measurement_value>
<meas_status>
<min>41.7</min>
<max>43.0</max>
<mean>43.0</mean>
</meas_status>
</view_channel>
</view_channels>
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1.3.5 Gerat abgleichen

Das testo-Abgleichkonzept ermdglicht es, die gesamte Signalkette vom
Sensorsignal (Fuhler) Gber das Digitalsignal (Messumformer-intern) bis zum
Analogsignal (Messumformer-Ausgangssignal) abzugleichen (siehe Abb.).

1-Punkt-Abgleich 2-Punkt-Abgleich Analog-Abgleich

Abgleich uber Abgleich 11,3 % rF und Abgleich mittels prazisem
- P2A-Software 75,3 % rF Uber Multimeter und Ubertragen
- Bedienmenii - Abgleichtasten (1, 2) des Analog-Referenzwertes
P2A-Software n
Abgleich 20 % rF und P2A-Software oder
80 % rF iber - Bedienmenii
Bedienmenu

Zum Abgleich der Signalkette Sensorsignal-Digitalsignal eignet sich entweder
der 1-Punkt-Abgleich oder der 2-Punkt-Abgleich.

Der Messumformer testo 6681 verfugt Uber digitale Fuhler, deren Abgleichs-
information im fGhlerinternen Speicher hinterlegt wird. Daher kénnen sowohl
1-Punkt-Abgleich als auch 2-Punkt-Abgleich an einem anderen testo 6681
durchgefihrt werden (z. B. im Kalibrierlabor).



testo 6681 Ethernetmodul - 1.3 Inbetriebnahme

1.3.5.1  Ubersicht: Abgleichtasten und Priifkontakte

Status-LED

Kontakt Ch. 1 +
Kontakt Ch. 1 -
Abgleichtaste 11,3 %
Service-Schnittstelle
Abgleichtaste 75,3 %
Kontakt Ch. 2 +
Kontakt Ch. 2 -

©O~NO A WN -~

1.3.5.2  1-Punkt-Abgleich (Offset)

Beim 1-Punkt-Abgleich wird der Messwert am Arbeitspunkt auf den
Referenzwert angehoben, sodass im Arbeitspunkt keine Abweichung mehr
besteht. Die Referenzbedingung kann dabei mittels eines prazisen
Referenzgerates gemessen oder in einem Klimaschrank erzeugt werden.

Abweichung
nachher
\\ ////vorher
\ e
X L\ » 2. B.Skala=0..100 % rF
0% \\ \-/f S 100%

Arbeitsintervall
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Der Vorteil des 1-Punkt-Abgleichs ist das gute Messresultat im Arbeitsinter-
vall. Je weiter sich die Messung jedoch vom Arbeitspunkt entfernt, desto
grélRer kann die Abweichung werden. Deshalb sollte der 1-Punkt-Abgleich
nur bei einem relativ engen Messbereich (Arbeitsintervall) verwendet werden,
wie z. B. Reinraumanwendungen, Lagerklimaanwendungen u. a.

Der 1-Punkt-Abgleich kann

Uber das Bedienmenu (siehe Kapitel 1.4.6.9) oder
Uber die P2A-Software (siehe Band 2, Kapitel 3) vorgenommen
werden.

Bitte beachten Sie, dass der 1-Punkt-Abgleich generell auf
@ Basis der GroRen % rF sowie °C / °F durchgeflhrt wird.

1.3.5.3  2-Punkt-Abgleich

Beim 2-Punkt-Abgleich wird die MessgréRe an den zwei Standardabgleich-
punkten 11,3 % rF und 75,3 % rF bzw. 20 % rF und 80 % rF an den
Referenzwert angeglichen. Die Referenzbedingungen werden entweder
durch die Verwendung von Testo-Feuchte-Abgleichset (Best.-Nr. 0554 0660,
nur fur die Abgleichpunkte 11,3 % rF und 75,3 % rF) oder im
Feuchtegenerator erreicht.

Abweichung

\1 1,3%

nachher

Beim 2-Punkt-Abgleich werden die Abweichungen des Messwertes vom
Sollwert Gber den gesamten Messbereich minimiert. Daher ist der 2-Punkt-
Abgleich bei groen Arbeitsintervallen zu empfehlen, z. B. bei Trocknungs-
prozessen.
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Der 2-Punkt-Abgleich kann fur die Abgleichpunkte 11,3 % rF und 75,3 % rF

Uber P2A-Software (siehe Band 2, Kapitel 3) oder

Uber die Abgleichtasten unter der Serviceklappe erfolgen, siehe
folgende Handlungsbeschreibung.

Ein zuvor durchgefiihrter 1-Punkt-Abgleich wird bei einem 2-
Punkt-Abgleich rickgangig gemacht.

ist fur die Fuhler testo 6614 (beheizt fir Hochfeuchte-
anwendungen) und testo 6615 (Restfeuchte) nicht geeignet.
Beim Abgleich dieser Flihler sollten die Referenz-
bedingungen in einem Feuchtegenerator erzeugt werden.

@ Der Abgleich mit den Standard-Testo-Abgleich-Salztépfchen

Aullerdem kann bei diesen Flihlern durch den Testo-Service
der Abgleich an einem dritten Abgleichpunkt durchgefiihrt
werden:

testo 6614: dritter Abgleichpunkt bei 90 % rF
testo 6615: dritter Abgleichpunkt bei - 40 °Ctd/-40 °Ftd.

Der 2-Punkt-Abgleich fur die Abgleichpunkte 20%rF und 80%rF wird Uber
das Bedienmeni durchgeflhrt.
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> testo 6681 mittels Abgleichtasten abgleichen

Der 2-Punkt-Abgleich fur die Abgleichpunkte 20%rF und 80%rF
@ wird Uber das BedienmenU durchgefiihrt.

oder =
I "SR
11,3%rF _p. 75,3%rF 11,3%rF _y, 75,3%rF
15h 15h 15h 1.5h
(Salztopfchen) (Feuchtegenerator)

v’ Die Serviceklappe des testo 6681 ist gedffnet.

1 Den Feuchteflhler des testo 6681 fur mindestens 1,5 Stunden bei
25 °C der Referenzbedingung 11,3 % rF aussetzen.

2 Nach dieser Angleichzeit die Abgleichtaste 11,3 % (4) beispielsweise
mit einem nicht zu spitzen Kugelschreiber mindestens 10 Sekunden
lang driicken. Die LED (1) blinkt, mit Beginn des Abgleichvorgangs.
Gleichzeitig erscheint auf dem Display die Statusmeldung 2-Punkt-
Abgleich 11,3 %
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Ein erfolgter Abgleich wird durch permanentes Leuchten der LED (1)
angezeigt und es wird die Statusmeldung Sonden-Reset angezeigt.

o Den Abgleich entsprechend fir die Referenzbedingung 75,3 % rF
durchfihren. Dabei die Abgleichtaste 75,3 % rF (6) dricken.

3 Serviceklappe schlielden.

1.3.5.4 Analogausgangs-Abgleich

Der Abgleich der Analogausgange dient dem Abgleich der Signalkette vom
Digitalsignal (Messumformer-intern) zu den Analogausgangen. Dabei wird
jeweils pro Kanal der Signaltyp abgeglichen, welcher fiir den Messumformer
bestellt wurde (z. B. 4...20 mA oder 0...1 V usw.)

Status-LED

Kontakt Ch. 1 +
Kontakt Ch. 1 -
Abgleichtaste 11,3 %
Service-Schnittstelle
Abgleichtaste 75,3 %
Kontakt Ch. 2 +
Kontakt Ch. 2 -

O~NO A WN -~
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» Analogausginge 1 und 2 abgleichen

v’ Ein prazises Multimeter (Aufldsung mindestens 6,5 Digits, Genauigkeit

100 pA, z. B. Agilent 34401A) steht zur Verfligung.

der Abgleich der Analogausgange nicht erfolgen.

@ Steht lediglich ein einfaches Multimeter zur Verfigung, darf

v Die Serviceklappe ist gedffnet.

1

3

Eingange des Multimeters mit den Kontakten (2) und (3) fir den
Kanal 1 bzw. mit den Kontakten (7) und (8) fur den Kanal 2 verbinden.

Den mit dem Multimeter gemessenen Referenz-Analogwert in die
P2A-Software (siehe Band 2, Kapitel 3) Gbernehmen oder iber das
Bedienmenti (siehe Kapitel 1.4.6.9) eingeben.

Verbindungen zwischen Multimeter und Kontakten des testo 6681
I6sen und Serviceklappe schlief3en.

» Analogausgang 3 (optional) abgleichen

abgeglichen werden soll, muss ein Kabelanschluss zur

@ Falls der optional vorhandene dritte Analogausgang

Messung des Analogwerts installiert werden. Dabei
folgendermalen vorgehen:

Messumformer 6ffnen (siehe Kapitel 1.3.3).

Messkabel an die Klemmen des dritten Analogausgangs anschlie3en
und durch die Kabelverschraubung aus dem Messumformer heraus-
fihren.

Oberteil des Messumformers wieder montieren (siehe Kapitel 1.3.3.6).
Kabelenden mit den Eingangen des Multimeters verbinden.

Den mit dem Multimeter gemessenen Referenz-Analogwert in die
P2A-Software (siehe Band 2, Kapitel 3) Ubernehmen oder Uber das
Bedienmeni (siehe Kapitel 1.4.6.9) eingeben.

Oberteil des Messumformers abnehmen, Kabelverbindungen fiir den
Abgleich des 3. Analogausgangs entfernen und Messumformer wieder
zusammen montieren.
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1.3.5.5 Hochfeuchteabgleich beim testo 6614

\ Mollier-Diagramm

L

[oc] z.B. 73 % rF

"Mikroklima"
Sensorbedingungen

nach Beheizung

100 % rF

A
5K

Prozessbedingungen
Hochfeuchte

Nebel

X y
/ / lo/kd]

Beim testo 6614 wird der Testo-Feuchtesensor auf seiner Ruckseite beheizt,
sodass sich rund um den Sensor (innerhalb des Filters) ein Mikroklima ergibt,
das konstant um 5 K warmer ist als die tatsachlichen Prozessbedingungen.
Wie im Mollier-Diagramm erkennbar, wird dadurch die relative Feuchte am
Feuchtefuhler vom Bereich nahe 100 % rF auf einen niedrigeren Wert von

z. B. 73 % rF gesenkt. In diesem Bereich ist zum einen die Reaktions-
geschwindigkeit des Sensors spurbar besser als im Betauungsbereich, zum
anderen ist das Korrosionsrisiko des Sensors geringer. Mit Hilfe des
gesonderten Temperaturflihlers kompensiert der Messumformer testo 6681
die Mikroklima-Bedingungen und gibt die Prozessmesswerte aus.

Referenzbedingungen (11,3 % rF und 75,3 % rF) in einem
Feuchtegenerator erzeugt werden, ein Verwenden des
Feuchte-Abgleichsets ist aufgrund der entstehenden Warme
nicht moéglich. Durch den Testo-Service kann aulerdem der
Abgleich an einem dritten Abgleichpunkt (90 % rF)
durchgefiihrt werden, damit auch in den Hochfeuchte-
bereichen optimale Genauigkeit besteht.

@ Fir den 2-Punkt-Abgleich des testo 6614 sollten die
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1.3.5.6 Selbstabgleich des Restfeuchtefuihlers testo 6615

Herkdmmliche Restfeuchteflihler zeigen bei niedrigen Feuchten stark
ansteigende Messunsicherheiten. Bei der Restfeuchteflihler des testo 6615
werden diese Messunsicherheiten durch ein automatisches Selbstabgleichs-
verfahren korrigiert. Dadurch werden auch im Bereich bis - 60 °Ctd sehr
genaue Messergebnisse erzielt.

Dazu ist auf der Riickseite des testo 6615 ein Temperatursensor angebracht,
der als Heizung genutzt wird. Sowohl im unbeheizten als auch im beheizten
Zustand wird jeweils ein Feuchte- und Temperatur-Wertepaar ermittelt. Die
aus diesen Wertepaaren erhaltene Abweichung des Fihlers wird
automatisch korrigiert.

504
°Ctd v

In der Graphik wird die Wirkung des Selbstabgleichs z. B. wahrend der
Angleichphase dargestellt.

7 Selbstabgleich

8 Messwertkorrektur

9 Prozesstaupunkttemperatur



testo 6681 Ethernetmodul - 1.3 Inbetriebnahme

Fur die Effektivitdt des Selbstabgleichs sind folgende Voraussetzungen tber
die Dauer des Selbstabgleichs entscheidend:

. Prozesstemperatur sollte nicht mehr als 0,5K schwanken
. Taupunkttemperatur sollte mdglichst stabil bleiben

. Prozessdruck sollte nicht zu stark schwanken

Kdénnen die Voraussetzungen nicht erflllt werden, werden die
@ Werte des letzten erfolgreichen Selbstabgleichs beibehalten.

In der Messumformer-Historie sind die durchgefiihrten Abgleichvorgénge
abgespeichert, siehe Kapitel 3.3.5 Messumformer-Historie.

. A
testo 6615: Parameter

Fiihler- "Dauer Selbstabgleich"
verhalten

"Zykluszeit Selbstabgleich"

Selbstabgleichzeite

v

Analog-
Ausgang
°Ctpd/
°Ftpd

Heizzeit und Zyklusspeicherung kdénnen in der P2A-Software bearbeitet
werden; so kdnnen sie z. B. durch Setzen der beiden Parameter auf "0"
deaktiviert werden.
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A

Wichtige Hinweise:

Das Deaktivieren der Abgleichfunktion des testo 6615
fuhrt zu geringerer Messgenauigkeit und sollte daher
auf mdglichst kurze Zeit beschrankt bleiben.

Wahrend der Heizphase werden die Relais- und
Analogausgange, der Displaywert und der
Ausgabewert "eingefroren”, siehe vorherige Grafik. Im
Display wird Selbstabgleich aktiv angezeigt, bis
diese beendet ist. Die Werkseinstellung fir die
Selbstabgleichzeit (inkl. Heizzeit, Berechnungszeit,
Abkuhlzeit) betragt 30 Minuten pro Tag. Die Zykluszeit
kann Uber das Bedienmen( oder in der P2A-Software
bearbeitet werden.

Werksseitig wird beim testo 6615 zusatzlich zum 2-
Punkt-Abgleich ein dritter Abgleichpunkt (- 40 °Ctd)
angefahren.

Dieser Spezialabgleich kann bei Bedarf von Ihrem
Testo-Service erneut durchgefiihrt werden.

1.4 Bedienung

1.4.1

Zusammenhang Bedienmenu —
Mini DIN Buchse aktiv

Der testo 6681 kann entweder tber das Bedienmenu oder Uber die
P2A-Software (siehe Band 2, Kapitel 2) parametriert werden.

A

Der Feuchte-Messumformer testo 6681 kann Uber Display
und Tastatur nur dann bedient werden, wenn die Display-
option vorhanden ist.

Ist der testo 6681 mit der P2A-Software verbunden, ist das
Bedienmend fur die Dauer der bestehenden Kommunikation
gesperrt. Im Display des testo 6681 wird die Meldung
Servicestecker angezeigt. Sobald die P2A-Software
abgekoppelt wird, ist das Bedienmenu wieder zuganglich.
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14.2 Tastenblende

Um unberechtigte Bedienung der Tasten zu verhindern, kann der Standard-
Tastenrahmen gegen eine Tastenblende ausgewechselt werden.

Sofern die Tastenblende montiert wurde, muss zur Bedienung die
Serviceklappe gedffnet werden (siehe Abschnitt Gerét 6ffnen, Kapitel 1.3.3)

» Tastenblende anbringen

v' Die Serviceklappe ist gedffnet, sehen Sie Gerit 6ffnen, Kapitel 1.3.3)

1 Schrauben (3) herausdrehen und Tastenrahmen (2) abnehmen.

2 Tastenblende (1) in Serviceklappe einsetzen und Schrauben (3)
hereindrehen.

3 Serviceklappe schlieBen und verschrauben.
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1.4.3 Passwortschutz

Das Bedienmenu kann Uber einen vierstelligen Nummerncode geschutzt
werden (siehe (siehe Hauptmeni Einstellungen bearbeiten, Kapitel 1.4.6.5),
sodass unberechtigten Personen ohne Kenntnis dieses Nummerncodes der
Zugriff auf das Bedienmenu nicht mdglich ist.

Soll der Passwortschutz nicht genutzt werden, muss der Nummerncode
"0000" eingegeben werden. Dies entspricht auch dem Auslieferungsstand.

1.4.4 Aufbau des Bedienmenus
Das Bedienmeni umfasst auf der Hauptmenuiebene:

. Hauptmenii Kanal 1

. Hauptmenii Kanal 2

. Hauptmenii Kanal 3 (wenn Option vorhanden)
. Hauptmenii Alarm

. Hauptmenii Einstellungen

. Hauptmeni Analyse

. Hauptmenii Meldungen

. Hauptmenii Ident

. Hauptmenii Abgleich

. Hauptmenii Reset

1 9 . 3 °C Anzeige Kanal 1
5 7 . 8 S rF Anzeige Kanal 2

-4.1 °C td Anzeige Kanal 3 oder fiir Meldungen

Vier Tasten ermoglichen Navigieren/Blattern durch die Menis sowie
Eingeben/Verandern von Werten und Einstellungen:
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Taste Funktion / Beschreibung
SET - Im Messbetrieb: In Parametrierung wechseln
- Im Parametriermodus: Bestatigung einer Auswahl oder Einstellung
ESC - Verlassen eines Menls (ohne Veranderung)
> - Auswahlen: Blattern durch Menus (nach unten) oder auswahlbare
Alternativen
- Editieren: Wechsel zur nachsten Zahlenstelle (nach rechts)
A - Auswahlen: Blattern durch Ments (nach oben) oder auswahlbare

Alternativen
Editieren: Wert der aktuellen Zahlenstelle um 1 erhéhen
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14.5 Ubersicht (iber das Bedienmenii testo 6681

Passwort (Eingabe falls erforderlich)

| Messbetrieb |<—®-—| Kanal 1

@ Wechsel zur nachsten Zahlenstelle
@ +1 (Wert der akt. Stelle um 1 erhthen)

P
=z
oo 363

==
Dampfung Kanal 1

® @ Blattern durch

Alternativen
v
ka2 ] sieheKanal1 | @ bedeutet Taste SET <o
bedeutet: nur Ablesen,
(@ bedeutet Taste ESC Keine Eingabe maglich

| Kanal 3 I—PI siehe Kanal 1 I

A
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] mnase | Sl ogausgang e o] Anclogausgang 1 [0 Auswani | Editieren

(@ Wechsel zur nachsten Zahlenstelle

@ +1 (Wert der akt. Stelle um 1 erhdhen)

Analogausgang 3 l:_%__’] Auswahl |
Test "
Relaisausgan Alam 1 w ® @ Blttem durch

Alternativen
a2 o3 puswa |
@p <>
bedeutet: nur Ablesen,
:%_—’IMI Keine Eingabe méglich
—|<MmIMax Kan. 1> -
|:8‘_’I Auswahl |
® bedeutet Taste SET
‘—|<MmIMax Kan. 2>

SO (® bedeutet Taste ESC

<Min/Max Kan. 3>

v
Meldung -
‘Hmung l E bestatigen bestétigen

CO) —|Letzte Meldungen [:%‘:] <Meldungen>; Durchblattern der Meldungen (p/A )

5

Meldungsplay
darstellung

“4{ Ident I:EB:I <Seriennummer> |

&

H Abgleich I:EBI Referenceva\ue%RHﬂ%'_’l editieren |

Y
ﬂRefere?zﬁTemp Referenzwert °C l::%-:l editieren |
Refeig;izﬂ"F L::%'_’] editioren |

f—f2Pxtabgleich 20/80% [Abgleichpunkt 200/ bestatigen|
d a [nogieichpunit 80944 o3> bestatigen]

cc

Alarm 3

#

Alarm 4

editieren

CO)

D
Abgleichpunkt 2 M
@O O

Abgleichpunit 3 | 3 eteren |
ﬁi Kanal 2 Kanal 1-3 I

Kanai'S. | d Kanal1-£$
—' Reset I:EB:I Werksreset Gerét [::%:I RESET |
2

& ‘—| Werksreset Sonde . l::%‘_’l RESET |
£
—| Reset Min/Max t%j RESET |
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1.4.6 Die einzelnen Hauptmenus

1.4.6.1 Hauptmeni Kanal 1 bearbeiten

Einen Uberblick bietet die Ubersicht (iber das Bedienmenii testo 668, Kapitel
1.4.5).

Sie kénnen grundlegende Einstellungen fir Kanal 1 vornehmen.

1 Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Kanal 1
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Uber P oder A kann nun einer der folgenden Parameter ausgewahlt
werden, wobei die Auswahl mit SET bestatigt werden muss:

Einheit Kanal 1

Die MessgroR3e fur diesen Kanal wird ausgewahlt.

Auswahl: % rF, °C, °F, °Ctd, °Ftd, g/m?, gr/ft?, g/kg, gr/lb, kJ/kg,
BTU/Ib, °Ctw, °Ftw, "H20, hPa, ppmva, % Vol, °Ctm, °Ftm.
Parameter mit P> oder A editieren/auswahlen, mit SET bestatigen
oder Eingabe mit ESC abbrechen.

Skalenminimum Kanal 1

Die untere Skalengrenze wird editiert;

Einheit entsprechend Auswahl oben (Beispiel: 4 mA = 0 % rF).

Wert editieren: Mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert
um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder Eingabe mit ESC abbrechen.

Skalenmaximum Kanal 1
Die obere Skalengrenze wird editiert;
Einheit entsprechend Auswahl oben (Beispiel: 20 mA = 100 % rF).

Wert editieren: Mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert
um 1 erhdhen. Mit SET bestéatigen oder Eingabe mit ESC abbrechen.

Signalverzégerung ("Dampfung”) Kanal 1

Das Analogsignal kann verzdgert werden ("Dampfung"); hierzu wird
eine Zeitkonstante ausgewahlt (1 = keine Verzégerung; 15 = starkste
Verzdgerung).

Parameter mit P oder A editieren/auswahlen, mit SET bestatigen
oder Eingabe mit ESC abbrechen.

2 Mit > oder A weiter zu Hauptmenii Kanal 2 oder mit ESC in den
Messbetrieb zurlickkehren.
1.4.6.2 Hauptmeni Kanal 2 bearbeiten
Siehe Kanal 1.
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1.4.6.3 Hauptmenu Kanal 3 bearbeiten (wenn Option
vorhanden)

Siehe Kanal 1.

1.4.6.4 Hauptmenu Alarm bearbeiten

Mit dem Alarm werden die Relais programmiert, die optional erhaltlich sind-
Zudem werden (auch ohne Relais) die Alarmzustande auf dem Display (oben
rechts) angezeigt. Sie kénnen wahlen, ob der Alarm zur Grenzwert-
Uberwachung oder als Sammelalarm genutzt werden soll. Wird ein Alarm zur
Grenzwertliberwachung eingesetzt, kann zwischen Minimum- und
Maximumuiberwachung gewahlt sowie pro Alarm ein Grenzwert und jeweils
eine Hysterese eingestellt werden.

1 Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Alarm
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Es kdnnen vier Alarme parametriert werden.
2 Mit > oder A Alarm x anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.
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» Alarm zur Grenzwertiiberwachung einsetzen

Minimumiberwachung Maximumuberwachung
Hysterese Hysterese
An An
A N SchlieRer (NO) N A
Aus Aus
An An
A4 /N . /N A\ 4
Aus Offner (NC) Aus
Kanal 2
Grenzwert Grenzwert z.B.°C

3 Mit > oder A Kanal x (z. B. "Kanal 1") anwahlen und Auswahl mit
SET bestatigen.

4 Mit P oder A Max Uberwachung oder Min Uberwachung
auswahlen (siehe Grafik).

5 SET driicken und Grenzwert sowie Hysterese editieren: Mit P eine
Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET
bestatigen oder Eingabe mit ESC abbrechen.

6 Mit ESC zuriick zu Kanal x.
7 Mit ESC zuriick zu Alarm x.
8 Mit > oder A zu den anderen Relais wechseln und Einstellungen auf
die gleiche Weise vornehmen.
> Alarm als Sammelalarm einsetzen oder nicht benutzen

Wird einem Alarm der Sammelalarm zugeordnet, schaltet das Relais, sobald
(mindestens) eine der Warn- oder Fehlermeldungen des Messumformers
testo 6681 (oder des angeschlossenen Flhlers testo 6610) aktiv wird.

Hinweis:

@ Die Auswahl der auf den Sammelalarm wirkenden
Meldungen kann nur in der P2A-Software erfolgen, siehe
Band 2, Kapitel 2.

v Alarm ist ausgewahlt (siehe vorangegangene Schritte 1 und 2).
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9 Mit > oder A festlegen, ob Alarm x als Alarmrelais oder nicht
benutzt werden soll. Auswahl mit SET bestatigen und zu Alarm x
zurlckkehren.

10 Mit P oder A zu einem anderen Alarm wechseln und Einstellungen
auf die gleiche Weise vornehmen.

11 Mit > oder A weiter zu Hauptmenii Einstellungen oder mit ESC in
den Messbetrieb zuriickkehren.
1.4.6.5 Hauptmenu Einstellungen bearbeiten
Sie kdnnen Gerate- und andere Einstellungen bearbeiten.
* Im Messmodus SET drlicken, mit » oder A Hauptmenii
Einstellungen anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.
Sie kdnnen Einstellungen bearbeiten fur:

. Display

. Sprache

. Eingabe H202-Gewichtsanteil (optional bei 3. Analogausgang)
Einheit: %

. Einheit Absolutdruck

Auswahl: bar, psi, mPa, hPa
. Absolutdruck

Einheit entsprechend Auswahl oben.
. Code
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> Displayeinstellungen bearbeiten

Sie kdnnen Helligkeit und Kontrast des Displays einstellen.

1

2

Mit > oder A Displayeinstellungen wahlen und Auswahl mit SET
bestatigen.

Mit P oder A Beleuchtung oder Kontrast anwahlen und Auswahl mit
SET bestatigen.

Uber P oder A kann nun einer der folgenden Parameter ausgewahlt
werden, wobei die Auswahl mit SET bestatigen werden muss:

Beleuchtung

Die Displaybeleuchtung wird verandert.

Parameter mit P oder A editieren/auswahlen, mit SET bestatigen
oder Eingabe mit ESC abbrechen (die Auswirkung der Parameter-
Veranderung kann wahrend der Eingabe beobachtet werden).

Kontrast

Der Helligkeitsunterschied zwischen Displayhintergrund und
angezeigter Werte wird verandert.

Parameter mit P> oder A editieren/auswahlen, mit SET bestatigen
oder Eingabe mit ESC abbrechen (die Auswirkung der Parameter-
Veranderung kann wahrend der Eingabe beobachtet werden).
Beleuchtung 24h ein

Mit » oder A Ein oder Aus wahlen und mit SET bestatigen.

Aus: Die Displaybeleuchtung schaltet sich automatisch ab, wenn
30 sec keine Taste betatigt wurde.
Ein: Die Displaybeleuchtung ist aktiviert

Mit ESC zuriick zu Displayeinstellungen und mit » oder A weiter zu
Sprache.

» Sprache auswihlen

Sie kdnnen die Sprache der Display-Klartextzeile auswahlen.

SET dricken, mit > oder A gewiinschte Sprache auswahlen,
Auswahl mit SET bestatigen und zu Sprache zurtickkehren.

kénnen.

@ Wahlen Sie nur eine Sprache aus, die Sie gut verstehen
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» H202 Gewichtsanteil (optional bei 3. Analogausgang) bearbeiten

Dieses Menu dient ausschlie3lich der Parametrierung von Feuchte-
messungen in H202-Atmosphéren (z. B. in Sterilisationsprozessen) und wirkt
auf den Ausgangsparameter °Ctm,°Ftm bzw. %rFm.

1 Mit » oder A H202 Gewicht% anwahlen und mit SET Auswahl
bestatigen.

Die Auswahl passiv verdunstet oder aktiv verdampft im Untermeni
beschreibt, ob im Prozess H202 durch Verdunstung entsteht oder aktiv
verdampft wird.

2 Mit > oder A passiv verdunstet oder aktiv verdampft auswahlen
und mit SET bestatigen.

3 Gewichtsanteil des H202 in % (%-H202 Gewichtsanteil in der fliissigen
Ausgangslosung) editieren: Mit B> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A
Ziffernwert um 1 erhdhen. Mit SET bestatigen oder Eingabe mit ESC
abbrechen.

4 Mit ESC zurlick zu H202 Gewichtsanteil und mit » oder A weiter zu
Einheit Absolutdruck.
» Einheit Absolutdruck auswéhlen (Abs. Druck Einheit)

Diese GrofRe wirkt auf die FeuchtegréfRen, normierter Taupunkt
atmospharisch (°CtdA, °FtA), Feuchtegrad (g/kg oder gr/lb) und
Wassergehalt (ppmvol oder % Vol).

1 SET driicken, mit P oder A gewiinschte Einheit (Auswahl: bar, psi,
mPa, hPa) auswahlen, Auswahl mit SET bestatigen oder mit ESC
abbrechen.

2 Mit > oder A weiter zu Absolutdruck.
» Absolutdruck bearbeiten (Abs. Druck Wert)
Sie kdnnen einen Wert fir den Prozess-Absolutdruck einstellen.

1 Mit » oder A Abs. Druck Wert auswahlen und mit SET Auswahl
bestatigen.
Der Absolutdruck wird angezeigt.

2 Mit P eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen.
Mit SET bestatigen oder Eingabe mit ESC abbrechen.

3 SET driicken und zu Abs. Druck Wert zurtickkehren.
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4 Mit ESC zu Hauptmenii Einstellungen zuriickkehren.
5 Mit P oder A weiter zu Hauptmenii Analyse oder mit ESC in den

Messbetrieb zurlickkehren.

» Code-Einstellungen bearbeiten

Sie kdnnen den Zugangscode (Passwort) einstellen.

eingestellt, kann der Messumformer nur nach Eingabe des

@ Wird ein anderer Code als "0000" (Werkseinstellung)

1
2

3

Codes Uber das MenU bedient werden.

Mit P oder A Code anwahlen und mit SET Auswahl bestatigen.

Mit B> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen.
Mit SET bestéatigen oder Eingabe mit ESC abbrechen.

Mit ESC zurlick zu Code.

1.4.6.6 Hauptmenu Analyse bearbeiten

Sie kdnnen die Funktion von Analog- und Relaisausgangen prufen. Daneben
kénnen Sie die (seit der letzten Spannungsversorgung oder Reset der Min-
/Max-Werte) minimalen und maximalen Werte ablesen.

» Funktion der Analogausgange priifen

nicht nur auf die Prifkontakte.

@ Diese Funktion wirkt auch direkt auf die Analogausgange,

Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Analyse
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Test Analogausgang wird angezeigt.

SET driicken, mit » oder A zwischen Analogausgang 1, 2, 3 wahlen.
SET driicken, mit B> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert
um 1 erhdhen. Es kann ein beliebiger Analogausgangswert
vorgegeben werden, z. B. bei einem Analogausgang 4 ... 20 mA der
Wert "6,0 mA". Mit SET bestatigen oder Eingabe mit ESC abbrechen.

Mit SET Einstellung tbernehmen und wie folgt mit Multimeter
(Minimalanforderung: Auflésung 6,5 Digits, Genauigkeit 100 nA)
Uberprifen:

Analogausgang 1 oder 2: Uber Priifkontakte unter Serviceklappe,
siehe Abbildung.
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1 Prifkontakte
Kanal 1

2  Service-
Schnittstelle

3  Prifkontakte

Kanal 2
4 Multimeter
5 Kabelenden
Kanal 3

Analogausgang 3: Messkabel an Klemmen Kanal 3 installieren,
Messkabel aus Gehause herausfiihren und Messung auf3erhalb des
Messumformers durchfiihren, siehe Abbildung.

Mit ESC zurlick zu Test Analogausgang und mit > oder A weiter zu
Test Relaisausgang.

» Funktion der Relaisausgénge priifen

1
2

3

SET driicken, mit » oder A zwischen Alarm 1, 2, 3, 4 wahlen.

SET drlicken.

Das Relais kann nun getestet werden. Mit P> oder A kann zwischen
AUS und EIN gewahlt werden. Bei EIN schlief3t der SchlielRerkontakt,

der Offnerkontakt wird gedffnet. Bei AUS schlieRt der Offnerkontakt,
der SchlieRerkontakt wird gedffnet.

Zum Testen ein Messkabel von den Relaisklemmen (siehe Kapitel
1.3.3.3) aus dem Messumformer heraus zu einem Multimeter
(Widerstandsmessung) oder Durchgangsprufer fuhren.

Mit SET (Start Relaistest) oder ESC (Verlassen des Meniis ohne
Relaistest) zuriick zu Test Relaisausgang.
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» Min./Max.-Werte der Kanéle ablesen

@ Zum Zuruckstellen der Max-/Min-Werte siehe Kapitel
1.4.6.10.

1 Mit > oder A nacheinander Min./Max-Werte der drei Kanale ablesen
und mit ESC zu Hauptmenii Analyse zuriickkehren.

2 Mit > oder A weiter zu Hauptmenii Meldung oder mit ESC in den
Messbetrieb zurlickkehren.
1.4.6.7 Hauptmeni Meldungen bearbeiten

Meldungen kdnnen bestatigt/quittiert, die letzten Meldungen aufgerufen und
die Darstellung der Meldungen ein- oder ausgeschaltet werden.

A - Betriebsstunden zum

348 h// Meldungszeitpunkt
Meldungsnummer/Anzahl vorhandener
4/7 Meldungen

] Beispiel: "4/7" steht fur die vierte von
Skalierung Neu < sieben Meldungen

: : I@ Iﬁ\ Meldungstext

@ Mit Hilfe der P2A-Software (siehe Band 2, Kapitel 3) kbnnen

Sie vordefinieren, welche der Meldungen im Display
angezeigt werden sollen.

1 Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Meldungen
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

2 Meldung bestaitigen mit SET bestatigen.
Mit > oder A Letzte Meldungen wahlen und mit SET bestatigen.

4 Mit > oder A zwischen den bisher registrierten Meldungen blattern
und mit ESC zurlick zu Letzte Meldungen.

w
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5 Mit > oder A weiter zu Meldungsdarstellung.
EIN: Meldungen werden beim Messbetrieb im Display angezeigt.
AUS: Keine Meldungsanzeige im Display.

6 Mit > oder A EIN oder AUS auswahlen und Auswahl mit SET
bestatigen.

7 Mit ESC zurick zu Hauptmenii Meldungen.

8 Mit > oder A weiter zu Hauptmenii Ident oder mit ESC in den
Messbetrieb zurlickkehren.

Einen Uberblick (iber die Meldungen finden Sie im Kapitel
@ 1.5, Status-, Warn- und Fehlermeldungen.

1.4.6.8 Hauptmeni Ident abfragen

T

Serien 11111111 |

Gerate bzw. Fuhlertyp

66381

2.01 4

Firmware-Stand

Seriennummer

Die Seriennummern von Messumformer und Fihler kdnnen abgelesen
werden.

1

Im Messmodus SET driicken, mit > oder A Hauptmenii Ident
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Es werden Typ, Firmware-Stand und Seriennummer des
Messumformers angezeigt.

Mit ESC zurlick zu Hauptmenii Ident oder mit > oder A Typ,
Firmware-Stand und Seriennummer des Fihlers ablesen und dann mit
P oder A zurlick zu Hauptmenii Ident.

Mit P oder A weiter zu Hauptmenii Abgleich oder mit ESC in den
Messbetrieb zuriickkehren.
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1.4.6.9 Hauptmenu Abgleich bearbeiten

Fir den 1-Punkt-Abgleich kann jeweils ein Referenzwert fir relative Feuchte
(rF) und fir Temperatur (°C / °F) eingegeben werden. Bitte beachten Sie die
Beschreibung in Kapitel 1.3.5.2.

Daneben koénnen die Analogausgange abgeglichen werden. Zur
Durchflihrung siehe auch Kapitel 1.3.5.4.

80%rF Uber das Bedienmeni durchgefiihrt. Fur die
Abgleichpunkte 11,3%rF und 75,3%rF erfolgt der 2-Punkt-
Abgleich Uber die Abgleichkndpfe oder die P2A-Software,
siehe Kapitel 1.3.5.3 bzw. Band 2, Kapitel 3.

@ Der 2-Punkt-Abgleich wird fur die Abgleichpunkte 20%rF und

» Referenzwert fiir 1-Punkt-Abgleich eingeben

@ Bitte beachten Sie auch Kapitel 1.3.5.2.

1 Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Abgleich
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Referenzwert % rF wird angezeigt.
2 SET dricken, Wert editieren: Mit B> eine Ziffernstelle nach rechts, mit

A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder Eingabe mit
ESC abbrechen.

3 Mit > oder A weiter zu Referenzwert Temp.
4 SET dricken, Referenzwert °C wird angezeigt.

5 SET dricken, Wert editieren: Mit B eine Ziffernstelle nach rechts, mit
A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder Eingabe mit
ESC abbrechen.

6 Mit > oder A weiter zu Referenzwert °F.

7 SET driicken, Wert editieren: Mit P eine Ziffernstelle nach rechts, mit
A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder Eingabe mit
ESC abbrechen.

8 Mit > oder A weiter zu Analogabgleich Kanal 1.

9 Weiter mit dem Abgleich der Analogausgéange (siehe unten, Schritt 2)
oder mit ESC zuruick zu Hauptmenii Abgleich.
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10 Mit > oder A weiter zu Hauptmenii Reset oder mit ESC in den
Messbetrieb zurlickkehren.

» 2-Punkt-Abgleich bei 20%rF und 80%rF durchfiihren

1 Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Abgleich
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Referenzwert % rF wird angezeigt.
2 Mit > oder A weiter zu 2Pkt-Abgleich 20/80%.

3 SET dricken.
4 Mit > oder A weiter zu Abgleichpunkt 20% bzw. Abgleichpunkt
80%.

5 Abfrage mit SET bestatigen.
Die rote LED ADJ leuchtet.

Im Display erscheint nacheinander 2-Pkt-Abgleich 20/80%, 1 Pkt-
Abgleich, Fiihler-Reset.

Nach Fiihler-Reset erscheinen die angepassten Messwerte.

» Analogabgleich durchfiihren

@ Bitte beachten Sie Kapitel 1.3.5.4.

1 Im Messmodus SET driicken, mit » oder A Hauptmenii Abgleich
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Jeder Kanal wird analogseitig an drei Punkten abgeglichen
@ (bei 10 ; 50 ; 90 % der Analogskala).

2 Mit > oder A Analogabgleich Kanal 1 anwahlen und mit SET
bestatigen.

3 Mit > oder A Abgleichpunkt 1 wahlen.

4 SET dricken. Multimeter-Anzeige ablesen (z. B. 5,601 mA) und
diesen Wert im Bedienmenii eingeben. Hierzu mit » eine Ziffernstelle

nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder
Eingabe mit ESC abbrechen.

5 Mit > oder A Abgleichpunkt 2 wahlen.
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SET drucken. Multimeter-Anzeige ablesen (z. B. 12,001 mA) und
diesen Wert im Bedienmenii eingeben. Hierzu mit B> eine Ziffernstelle
nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder
Eingabe mit ESC abbrechen.

Mit > oder A Abgleichpunkt 3 wahlen.

SET drucken. Multimeter-Anzeige ablesen (z. B. 18,401 mA) und
diesen Wert im Bedienmeni eingeben. Hierzu mit B> eine Ziffernstelle
nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit SET bestatigen oder
Eingabe mit ESC abbrechen.

Mit P oder A weiter zu Analogabgleich Kanal 2 bzw. 3 (Schritte 3
bis 8 wiederholen).

Mit ESC zuriick zu Hauptmenii Abgleich.

Mit P oder A weiter zu Hauptmenii Reset oder mit ESC in den
Messbetrieb zuriickkehren.

1.4.6.10 Hauptmeni Reset bearbeiten
Sie kénnen die Einstellungen auf die Werkseinstellung zurticksetzen fur:

Gerat
Fuhler/Sonde
Min./Max.-Werte.

Rucksetzen auf die Bestellspezifikation, d. h. den

@ Der Reset auf die Werkseinstellungen bedeutet ein

kundenspezifischen Auslieferungsstand.

Im Messmodus SET driicken, mit > oder A Hauptmenii Reset
anwahlen und Auswahl mit SET bestatigen.

Gerate-Reset auf Werkseinstellungen wird angezeigt.

Mit P oder A Einstellung, die zurlickgesetzt werden soll, auswahlen
und mit SET bestatigen.

Reset ausgefiihrt wird angezeigt.

Mit ESC oder SET zur zurlickgesetzten Einstellung zuriick und mit
ESC zuriick zu Hauptmenii Reset.

Mit > oder A weiter zu Hauptmenii Kanal 1 oder mit ESC in den
Messbetrieb zurtickkehren.
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1.5 Status-, Warn- und
Fehlermeldungen

erreichen, stellt der Messumformer Uber das Bedienmeni
(siehe Kapitel 1.4) oder die P2A-Software (siehe Band 2,
Kapitel 2).

. Statusmeldungen,

. Warnmeldungen und

. Fehlermeldungen

@ Um optimale Betriebssicherheit (Anlagenverfugbarkeit) zu

jeweils fir den Messumformer testo 6681 oder den
angeschlossenen Fuhler testo 661x dar.

Samtliche Meldungen werden im Messumformer mit
Betriebsstundenstempel gespeichert werden. Verwenden Sie
das Bedienmenii (siehe Kapitel 1.4.6.7) oder die P2A-
Software (siehe Band 2, Kapitel 2), um die Meldungshistorie
einzusehen.

Im Messumformer werden die letzten 160 Meldungen in
einem Ringspeicher abgelegt, in der P2A-Software gibt es
keine Beschrankung.

1.5.1 Statusmeldungen
Statusmeldungen zeigen den aktuellen Betriebszustand des testo 6681 an.

Meldung Displayanzeige Beschreibung

00300 |Grenzwert neu Der Grenzwert wurde geandert oder verschoben

00301 |[Skalierung neu Die Skalierung wurde geandert

00500 [Messumformer-Reset: |Der Messumformer wurde auf die Werksein-
stellungen zuriickgesetzt und wird neu gestartet.

0052F |Reset MIN/MAX Setzt die gespeicherten MIN/MAX-Werte flr alle
Kanale zuriick

02506 |[Anschluss Fihler Es ist ein Fuhler angeschlossen worden

01D19 |Servicestecker Die Mini-DIN Buchse ist verbunden mit: dem
USB-Adapter fur P2A-Software, dem Abgleich-
adapter oder dem Servicestecker (wird nicht
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Meldung Displayanzeige Beschreibung

protokolliert / keine Nummer)

00307 |Einstellung geandert Einstellung geandert: Es wurden allgemeine
Einstellungen am Messumformer geandert.

02d07 |Fuhler getrennt Es ist kein Fuhler angeschlossen

02104 |Analogabgleich Es wurde ein Analogabgleich vorgenommen

02101 |1-Punkt-Abgleich Ein 1-Punkt-Abgleich wird durchgefiihrt

02102 |2-Pkt.-Abgleich 11,3% |Im Rahmen des 2-Punkt-Abgleichs wird bei
11,3 %rF ein Abgleich durchgefuhrt

02103 |2-Pkt.-Abgleich 75,3% |Im Rahmen des 2-Punkt-Abgleichs wird bei
75,3 %rF ein Abgleich durchgefiihrt

02120 |2-Pkt.-Abgleich 20% Im Rahmen des 2-Punkt-Abgleichs wird bei 20
%rF ein Abgleich durchgefiihrt

02121 |2-Pkt.-Abgleich 80% Im Rahmen des 2-Punkt-Abgleichs wird bei 80
%rF ein Abgleich durchgefiihrt

02105 |[Selbstabgleich aktiv Nur bei Fihler testo 6615: Der Fuhler flhrt einen
automatischen Selbstabgleich durch

02518 |Fuhler-Reset Flhler-Reset: Der Flhler fihrt einen Reset durch

1.5.2

Warnmeldungen

Warnmeldungen stellen eine Friihwarnung oder eine aktuelle Fehlfunktion
dar, durch die der Messbetrieb negativ beeinflusst werden kann.

Meldung | Displayanzeige Ursache Fehlerbeseitigung
02101 |Abgleich-Drift 2-  |Beim 2-Punkt-Abgleich Den Fuhler an den Testo-
Pkt* treten wiederholt Service einschicken
Korrekturen in der gleichen
Richtung auf; dies kann ein
Indiz fir Sensor-Drift sein
00EOO |T Umgebung Die Umgebungstemperatur |Fir niedrigere
hoch** Uberschreitet die fir den  |Umgebungstemperatur
Messumformer zulassige |[sorgen, z. B. durch Liften
Temperatur oder Kihlen
00EO1 |T Umgebung Die Umgebungstemperatur |Fiir hdhere Umgebungs-
niedrig** unterschreitet die fir den  |temperatur sorgen, z. B.
Messumformer zulassige |durch Heizen
Temperatur
00EO02 |Spannung Die Versorgungsspannung |FUr ausreichende
niedrig** unterschreitet die fir den  |Spannungsversorgung
Messumformer erforder-  [sorgen
liche Mindestspannung
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Meldung | Displayanzeige Ursache Fehlerbeseitigung
00EQOQ |T Prozess hoch** |Die Prozesstemperatur Den Fihler aus dem
Uberschreitet die fur den Prozess entfernen und
Flhler vorgesehene ggf. fUr niedrigere Pro-
Temperatur zesstemperatur sorgen
02806 |Betauung® 100 %rF sind erreicht, es  |Fur geringere Prozess-
tritt Betauung auf feuchte sorgen
02807 |Werte kleiner Der Abgleich oder Sensor |Abgleich tberprifen (Uber
0 % rF** ist fehlerhaft P2A-Abgleichhistorie, ggf.
2-Punkt-Abgleich
durchfiihren)
Besteht das Problem
weiterhin, an Testo-
Service wenden
02809 |[Sensor Nur bei Flhler testo 6617: [Sichtprobe durchfiihren
Frihwarnung* Die Deckelelektrode des ||st gie spiegelahnliche
Sensors ist beschadigt; Sensoroberflache ver-
dies kann demnachst zu  |gchmutzt oder
Sensorbruch fiihren beschadigt, an Testo-
Service wenden
*  FrUhwarnung

*%

1.5.3

Aktuelle Fehlfunktion

Fehlermeldungen Messumformer

Fehlermeldungen stellen eine aktuelle Fehlfunktion dar.

Meldung

Displayanzeige

Ursache

Fehlerbeseitigung

03401

Kein Fihlersignal

Die
Fihlerkommunikation
ist unterbrochen

Sicherstellen, dass der
Fihlerstecker vollstandig im
Messumformer eingerastet
ist.

Kann dennoch keine
Kommunikation hergestellt
werden, an Testo-Service
wenden

03508

Falscher Flhler

Der angeschlossene
Fihler ist nicht zu dem
vorhandenen
Messumformer
kompatibel

Kompatiblen Fihler
verwenden.

Hinweis: Die Flhler 660x
gehdren zum
Messumformer 665x, die
Flhler 661x zum
Messumformer 668x

89
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Meldung | Displayanzeige Ursache Fehlerbeseitigung

01528 |Watchdog-Fehler |Der Messumformer Tritt das Problem haufiger
fahrt auf Grund eines  |auf, an Testo-Service
Prozessorfehlers einen |wenden

automatischen Neustart

durch
0300A |% rF Sensorkurz- |Kurzschluss im An Testo-Service wenden
schluss Feuchtesensor
0300B |% rF Sensorbruch |Der Feuchtesensorist |An Testo-Service wenden
beschadigt
(Sensorbruch)
0300C |T Sensorkurz- Kurzschluss im An Testo-Service wenden
schluss Temperatursensor
0300D |T Sensorbruch Der Temperatursensor |An Testo-Service wenden
ist beschadigt
(Sensorbruch)
03105 |Selbstabgleich- Nur bei Fihler An Testo-Service wenden
fehler testo 6615:

Der automatische
Selbstabgleich war

fehlerhaft
1.5.4 Statuscode im zyklischen Dienst
1.5.4.1  Statuscodes fiir Fehlermeldungen
Meldung in Hex Beschreibung Ursache
Schreibweise
0x08 Keine Kommunikation |- Kein Fuhler angeschlossen
- falscher Fihler angeschlossen
- Fihlerkommunikation ist
unterbrochen
0x10 Kein Sensorsignal - Sensorbruch
- Kurzschluss Feuchtesensor
- Kurzschluss Temperatursensor
0x0C Messumformerstérung | - zu geringe Versorgungsspannung
- Umgebungstemperatur zu hoch
- Umgebungstemperatur zu niedrig
- Neustart des Messumformers wird
durchgefihrt.
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1.5.5 Behandlung von Alarmmeldungen
Anzeige auf dem fiir Sammelalarm Meldung
Display verwendbar 2 Start/Ende
Grenzwert X X
Skalierung neu X X
Messumformer-Reset X X
Reset MIN/MAX X
Messumformer Refresh X

Anschluss Flhler

Servicestecker

Einstellung geandert X

Fhler getrennt

Analogabgleich
1-Punkt-Abgleich
2-Pkt.-Abgleich 11,3%
2-Pkt.-Abgleich 75,3%
Fihlerselbstabgleich

X [ X | X [ X | X | X

Fihler-Reset
Abgleich-Drift 2-Pkt*
T Umgebung hoch™*

T Umgebung niedrig**

Spannung niedrig**

T Prozess hoch**

Betauung*
Werte kleiner 0 % rF**
Sensor Frilhwarnung*

X X | X [X [ X [ X [X | X [X |X |X [X |X [X

Keine Fihlersignal

Falscher Fuhler
Watchdog-Fehler X
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Anzeige auf dem fiir Sammelalarm Meldung
Display verwendbar 2 Start/Ende
% rF Kurzschluss X
% rF Sensorbruch X
T Kurzschluss X
T Sensorbruch X
Selbstabgleichfehler

1 Gehen gleichzeitig mehrere Meldungen / Alarme ein, so wird nur die letzte
Meldung / Alarm angezeigt. Wird diese zurlickgenommen, so werden die
anderen noch aktiven Meldungen auf dem Display nicht mehr angezeigt.

2 Die Meldung kann der Funktion Sammelalarm zugeordnet werden, d. h.
der Sammelalarm wird aktiviert sobald mindestens eine der ihm zugeord-
neten Meldungen aktiv ist. Der Sammelalarm kann jedem der 4 optionalen
Relais zugeordnet werden. Der Sammelalarm ist dann immer identisch, er
kann nur einmal definiert werden.

Funktion Meldung bestatigen ausfiuhren (Uber Bedientasten am Messum-
former):

o Die Anzeige der Meldung / Alarm auf dem Display erlischt. Sind mehrere
Meldungen / Alarme parallel aktiv, werden alle gleichzeitig zuriickgesetzt.

e |st mindestens eine Meldung dem Sammelalarm zugeordnet so wird der
Sammelalarm zuriickgesetzt. Ist der Sammelalarm auf ein Relais gelegt,
so wird auch das Relais wieder zurtickgeschaltet, d. h. in seine neutrale
Position geschaltet.
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1.5.6 Namur Fehlerbedingungen

Bei Auftreten der in der folgenden Tabelle genannten Fehler geben die
Analogausgénge spezielle Werte aus, die in der Ubergeordneten Steuerung
eine generelle Fehlerwarnung ermdglichen. Die Werte entsprechen dabei
dem Industriestandard "Namur".

Analogausgang
Displaymeldung Klasse 0-20mA (4-20mA| 1V 5V 10V
Kein Fihlersignal Error 21mA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
Falscher Fihler Error 21TmA | 21TmA 1,2V 5,5V 11V
Watchdog-Fehler Error 21TmA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
Werte < 0 %rF Underrange OmA | 3,8mA ov ov ov
Betauung Overrange |20,5mA|20,5mA| 1,2V 5,5V 11V
%TrF Kurzschluss Error 21TmA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
% rF Sensorbruch Error 21TmA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
T- Kurzschluss Error 21mA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
T-Sensorbruch Error 21TmA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
Fihler getrennt Error 21TmA | 21mA 1,2V 5,5V 11V
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1.6 Wartung und Reinigung

1.6.1 Gerat warten
Wir empfehlen, Abgleich und Einstellungen des Messumformers mittels

Bedienmenii (Kapitel 1.4) oder
P2A-Software (Band 2, Kapitel 2)

in regelmafigen Intervallen zu tberprifen.

Eine komfortable "Ferniiberwachung" des Messumformers kann z. B. durch
Nutzung eines Relais als Sammelalarm erfolgen (siehe Kapitel 1.4.6.4),
dessen Meldungen an einen ortlichen Alarmgeber (Hupe, Leuchte) oder eine
SPS geleitet werden.

1.6.2 Gerat reinigen

- Das Geréat nur vorsichtig mit einem feuchten Tuch reinigen.
- Keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden.
- Keine Losungsmittel verwenden.

Sensor nicht berihren, nicht beschadigen
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2 Fuhler testo 6610

2.1 Leistungsbeschreibung

211 Funktionen und Verwendung

Die steckbaren, abgeglichenen Fuhler der Familie testo 6610 werden
zusammen mit dem Feuchte-Messumformer testo 6681 eingesetzt.

Diese Messeinrichtungen eignen sich u. a. fiir folgende Einsatzbereiche:

«  Prozessmesstechnik

. Reinrdume

. Teststande

. Trocknungsprozesse

. Produktions- und Lagerluftqualitat

. Anspruchsvolle Raumklimaanwendungen.

2111 Digitale Fuhler

Die Fuhler sind ab Werk abgeglichen und Ubertragen ihre Abgleichdaten in
den internen Speicher des Messumformers testo 6681. Die Informationen
zwischen Fihler und Messumformer werden rein digital Gbertragen. Deshalb
koénnen die Fihler zu Abgleich- oder Servicezwecken vom Messumformer
getrennt werden, der an der Messstelle verbleiben kann.

Tipp:

@ Wir empfehlen, in diesem Fall sofort einen Flhler gleichen
Typs in den Messumformer zu stecken, um den Messbetrieb
mit minimaler Unterbrechung fortsetzen zu kénnen.

Der Messumformer erkennt den Flhler und speichert in der Historie, dass ein
Fuhler angeschlossen wurde.

testo 6600 betrieben werden; es missen Flhler testo 6610

@ Der Messumformer testo 6681 kann nicht mit Fihlern
verwendet werden.
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21.1.2 Der Testo-Feuchtesensor

Bei dem seit Uber zwanzig Jahren erfolgreich eingesetzten und kontinuierlich
verbesserten Testo-Feuchtesensor lag von Anfang an das Augenmerk auf
beiden Genauigkeits-Kenngréfien, der Messunsicherheit und der
Langzeitstabilitat.

Der kapazitive Feuchtesensor ist im Prinzip ein Plattenkondensator, der aus
zwei einander gegenuberliegenden, elektrisch leitfahigen Platten (Elektroden
(1) und (2), siehe Abbildung unten) besteht.

Als Dielektrikum dient ein feuchtesensitives Polymer (5). Die Besonderheit
liegt in der perfekten Abstimmung der einzelnen Schichten aufeinander. Das
zeigt sich vor allem in der oberen Elektrode, die zwei Aufgaben zu erfiillen
hat, die sich auf den ersten Blick widersprechen: Sie muss ganz durchlassig
sein fir Wasserdampf, der dem Polymer-Dielektrikum zugefiihrt werden soll.
Zugleich aber muss sie dicht, glatt und abweisend sein in Bezug auf
Kondensat, Ol und Verschmutzungen, um den Sensor zu schiitzen.

1  Deckelelektrode
2  Untere Elektrode

3 Trager
(Keramiksubstrat fir
mechanischen Schutz)

4 Anschlisse
(gegen Korrosion geschutzt)

5 Dielektrische Schicht

Der Feuchtesensor darf nicht beschadigt und auch nicht
berlihrt werden. Schmutz und Beschadigung flihren zur
Beeintrachtigung der Messung und Messgenauigkeit.

@ Der Feuchtesensor ist nicht durch den Kunden wechselbar.

21.1.3 Selbstdiagnose

Die Fuhler der Familie testo 6610 Uberwachen ihre Funktion selbst und
melden folgende Stérungen:

. Sensorbruch
. Sensorkurzschluss
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Betauung

Die Betauungsmeldung wird bei einem Messwert von 100 % rF
ausgegeben und wieder deaktiviert, wenn die Messwerte im glltigen
Bereich liegen.

Fehlermeldung bei Drift an den Abgleichpunkten

Wert fur relative Feuchte kleiner 0 % rF.

Die Schaltgrenze ist auf -2 % rF gesetzt. Dadurch wird erst dann eine
Fehlermeldung ausgegeben, wenn ein deutlicher Effekt erkennbar ist.
Frihwarnung bei beginnender Sensorkorrosion

Der Flhler testo 6617 ist in der Lage, erste Anzeichen von Korrosion
zu melden. Somit kann der Fuhler friihzeitig gewechselt werden, ohne
die Anlagenverfligbarkeit zu unterbrechen.

Selbstabgleich (nur bei testo 6615)

Ubertemperatur
Fehlermeldung falls die zulassige Prozesstemperatur tberschritten

2.1.2 Aufbau der Fuhler

Die Fuhler der Familie testo 6610 setzen sich aus folgenden Bauteilen
zusammen (im Lieferumfang enthalten):

Fahlerstecker
Sondenrohr mit Schutzkappe und Sensoren (% rF und °C bzw. °F)
Haltewinkel (bei Kanalversion testo 6612)

Fihlerkabel (bei Kanal- und Kabelversion testo 6612 bis 6617),
Biegeradius mindestens @ 50 mm

Flhlerlange

Fihlerstecker
— / Sonde \

1 >

g

—
N

Schutzkappe, darunter Sensor

_

—

Fuhler
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213 Zubehor

Far Fuhler der Familie testo 6610 steht folgendes Zubehor zur Verfigung:

. Filter und Schutzkappen (siehe Kapitel 2.2.1.4, Filter)

. Kalibrierzertifikate gemaf ISO und DAKKS (siehe Kapitel 4.2, Zubehér
und Ersatzteile).

2.2 Produktbeschreibung
2.2.1 Ubersicht Fiihler- und Filtertypen

2211 Fihlervarianten

Eine detaillierte Beschreibung der Flihlervarianten finden Sie
@ ab Kapitel 2.2.2.

Fir den Feuchte-Messumformer testo 6681 stehen folgende Flhlervarianten
zur Verfligung:

Variante Artikel-Nr. Eigenschaft

testo 6611 0555 6610-L11  Fuhlervariante Wand; Genauigkeit bis + 1 % rF;
Temperaturbereich - 20 bis + 70 °C/-4...+158 °F

testo 6612 0555 6610-L12 Fuhlervariante Kanal; Genauigkeit bis + 1 % rF;
Temperaturbereich - 30 bis + 150 °C/-22...+302 °F

testo 6613 0555 6610-L13 Fuhlervariante Kabel; Genauigkeit bis + 1 % rF;
Temperaturbereich -70 bis +180 °C/-94...+356 °F

testo 6614 0555 6610-L14 Fulhlervariante Kabel beheizt; Genauigkeit bis
+ 1 % rF; Temperaturbereich - 40 bis + 180 °C/
-40...+356 °F

testo 6615 0555 6610-L15 Fuhlervariante Kabel Restfeuchte;
Taupunktmessung bis -60 °Ctd; Temperaturbereich
- 40 bis + 120 °C/-40...+248 °F

testo 6617 0555 6610-L17  Fuhlervariante Kabel mit Deckelelektroden-
Uberwachung; Genauigkeit + 1,2 % rF;
Temperaturbereich - 40 bis + 180 °C/-40...+356 °F

2.21.2 Ermittlung der Genauigkeit/Messunsicherheit

Die Angaben zur Messunsicherheit fur die Fihler sind nach GUM (Guide to
the Expression of Uncertainty in Measurement / DIN V ENV 13005) ermittelt.
Im folgenden sind alle Anteile aufgelistet, aus denen sich die bei Testo
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angegebene Messunsicherheit zusammensetzt. Bei Vergleichen der
Messunsicherheit/Genauigkeiten zwischen Herstellern ist darauf zu achten,
welche Bestandteile enthalten sind. In vielen Fallen werden nicht sdmtliche
Messunsicherheits-Beitrage angesetzt; so wird beispielsweise der
Fehlerbeitrag des Fertigungsabgleichs bei einigen Herstellern gesondert oder
gar nicht ausgewiesen.

Die Messunsicherheit vom Flhler umfasst den Sensor und dessen Elektronik
bis zur Ausgabe des digitalen Messsignals:

1. Linearitat inklusive Streuung Systematischer Fehler und Streuung der
Bauteile (aufgrund Fertigungstoleranzen)

2. Hysterese Hysterese bezeichnet die maximale
Abweichung der Messwerte, die man
erhalt, wenn man den gleichen Wert der
Messgrofle einmal von kleineren Werten
her, einmal von gréReren Werten her
einstellt (tatsachlich haben Feuchte-
sensoren keine Hysterese, es handelt
sich um sehr langsame Angleicheffekte,
die kurzfristig betrachtet wie eine
Hysterese aussehen.)

3. Reproduzierbarkeit Wiederholbarkeit (Streuung der
Messwerte bei nacheinanderfolgenden
Anlegen derselben Messgrofle

4. Abgleichplatz Fertigung Die Messunsicherheit der Referenzgerate
des Abgleichplatzes (inklusive
Referenzgerat) in der Fertigung

5. Unsicherheit der Prifung Unsicherheit des Verfahrens zur
Ermittlung von 1. und 2.
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2.21.3 Bestelloptionen Fuhler testo 6610 (0555 6610)

Bestell-Code Eigenschaft

Lxx Fiihlertyp

L11 Fihler 6611

L12 Flhler 6612

L13 Fihler 6613

L 14 Fihler 6614

L 15 Fahler 6615

L17 Fihler 6617

Mxx Schutzfilter

M 01 Edelstahl-Sinterfilter

M 02 Metalldraht-Schutzkappe

M 03 PTFE-Sinterfilter

M 04 Metallschutzkappe, offen

M 05 Kunststoffkappe ABS (offen)

M 06 PTFE-Filter mit Abtropfloch

M 07 PTFE-Filter mit Abtropfloch und Betauungsschutz

M 08 Filter fur H202-Atmospharen

Nxx Kabellange

N 00 ohne Kabel (testo 6611)

N 01 Kabellange 1 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)

N 02 Kabellange 2 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)

N 05 Kabellange 5 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)

N 10 Kabellange 10 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)

N 23 Kabellange speziell fur Kanalvarianten (testo 6612)

Pxx Sondenléange

P 07 Sondenlange ca. 70 mm (testo 6611)

P12 Sondenlénge ca. 120 mm (testo 6613)

P 20 Sondenlange ca. 200 mm (testo 6611, 6612, 6613, 6614,
6615, 6617)

P 30 Sondenlange ca. 300 mm (testo 6612, 6613, 6614)

P 50 gg?d)enlénge ca. 500 mm (testo 6612, 6613, 6614, 6615,

7

P 80 Sondenlange ca. 800 mm (testo 6612, 6613)
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2.21.4 Filter

Fir jede Flhlervariante kann einer der folgenden Filter bzw. Schutzkappen
verwendet werden:

Filter* Artikel-Nr.** Eigenschaft Linge A (mm)
M 01 0554 0647 Edelstahl-Sinterfilter 33
M 02 0554 0757 Metalldraht-Schutzkappe 40,3
M 03 0554 0759 PTFE-Sinterfilter 35
M 04 0554 0755 Metallschutzkappe, offen 35
M05 0192 0265 Kunststoffkappe ABS, offen 25
MO06 05549913 PTFE-Filter mit Abtropfloch 35
M 07 0554 9913 + PTFE-Filter mit Abtropfloch und Betau- 35
0554 0166 ungsschutz 55
M08 0554 6000 Filter fir H202-Atmosphéren 35

*

Bei Bestellung des Fihlers bitte diesen Filter-Code verwenden, vgl. Kapitel
2.2.1.3, Bestelloptionen Fuhler testo 6610 (0555 6610).

Bei Ersatzbeschaffung (nur Filter) bitte diese Bestellnummer verwenden

*%
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2.2.2 Wandfuhler testo 6611

Der kabellose Fuhler testo 6611 wird in den an der Wand montierten und
fertig verdrahteten Feuchte-Messumformer testo 6681 eingesteckt.

Auf einen Blick

1  Filter (darunter: Feuchte-
und Temperatursensor)

2 Sondenrohr
3 Taste
4  Stecker

Anwendung
Uberwachung und Regelung der Produktions- und Lagerluftqualitat bei
Herstellung und Lagerung hygroskopischer Produkte
Erfillung héchster Genauigkeitsanspriiche
Reinraumanwendungen, bei denen ein Metallgehause gefordert ist.

Messumformer testo 6681

w Wandfiihler testo 6611
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Technische Daten

MessgroRen zusatzlich
- Feuchte (% rF / °Ctd/ °Ftd), usw. Reproduzierbarkeit
- Temperatur - Besser+0,2%rF
Messbereich Sensor
- Feuchte: 0...100 % rF’ Ansprechzeit ohne SchutZfilter:
- Temperatur: -20 ...+ 70 °C/ t 90 max. 15 sec
-4..+158 °F Fiihlerabmessungen

Material - Durchmesser Sondenrohr: 12 mm
- Sondenrohr: Edelstahl - E=55mm
- Stecker: Kunststoff ABS - L=ca. 70 oder 200 mm
Genauigkeit (bei 25 °C/77 °F)* - L—A=35oder 165 mm

= - A siehe Tabelle Filter, Kapitel
Lange 200 mm 2514

Feuchte

- £1,0 % rF/Jahr Drift

- (1,0 % rF + 0,007 x Messwert) fiir
0...90 % rF

- +(1,4 % rF + 0,007 x Messwert) fur
90 ... 100 % rF

- 0,02 % rF/K in Abhangigkeit von

der Prozesstemperatur
(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)

- 0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
der Elektroniktemperatur
(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)

Temperatur
- 10,15 °C (0,27 °F)
mit Steigung PT1000 Klasse AA

*  Zur Temperaturabhangigkeit der
Genauigkeit siehe folgende
Grafiken.

Lange 70 mm

wie bei Ldnge 200 mm, jedoch mit
zusatzlichem Messfehler, angegeben
fur den Betriebszustand 2Kéanale bei
12mA, ohne Displaybeleuchtung,
Relais off:

Feuchte: +- 1,6 %rF (zusatzlich)
Temperatur: +- 0,6 °C (1.1 °F)

1 Nicht fur betauende Atmosphare. Fir
kontinuierlichen Einsatz in Hochfeuchte (>80%rF
bei <30°C fiir >12h, >60%rF bei >30°C fir >12h)
kontaktieren Sie uns bitte Gber www.testo.com
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Messgenauigkeit des Wandfihlers testo 6611
Feuchtefehler betragsmiRig |*%rF| in Abhéngigkeit von der Prozessfeuchte

—— 6611,6612,6613,6622,6623
Y%rF

30

25

20 — z z -

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Y%rF

Temperaturfehler in Abhédngigkeit von der Prozesstemperatur und der
Elektroniktemperatur

O

o5

Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik 25 °C / +77 °F
m— Systemfehler 6681 + Fihler, Elektronik -25°C ... +70°C/-13...+158 °F
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2.2.3 Kanalfuhler testo 6612

Der Fuhler testo 6612 misst Feuchte und Temperatur in Luftkanalen.

Auf einen Blick

Filter (darunter: Feuchte-
und Temperatursensor)

2  Sondenrohr

3 Wand-/Kanalhalterung
(Zubehor,
Best.-Nr.: 0554 6651)

4  Haltewinkel (fest mit
Sondenrohr verbunden)

5 Flhlerkabel
6 Taste
7  Stecker

Bei Uberdriicken kann die Sonde zum Geschoss
werden.

Zur Montage siehe Druckfestigkeit auf der folgenden
Seite.
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Anwendung
. Uberwachung und Regelung der Produktions- und Lagerluftqualitat in
Luftkanalen bei Herstellung und Lagerung hygroskopischer Produkte
. Erfillung hochster Genauigkeitsanspriiche
. Luftkanalanwendungen, bei denen ein Metallgehause gefordert ist.

Messumformer testo 6681 Kanalfiihler testo 6612
' >
L-A A
L
Technische Daten
Messgrofien - £1,0 % rF/Jahr Drift
Feuchte (% rF / °Ctd/ °Ftd), usw. - (1,0 % rF + 0,007 x Messwert) fur
Temperatur 0..90 % rF
. - +(1,4 % rF + 0,007 x Messwert) fiir
Messbereich 90 ... 100 % rF
Feuchte: 0...100 % rF2 - 0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
Temperatur: -30 ... + 150 °C/ der Prozesstemperatur
-22...+302 °F (bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)
: - 0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
Material der Elektroniktemperatur
Sondenrohr: Edelstahl (bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)
Leitung: Mantel FEP Temperatur
Stecker: Kunststoff ABS - +£0,15°C (0,27 °F)
Genauigkeit (bei 25°C/77°F)* mit Steigung PT1000 Klasse AA
Feuchte *  Zur Temperaturabhangigkeit der

Genauigkeit siehe folgende
Grafiken.

Reproduzierbarkeit

2 Nicht fiir betauende Atmosphare. Fir
kontinuierlichen Einsatz in Hochfeuchte (>80%rF

bei <30°C flr >12h, >60%rF bei >30°C fiir >12h)

. ! 7o - Besser+0,2 % rF
kontaktieren Sie uns bitte liber www.testo.com
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Sensor Kabellénge inkl. Sondenrohr und
Ansprechzeit ohne Schutzfilter: Filter
t 90 max. 15 sec - speziell fir Kanalvariante
Druckfestigkeit

Fiihlerabmessungen - PN 10 (Sondenspitze) **
- Durchmesser Sondenrohr: 12 mm ** Beidruckbeaufschlagtem
- L=ca.200/300/500/800 mm f&lﬂﬁ?ﬁ&%ﬁiﬁ, tzgtgsts_cmeldrmg-
- L-A=165/265/465/765 mm 0554 1795) einsetzen.
- A siehe Tabelle Filter, Kapitel

2.2.1.4.

Messgenauigkeit des Kanalfiihlers testo 6612

Feuchtefehler betragsmiBig |X%rF| in Abhéngigkeit von der
Prozessfeuchte

—— 6611, 6612, 6613, 6622, 6623
%rF

3.0

25

20 H : A

0 10 20 30 40 50 80 70 80 90 100
%rF
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Temperaturfehler in Abhédngigkeit von der Prozesstemperatur und der
Elektroniktemperatur

40 Jo <o -0 10 20 3p 40 50 60 70 20 90 100 110 120 130 140 150

Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik 25 °C / +77 °F
s Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik -25°C ... +70°C/-13...+158 °F
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224 Kabelfuhler testo 6613

Der Fuhler testo 6613 kommt zum Einsatz, wenn die rdumliche Trennung von
Messumformer und Sonde erforderlich ist.

Auf einen Blick

] [ ! |

Stecker
Taste
Flhlerkabel
Sondenrohr

Filter (darunter: Feuchte-
und Temperatursensor)

a b wN -

Bei Uberdriicken kann die Sonde zum Geschoss
werden.

Zur Montage siehe Druckfestigkeit auf der
folgenden Seite.

Anwendung
. Uberwachung und Regelung industrieller Feuchteprozesse (aufier
Hochfeuchteprozessen), z. B. Lebensmittelherstellung, Obstlagerung

. Uberwachung der Produktions- und Lagerluftqualitat bei Herstellung
und Lagerung hygroskopischer Produkte

. Erfullung héchster Genauigkeitsanspriche
. Reinraumanwendungen
. Anwendungen, bei denen ein robustes Metallgehause gefordert ist.
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A

Messumformer testo 6681

Technische Daten

MessgroBen

Wir empfehlen, bei kontinuierlichen Hochfeuchteprozessen
den Flhler testo 6614 (beheizt) zu verwenden.

Kabelfiihler testo 6613

Genauigkeit (bei 25 °C/77 °F)*

Feuchte (% rF / °Ctd/ °Ftd), usw.
Temperatur

Messbereich

Feuchte: 0...100 % rF3

Temperatur:  -70 ... + 180 °C/
-94...+356 °F

Material

Sondenrohr: Edelstahl
Leitung: Mantel FEP
Stecker: Kunststoff ABS

3 Nicht fiir betauende Atmosphare. Fir

Feuchte

+1,0 % rF/Jahr Drift

+ (1,0 % rF + 0,007 x Messwert) fur
0..90% rF

+ (1,4 % rF + 0,007 x Messwert) fur
90 ... 100 % rF

0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
der Prozesstemperatur

(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)
0,02 % rF/K in Abh&ngigkeit von
der Elektroniktemperatur

(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)

kontinuierlichen Einsatz in Hochfeuchte (>80%rF
bei <30°C fiir >12h, >60%rF bei >30°C fir >12h)
kontaktieren Sie uns bitte liber www.testo.com



Temperatur
- £0,15°C (0,27 °F)
mit Steigung PT1000 Klasse AA

*  Zur Temperaturabhangigkeit der
Genauigkeit siehe folgende
Grafiken.

Reproduzierbarkeit

- Besser+0,2 % rF

Sensor

Ansprechzeit ohne Schutzfilter:
t 90 max. 15 sec

Fiihlerabmessungen

- Durchmesser Sondenrohr: 12 mm

testo 6610 - 2.2 Produktbeschreibung

- L =ca. 120/200/300/500/800 mm

- L-A=285/165/265/465/765 mm

- Assiehe Tabelle Filter, Kapitel
2.2.1.4.

Fiihlerlange inkl. Sondenrohr und
Filter

- 1/2/5/10m
Druckfestigkeit**

- PN 10 (Sondenspitze)

- PN 1 (falls Sondenende / Kabel im
Prozess)

**  Bei druckbeaufschlagtem
Sondeneinbau bitte Schneidring-
verschraubung (Best.-Nr.

0554 1795) einsetzen.

Messgenauigkeit des Kabelfiihlers testo 6613

Feuchtefehler betragsmiRig |£%rF| in Abhingigkeit von der Prozessfeuchte

YorF

— 6611,6612,6613, 6622, 6623

3.0

25

20

05

00

70

80 90 100
%rF
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Temperaturfehler in Abhédngigkeit von der Prozesstemperatur und der

Elektroniktemperatur
p6
b5
2
"'—u-...,‘_- | _"--
© ‘I-q.._“.-'__"
bo =

40 J0 @0 10 0 1p 20 3P 4D H 6 T

by
i

&
™

— Systemfehler 6681 + Fulhler, Elektronik 25 °C / +77 °F

e Systemfehler 6681 + Filihler, Elektronik -25°C ... +70°C /-13...+158 °F
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2.2.5 Beheizter Kabelfuhler testo 6614

Der Flhler testo 6614 mit beheizbarer Sonde ist geeignet fliir den Einsatz in
Hochfeuchteprozessen, in denen die Moglichkeit der Betauung der Sonde

besteht.

Zum Funktionsprinzip des testo 6614 siehe auch Band 1,
@ Kapitel 1.3.3.5.

Auf einen Blick

7

a b wN =

Stecker
Taste
Fihlerkabel
Sondenrohr

Filter (darunter:
Feuchte- und
Temperatursensor)
Kabel fiir Temperatur-
sonde

Temperatursonde

Betauungsschutz
(0554 0166/
0554 0117)

Bei Uberdriicken kann die Sonde zum Geschoss

werden.

Zur Montage siehe Druckfestigkeit auf der

folgenden Seite



Anwendung
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- Uberwachung und Regelung von Hochfeuchteprozessen, z. B.
Trocknung (Keramik, Tabak, Holz, Lebensmittel) und Reifung (Kase,

Obst).

- Bei Stromungsgeschwindigkeiten >1m/s ist mit einem zusatzlichen
Messunsicherheitsbeitrag von maximal +1,5 % rF zu rechnen. Zur
Vermeidung dieses Fehlers und Gewahrleistung der héchsten
Messgenauigkeit: Betauungsschutz 0554 0166 verwenden.

Messumformer testo 6681

Beheizter Kabelfiihler testo 6614

Technische Daten
MessgroBRen

Or 4
L-A A
L

Montage-
abstand
max. 10 cm

L

|

Temperatursonde

Feuchte (% rF / °Ctd/ °Ftd), usw.

Temperatur
Messbereich

Genauigkeit (bei 25 °C/77 °F)*

Feuchte (Werte guiltig bei Verwendung
des Betauungsschutz 0554 0166)

0...100 % rF
-40...+180°C/

Feuchte:

Temperatur:
-40...356 °F

Material

Sondenrohr: Edelstahl
Leitung: Mantel FEP
Stecker: Kunststoff ABS

+1,0 % rF/Jahr Drift
+ (1,0 % rF + 0,007 x Messwert) fur
0... 100 % rF

0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
der Prozesstemperatur

(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)
0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
der Elektroniktemperatur

(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)



Temperatur
- £0,15°C (0,27 °F)
mit Steigung PT1000 Klasse AA

*  Zur Temperaturabhangigkeit der
Genauigkeit siehe folgende
Grafiken.

Reproduzierbarkeit

- Besser+0,2 % rF

Sensor

Ansprechzeit ohne SchutZfilter:
t 90 max. 15 sec

Fiihlerabmessungen

- Durchmesser Sondenrohr: 12 mm

- Durchmesser Temp.-Sonde: 3 mm

- L=ca.200/500 mm

- L-A=165/465 mm

- A ssiehe Tabelle Filter, Kapitel
2.2.1.4.

Fiihlerlange inkl. Sondenrohr und
Filter

- 1/2/5/10m
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Druckfestigkeit**

- PN 10 (Sondenspitze)

- PN 1 (falls Sondenende / Kabel im
Prozess)

**  Bei druckbeaufschlagtem
Sondeneinbau bitte Schneidring-
verschraubung (Best.-Nr.

0554 1795) einsetzen.

121
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Messgenauigkeit des beheizten Kabelfuihlers testo 6614

Feuchtefehler betragsmaRig |*%rF| in Abhingigkeit von der Prozessfeuchte

— 6614
%rF ‘ |

3p

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
YorF

Temperaturfehler in Abhédngigkeit von der Prozesstemperatur und der
Elektroniktemperatur

P&

h 5

Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik 25 °C / +77 °F
e Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik -25°C ... +70°C/-13...+158 °F
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2.2.6 Restfeuchte-KabelfUhler
(Selbstabgleich) testo 6615

Der Flnhler testo 6615 korrigiert mittels Selbstabgleich Messabweichungen.
Dies kommt im besonderen bei niedrigen Feuchtewerten (im Taupunkt-
Bereich) zum Tragen.

Kapitel 1.3.5.6.

testo 6615 nur mit PTFE-Sinterfilter (Art.-Nr. 0554 0759) oder
Edelstahl-Sinterfilter (Art.-Nr. 0554 0647) einsetzen.

Wahrend der Selbstabgleichphase bleiben die Signalwerte
der Analogausgange auf hold, d. h. sie werden so lange
eingefroren.

@ Zum Funktionsprinzip des testo 6615 siehe auch Band 1,

Auf einen Blick

] || [ 1T D>

Stecker
Taste
Fihlerkabel
Sondenrohr

Filter (darunter: Feuchte-
und Temperatursensor)

a b wON =

3

Bei Uberdriicken kann die Sonde zum Geschoss werden.
@ Zur Montage siehe Druckfestigkeit auf der folgenden Seite.
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Anwendung

. Uberwachung und Regelung von Restfeuchteprozessen (Druckluft mit
Adsorptions- oder Membrantrocknern sowie Kunststoff-

Granulattrocknern)

. Einsatz, wenn raumliche Trennung von Messumformer und Sonde

erforderlich ist.

Messumformer testo 6681

Technische Daten
MessgrofRen

Taupunkt (°Ctd / °Ftd), usw.
Temperatur

Messbereich

Restfeuchte-Kabelfiihler testo 6615

Genauigkeit (bei 25 °C/77 °F)*

Taupunkt: - 60 ... + 30 °Ctd/
-148...+212 °Ftd

Temperatur: -40...+ 120 °C
-40...+248 °F

(Temp.-Bestandigkeit bis + 180 °C/
+356 °F)

Material

Sondenrohr: Edelstahl
Leitung: Mantel FEP
Stecker: Kunststoff ABS

Feuchte

- %1,0 % rF/Jahr Drift

Taupunkt

- *+1Kbei0 °Ctd/+32 ° Ftd

- +2Kbei-40 °Ctd/- 40 ° Ftd

- *4 Kbei-50 °Ctd/-58 ° Ftd

- *6 Kbei-60 °Ctd/-76 ° Ftd

Abhangigkeit von der Prozesstempe-

ratur (Abweichung von 25 °C/77 °F)

- +0,1Ktf/K bei -40 °C...25 °C/
-40 °F...+77 °F

- +0,2 Ktf/K bei 25 °C...50 °C/
77 °F..+122 °F
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+ 0,4 Ktf/K bei 50 °C...120 °C/

122 ° F.. +248 °F gi?tz?llénge inkl. Sondenrohr und
Temperatur
_ £0.15°C (0,27 °F), 1/2/5/10m

Steigung PT100 Klasse AA Druckfestigkeit
* Zur Temperaturabhéngigkeit der - PN 16 (Sondenspitze)**

gg}iaklggkelt siehe folgende **  Bei druckbeaufschlagtem

' Sondeneinbau bitte Schneidring-

Sensor verschraubung (Best.-Nr.

Ansprechzeit ohne Schutfilter: 0554 1795) einsetzen.

t 90 max. 15 sec

Fuhlerabmessungen

- Durchmesser Sondenrohr: 12 mm
- L=ca.200/500 mm
- L-A=165/465mm

- Asiehe Tabelle Filter, Kapitel
2.2.1.4.

Messgenauigkeit des Restfeuchte-Kabelfiihlers testo 6615

Taupunktfehler betragsmiBig |£%rF| in Abhéngigkeit von dem
Prozesstaupunkt

K

30
°Ctd
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Temperaturfehler in Abhangigkeit von der Prozesstemperatur und der

Elektroniktemperatur
e
b5
ba -

-
— -
™ Pyt _d""-’ ==
g

p2
o

40 Jo 20 - 1P 20 30 40 50 6 7P 80 90 100 110 120
£t
p2
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b.a ot |
s
b
5

Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik 25 °C/ +77 °F
m—— Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik -25°C ... +70°C/-13...+158 °F
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2.2.7 Kabelfuhler (selbstiberwacht) testo 6617

Der Fuhler testo 6617 wird verwendet, wenn eine rdumliche Trennung von
Messumformer und Sonde erforderlich ist, speziell bei Medien (Gasen,
Dampfen), die den Feuchtesenor gefahrden/schadigen kénnen (fir diese
Anwendungen verfugt der testo 6617 Uber eine Selbstiiberwachungs- und
Frihwarnfunktion).

Auf einen Blick

] [ ' | IS

Stecker
Taste
Fuhlerkabel
Sondenrohr

Filter (darunter: Feuchte-
und Temperatursensor)

a b wWwN -

Bei Uberdriicken kann die Sonde zum Geschoss
werden.

Zur Montage siehe Druckfestigkeit auf der
folgenden Seite

Anwendung

. Uberwachung und Regelung industrieller Feuchteprozesse mit
korrosiv wirkenden Medien (aufer Hochfeuchteprozessen) mit
Ausnahme von Anwendungen mit HCL, HF und anderen Sauren und
Saurebildnern in gréfleren Konzentrationen (SO2, SO3, NO2)

. Erfullung héchster Genauigkeitsanspriiche

. Anwendungen, bei denen ein robustes Metallgehause gefordert ist.
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Medien als beispielsweise der testo 6613. Jedoch wird vor
Beschadigung des Sensors frihzeitig gewarnt, sodass
Anlagenausfalle vermieden werden kdnnen.

@ Dieser Fuhler zeigt KEINE langere Standzeit bei aggressiven

2271 Selbstuberwachung der Deckelelektrode

Durch den Einsatz unter rauen Umgebungsbedingungen mit teilweise
aggressiven Medien besteht die Gefahr, dass der Sensor beschadigt wird.

Eine Beschadigung des Sensors spiegelt sich in der Regel durch falsche
Messwerte wider, die schon eine Zeit lang auftreten, bevor der Sensor
zerstort wird. Wird diese Sensorbeschadigung zu spat bemerkt, kénnen hohe
Kosten aufgrund unbrauchbarer Messwerte oder durch Anlagenstillstande
und Wartezeiten bis zum Ersatz des Sensors entstehen.

1  Deckelelektrode
2  Untere Elektrode
3 Trager

(Keramiksubstrat fir
mechanischen Schutz)

4  Anschlisse
(gegen Korrosion geschutzt)

5 Dielektrische Schicht

Der testo 6617 verfugt Uber eine einzigartige Funktion der Selbstiiber-
wachung. Diese ermoglicht es, Beschadigungen des Sensors friihzeitig zu
erkennen, z. B.:

. Mechanische Beschadigung (z. B. Kratzer)

. Beschadigung durch aggressive Gase (z. B. Saure in Aerosolform)

. Aufquellen oder Abldsen der Polymerschicht durch Einwirken von
Lésungsmitteln.

Erreicht die Selbstiberwachung ihren spezifischen Grenzwert, erfolgt die
Fahler-Warnmeldung "Sensor FrGhwarnung".
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Messumformer testo 6681 Kabelfiihler (selbstiiberwacht) testo 6617

! [ D
L-A | A
L - Ll
Technische Daten
MessgréBen - 0,02 % rF/K in Abhangigkeit von
- Feuchte ((% rE / °Ctd/ °Ftd der Elektroniktemperatur
euchte ((%r ) (bei Abweichung von 25 °C/+77 °F)
- Temperatur
) Temperatur
Messbereich - +0,15°C (0,27 °F)
- Feuchte: 0...100 % rF* mit Steigung PT1000 Klasse AA
- Temperatur:  -40... + 180 °C/ *  Zur Temperaturabhéngigkeit der
-40...356 °F Genauigkeit siehe folgende
Material, Gewicht Grafiken.
- Sondenrohr: Edelstahl Reproduzierbarkeit
- Leitung: Mantel FEP - Besser+0,2%rF
- Stecker: Kunststoff ABS Sensor

Genauigkeit (bei 25 °C/77 °F)* Ansprechzeit ohne Schutfilter:
Feuchte t 90 max. 15 sec

- %1,0 % rF/Jahr Drift

- +(1,2% rF + 0,007 x Messwert) fiir

Fiihlerabmessungen

0..90 % rF - Dlirchmesser Sondenrohr: 12 mm
- £ (1,6 % rF + 0,007 x Messwert) fir - L =ca.200/500 mm

90 ... 100 % rF - L-A=165/465mm
- 0,02 % rF/K in Abhéngigkeit von - A siehe Tabelle Filter, Kapitel

der Prozesstemperatur 2.2.14.

(bei Abweichung von 25 °C/+77 °F) Fiihlerlange inkl. Sondenrohr und

Filter

4 Nicht fiir betauende Atmosphare. Fir - 1/2/5/10m
kontinuierlichen Einsatz in Hochfeuchte (>80%rF Druckfestigkeit
bei <30°C fiir >12h, >60%rF bei >30°C fir >12h)
kontaktieren Sie uns bitte Gber www.testo.com
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- PN 10 (Sondenspitze)** verschraubung (Best.-Nr.

**  Bei druckbeaufschlagtem 0554 1795) einsetzen.
Sondeneinbau bitte Schneidring-

Messgenauigkeit des Kabelfiihlers (selbstiiberwacht) testo 6617

Feuchtefehler betragsmiRig [*%rF| in Abhidngigkeit von der Prozessfeuchte

—6617
%rF

30

25

20

05

00

0 10 20 30 40 50 60 70 80 20 100
%rF

Temperaturfehler in Abhédngigkeit von der Prozesstemperatur und der
Elektroniktemperatur

ArF

M0 Jo <30 -10 10 2D 3p 4D 5 6 70 Bp 5P 190 110 120 130 140 150 160 170 180
i

Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik 25 °C/ +77 °F
== Systemfehler 6681 + Fiihler, Elektronik -25°C ... +70°C/-13...+158 °F
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2.3 Inbetriebnahme

2.3.1 Fuhler installieren

2.31.1 Wandfiihler testo 6611 installieren

Der Fuhler testo 6611 (Wandvariante) muss nur in die Steckbuchse des
Messumformers testo 6681 eingesteckt werden.

2.31.2 Kanalfiihler testo 6612 installieren

Die Kanalmontage des Fuhlers testo 6612 finden Sie im Band 1, Kapitel
1.3.2.2 beschrieben.

2.31.3 Fuhler testo 6613 / 6614 / 6615 / 6617 installieren

Der Messumformer testo 6681 wird bei Verwendung mit diesen
Fuhlern an der Wand montiert, siehe Band 1, Kapitel 1.3.2.1.

Fuhler gemal Anwendungsfall sowie Mess- und
Raumbedingungen installieren, vergleiche Falle unten A1 bis C

In Prozessen, bei denen es zu Kondensatbildung an der
@ Feuchtesonde kommt, den Fiihler senkrecht (Filter zeigt nach
unten) installieren.

A1 Wandmontage des Fiihlers

Wand- / Kanalhalterung
Best.-Nr. 0554 6651

131



132 | testo 6610 - 2.3 Inbetriebnahme

A 2 Wandmontage des beheizten Fiihlers testo 6614

Bei Montage der beheizten Fuhlervariante testo 6614 muss zusatzlich die
Temperatursonde mdglicht nahe am Feuchtefiihler (max. 10 cm) befestigt
werden. Eine passende Montagehilfe befindet sich im Lieferumfang des
testo 6614.

Wand- / Kanalhalterung
Best.-Nr. 0554 6651

testo 6614

Abstand der Sondenspitzen
Feuchtefiihler — Temperatur-
sonde: moglichst nah, jedoch
ohne Beriihrung (Entfernung
Sensorspitzen max 10 cm)

Montagehilfe, im Lieferumfang
der Wand- / Kanalhalterung
Best.-Nr. 0554 6651

Temperatursonde
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B1 Kanalmontage des Fiihlers

Messumformer in die Halterung am Ende
‘ des Kanalfiihlers einrasten

Bohrung & 12,5 mm

Wand-/Kanalhalterung
max. 70 mm Best.-Nr. 0554 6651

Nur atmospharische Prozesse. bis ca. 1 bar Uberdruck Alternativ kann
auch die Einloch- Kanalhalterung (Best.-Nr. 0554 1793) verwendet werden.

B2 Kanalmontage des beheizten Fiihlers testo 6614

Bei Montage der beheizten Fuhlervariante testo 6614 muss zuséatzlich die
Temperatursonde in einem Abstand von ca. 10 cm vom Feuchtefiihler
befestigt werden. Eine passende Montagehilfe befindet sich im
Lieferumfang des testo 6614.

testo 6614

Wand- / Kanalhalterung
Best.-Nr. 0554 6651

Stromungsrichtung

Montagehilfe, im Lieferumfang
der Wand- / Kanalhalterung
Best.-Nr. 0554 6651

Temperatursonde
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C Prozessmontage

Schneidringverschraubung
Best.-Nr. 0554 1795

= Bei der Installation darauf achten, dass der Fuihler wahrend des
Betriebs nicht beschadigt werden kann.
Verwenden Sie beim testo 6614 (beheizte Flihlervariante) zur

@ Montage der Temperatursonde bitte die
Schneidringverschraubung mit der Best.-Nr. 0400 6193.

2.3.2 Fuhler an Messumformer anschliel3en
/ entfernen

e Flhlerstecker in Steckbuchse des testo 6681 einschieben, bis er
einrastet. Der testo 6681 erkennt, welcher Flhler angeschlossen ist.

e Zum Entfernen des Flihlers muss die Entriegelungstaste am Fihler
gedruckt werden, so dass dieser abgezogen werden kann.
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2.4 Wartung und Reinigung

2.4.1 Filter / Schutzkappen austauschen
2411 Filter / Schutzkappe bei Wandvariante testo 6611
austauschen

Beschadigen Sie bei Austausch des Filters / der Schutzkappe
@ nicht die Sensoren und berlhren Sie dessen Flachen nicht!

1 Defekten Filter / defekte Schutzkappe (2) von Sondenrohr (1)
abschrauben.

2 Neuen Filter / neue Schutzkappe auf Sondenrohr aufschrauben.

Schutzkappe handfest aufschrauben, d. h. nicht mit einer
@ mechanischen Hilfe festziehen.
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2.41.2 Filter | Schutzkappe bei Kanalvariante testo 6612
austauschen

Beschadigen Sie bei Austausch des Filters / der Schutzkappe
nicht die Sensoren und berihren Sie dessen Flachen nicht!

Tipp:

Markieren Sie die Einschublange des Sondenrohrs in der
Nahe der Schraube (11).

(=) (=)

1 Schraube (11) I6sen und Sondenrohr (9) mit Filter / Schutzkappe (10)
aus der Wand-/Kanalhalterung (6) herausziehen.

2 Defekten Filter / defekte Schutzkappe von Sondenrohr abschrauben
und neuen Filter / neue Schutzkappe aufschrauben.
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Schutzkappe handfest aufschrauben, d. h. nicht mit einer
@ mechanischen Hilfe festziehen.

3 O-Ring (7) gdf. ersetzen. Sondenrohr bis zur Markierung in den Kanal
hinein schieben und Position mit Schraube (11) fixieren.

2.41.3 Filter / Schutzkappe bei Kabelvarianten
austauschen

@ Die folgende Beschreibung gilt fiir die Fihler:

testo 6613
testo 6614
testo 6615

testo 6617

Beschadigen Sie bei Austausch des Filters / der Schutzkappe
@ nicht den Sensor und berlGhren Sie dessen Flachen nicht!

1 Defekten Filter / defekte Schutzkappe (2) von Sondenrohr (1)
abschrauben.
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2 Neuen Filter / neue Schutzkappe auf Sondenrohr aufschrauben.

Schutzkappe handfest aufschrauben, d. h. nicht mit einer
@ mechanischen Hilfe festziehen.

2.4.2 Gerat und Filter / Schutzkappe
reinigen
= Das Gerat nur vorsichtig mit einem feuchten Tuch reinigen.
= Keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden.

= Keine Lésungsmittel verwenden.

® Kappe bzw. Schutzkappe zum Reinigen abschrauben, mit Druckluft
reinigen und wieder aufschrauben. Den Sensor dabei nicht
beschadigen!

24.3 Sensor austauschen

Durch das Fuhlerkonzept (digital, steckbar) kénnen alle Flhler bei Bedarf
innerhalb von Sekunden vor Ort ausgetauscht werden, in der Regel ohne
Unterbrechung des Anlagenbetriebs.

gewabhrleisten, ist ein Sensortausch durch den Kunden nicht

@ Um die sehr hohe Genauigkeit der Fiihler testo 6610 zu
moglich.

Zur Durchfiihrung wenden Sie sich bitte an lhren Testo-
Service.
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3 Parametrier-, Abgleich
und Analysesoftware
(P2A-Software)

3.1 Leistungsbeschreibung

Die P2A-Software dient zur Parametrierung, zum Abgleich und zur Analyse
von Testo-Messumformern. Es gilt:

Generell werden alle Testo-Messumformer (ab 2007) unterstutzt.
Fir jeden neu gekauften Testo-Messumformer muss gegebenenfalls
ein kostenloses Upgrade der Software installiert werden, welches die
Geratetreiber fir alle bis zu diesem Zeitpunkt anschlieRbaren
Messumformer enthalt.
+ Uber die Testo-Homepage www.testo.com/download-center
(Registrierung erforderlich) kann dieses Upgrade jederzeit kostenlos
heruntergeladen werden.
Der Kauf der Software ist also nur einmal erforderlich, auch fur Besitzer
mehrerer Testo-Messumformer.

3.1.1 Funktionen und Verwendung

In der P2A-Software werden zwei verschiedene Dateitypen verwendet, die
Gerate- und die Parameterdatei.

Geratedatei

Die Parameter eines bestimmten Messumformers sind in dessen so
genannter Geratedatei hinterlegt. Uber diese Datei kdnnen die Parameter
bearbeitet und das Gerat getestet und abgeglichen werden.

Geratedateien enthalten neben den Parameterdaten auch die jeweiligen
Historien, d. h. es werden "Logbicher" zu den bisherigen Parametrierungen,
Abgleichen und Meldungen geflihrt (siehe Kapitel 3.3.5).

@ Geratedateien haben das Dateiformat ".cfm".
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Parameterdatei

Parameterdateien sind nicht an einen einzelnen, bestimmten Messumformer
gebunden und enthalten nur Parameterdaten / keine Historiendaten.

Wenn Sie verschiedene Gerate gleichen Typs einsetzen, kdnnen Sie
Parameterdateien einmalig erstellen (z. B. durch Abspeichern der passenden
Geratedatei als Parameterdatei) und auf die anderen Gerate Ubertragen.

@ Parameterdateien haben das Dateiformat ".cfp".

3.1.2 Systemvoraussetzungen

Betriebssystem
. Windows® 7
. Windows® 8
. Windows® 10
Rechner

Der Rechner muss die Anforderungen des jeweiligen Betriebssystems
erfullen. Zusatzlich missen folgende Anforderungen erfillt sein:

. Schnittstelle USB 1.1 oder héher
. Grafikaufldsung mind. 1024 x 768

Datums- und Uhrzeiteinstellungen werden automatisch vom

@ PC Uber-nommen. Der Administrator muss sicherstellen,
dass die Systemzeit regelmaRig mit einer zuverlassigen
Zeitquelle abgeglichen und ggf. angepasst wird, um die
Authentizitat der Daten sicherzustellen.

Software

Die P2A-Software muss zusatzlich zum Messumformer erworben und
installiert werden. Handelt es sich um eine neue Software-Version, wird der
Messumformer bereits vollstandig unterstiitzt. Altere P2A-Softwarestande
kénnen Uber das P2A-Software-Upgrade auf den neuesten Stand gebracht
werden.
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3.1.3 Lieferumfang

Zum Lieferumfang gehdren:
P2A-Software

USB-Treiber
Fir die Arbeit mit der Parametrier-, Abgleich- und
@ Analysesoftware (P2A-Software) werden Kenntnisse im

Umgang mit Windows® Betriebssystemen vorausgesetzt.

3.2 Erste Schritte

3.2.1 Software/Treiber installieren
@ Zur Installation sind Administratorrechte erforderlich.

3.211 P2A-Software installieren

@ Ohne Eingabe eines Lizenzschlissels wird die Software nur
als Demoversion ausgefiihrt (Zeitbeschrankung auf 30 Tage).

3 Die Software kdnnen Sie unter folgendem Link herunterladen:
https://www.testo.com/download-center
Falls das Installationsprogramm nicht automatisch startet:
> Downloadordner 6ffnen und P2A.exe starten.
4 Folgen Sie den Anweisungen des Installationsassistenten.

5 Kilicken Sie zum Beenden der Software-Installation auf [Fertig stellen].

USB Treiber installieren
6 Den USB Treiber kdnnen Sie unter dem folgenden Link herunterladen:
https://www.testo.com/download-center (Treiber Testo USB)
Falls das Installationsprogramm nicht automatisch startet:
> Downloadordner 6ffnen und USBDriver.exe starten.
7 Folgen Sie den Anweisungen des Installationsassistenten.

8 Kilicken Sie zum Beenden der Software-Installation auf [Fertig stellen].


https://www.testo.com/download-center
https://www.testo.com/download-center
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3.21.2 P2A-Software-Upgrade

1 P2A-Software-Upgrade unter www.testo.com/download-center
(Registrierung erforderlich) herunterladen und abspeichern.

2 Ordner anwahlen, in dem die heruntergeladene Zip-Datei gespeichert
wurde und Zip-Datei entpacken.

3 Datei P2A upgrade.exe starten.
4 Den Anweisungen des Installationsassistenten folgen.

3.2.2 Software starten

3.2.21 Programm starten

e Klicken Sie auf Alle Programme (Windows®7, Windows®8,
Windows®10) | Testo | P2A- Software.

Unter Windows®7 wird beim ersten Starten der Software das
@ Fenster Benutzerkontensteuerung gedffnet.

» Klicken Sie auf Zulassen.

Das Programmfenster wird geoffnet (siehe Kapitel 3.3.1,
Bedienoberflédche).
3.2.2.2 Verbindung zum Gerat herstellen
Es kénnen mehrere Gerate angeschlossen werden, es ist jedoch immer nur
eine Verbindung aktiv.

v' USB-Treiber ist installiert (siehe Kapitel 3.2.1, Software/Treiber
installieren).
1 P2A-Software starten.

2 Adapter (Lieferbestandteil der P2A-Software), an die
Serviceschnittstelle des Gerats anschlieRen (siehe Band 1, Kapitel
1.2.4).

3 Gerat/ Adapter Uber die USB-Schnittstelle an den PC anschlieRen.
Die Geratedatei des angeschlossenen Gerats wird in der Datei-Liste
angezeigt.
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3.2.2.3 Verbindung zum Gerat aktivieren
=  Auf die gewlinschte Geratedatei klicken.

Die gewahlte Datei wird farblich markiert und die Verbindung zum
Geréat wird aktiviert.

Ist eine Verbindung zum Gerat bereits beim Start des Programms
hergestellt, wird die zugehdérige Geratedatei automatisch markiert.

3.3 Software verwenden
3.3.1 Bedienoberflache

#® Testo - P24 - Sofiware FEX
1 Datei Bearbeiten Ansicht 7
2 ——EH @& 7
= ) F2a Software
o tesi
—
P‘ o000
A |
Messumformer .
analpsieren/testen
Messumfoimer ableichen __=m
testo 5681
SN 01218834
Pt 0.64
5 testo B611
PSN 01218072
Kommunikation Ok
6 Ready UM

1 Menlleiste:

Menii Befehl Erklarung
Datei Offnen Zeigt den Windows-Dialog zum Suchen und
Offnen von Dateien an.
Speichern Speichert die Parameter einer Gerate- oder
unter Parameterdatei unter einem neuen Namen.
Bearbeiten  Kopieren Kopiert die Parameter der markierten Gerate-

oder Parameterdatei in den Zwischenspeicher.
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Menii Befehl Erklarung

Einfliigen Fugt die Parameter aus dem Zwischenspeicher
in die markierte Gerate- oder Parameterdatei
ein.

Ansicht Symbolzeile  Aktiviert / deaktiviert die Symbol- bzw.
Statuszeile  Statusleiste.

? Geratever- Pruft die Verbindung zu einem angeschlossenen
bindung Gerat, ohne dass die Geratedatei aktiviert
prifen werden muss.

Service Uber Servicedaten anzeigen wird eine
Textdatei mit den wichtigsten Informationen zum
Computer und zur Software gedffnet.

Info Zeigt die Versionsnummer der P2A-Software an.

2 Symbolleiste:

Zeigt die Windows-konformen Symbole zur Bearbeitung an.

3 Datei-Liste:

Symbol Datei

0] Gerate-
R datei
= | Gerate-
s datei
g Parameter-
LS datei

4  Funktionsschaltflachen:

Erklarung

Geratedatei
Verbindung zum Geraét ist hergestellt.

<Typ> <Seriennummer>.cfm
Dateibezeichnung sollte nicht gedndert werden.

Geratedatei
Verbindung zum Gerét ist nicht hergestellt.

<Typ> <Seriennummer> <Datum> <Uhrzeit>.cfp
Dateibezeichnung kann geandert werden.

Der Name kann frei gewahlt werden, es empfiehlt sich
jedoch, den Bezug zum Gerat beizubehalten.

Parameterdateien sind immer rot gekennzeichnet; die
enthaltenen Parameterwerte werden erst nach der
Ubertragung in die Gerétedatei an das Gerat weiter-
gegeben.

[Parametrierung dndern] siche Kapitel 3.3.2.

[Messumformer analysieren/testen] siche Kapitel 3.3.3.

[Messumformer abgleichen] siehe Kapitel 3.3.4.

[Messumformer-Historie] siehe Kapitel 3.3.5.
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Uber die Schaltflichen werden Dialoge zur Bearbeitung und zum Testen
des Gerats geoffnet.

5 Datei-Informationen:

Im Fenster wird angezeig

Wenn eine Geratedatei  Typ, Seriennummer, Firmware-Version des Gerats
ausgewahlt ist bzw. Fuhlers.

Wenn eine Parameter- Typ, Seriennummer und Firmware-Version des
datei ausgewahlt ist Gerdéts, fir das die Parameterdatei erstellt wurde.

Verbindungsstatus Grun = Verbindung ist aktiv,
Rot = Verbindung ist inaktiv.

6 Statusleiste:
Zeigt bei der Bearbeitung tber die Menlileiste den aktuellen Stand an.

3.3.2 Gerate- /| Parameterdatei bearbeiten
3.3.21 Gerate- / Parameterdatei andern
4 Die gewlinschte Gerate- / Parameterdatei ist markiert.

1 Auf [Parametrierung @ndern] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Gerétetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Parametrierung @ndern gedffnet.

Wurden Parameter aus anderen Parameterdateien in die Geratedatei
Ubertragen, wird ein Hinweis angezeigt, Uber den Sie die neuen
Parameter mit [Ja] an das angeschlossene Gerat tbertragen kénnen.

Sollen die Parameter nicht Gbertragen werden, klicken Sie auf [Nein].

2 Parameter in den entsprechenden Feldern &ndern oder eingeben.
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Einheit /
Analogaus-
gang
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Erklarung

In dieser Maske werden alle Analogausgange
parametriert.

x|
Parametiierung andem |
E Einheit/Analogausgang Fanal 1
= Kanal1 Analogausgang -
&= Kanal2 i -
|ty Grenzwerte Relais
] Reksis 1 et ]
B :e:a.sg lk‘_ eoco |
] elais
] Reksis ¢ AL e
Grundeinstellungen % T
Ethemnet et
£l osoey - 0 50 100 AE 2
O I
IU = 100 =i
Skalen-Minimum Slealen-aximum >——ﬂ—_
Signalverzogerung des Analogsignals (unabhanaig von der Reaklionszeit. zB. T30
des Senzors]
Signalverzogering testo BEET
[Stufe1...15] SN 01182737
,1—_;; Fw 1.10
i |
testo BE12
PSMN 01466736
Kommunikation Ok
o
Ok I Abbrechen [bermehmen
Einheit/Analog- Einheit: 0...1V / 5V / 10V oder 4...20 mA.
ausgang Vertikal: Aktuelle Variante des Analogausgangs (nicht
(Grafik) veranderbar).
Horizontal: Min/max. Skalen-Endpunkte der gewahlten
Einheit.
Kurve dreht sich entsprechend dem eingegebenen Wert
bei Skalen-Minimum bzw. -maximum.
Skalen- Die Endpunkte der Skalierung kdnnen bis zu den
Minimum / hinterlegten Skalen-Minimum und Maximum ausgewahlt
-Maximum werden. Dabei kann zur Anpassung des Analogausgangs

an das Kundensystem uber den Messbereich hinaus
skaliert werden, siehe Band 1, Kapitel 1.2.8.
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Einheit

Signalver-
zbgerung
(Grafik)

Signalver-
zbgerung

A
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Erklarung

Auswahl der physikalischen Einheit.

Beim Wechsel der Einheit werden unter Skalen-Minimum
und -Maximum Standardwerte eingestellt (zu den
Skalenendwerten siehe Bedienungsanleitung
Messumformer).

Vorsicht!

Bei Anderungen der phys. Einheit werden die Relais-
Grenzwerte auf die zugeordneten Defaultwerte gesetzt.

Kurve verandert sich je nach eingestellter Signalver-
zbgerung.

Zeitintervall in Stufen 1 — 15:
1 = keine Verzdgerung
15 = langste Verzdgerung.

Die Signalverzégerung schlie3t sich an die Reaktionszeit
des Sensors an. Die Signalverzégerung stellt eine
Mittelwertbildung dar, Uber das Zeitintervall der gewahlten
Stufe in Sekunden:

Beispiel

Stufe 10 = Mittelwert der Messwerte aus den
vergangenen 10 sec.

Die Verzdgerung des Signals gegeniber der
Veranderung im Prozess wird zudem mafgeblich
durch die Wahl des SchmutZzfilters beeinflusst.
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Grenzwerte Erkléarung
Relais 1...4 In dieser Maske werden die Relais bzw. Display-Alarme
parametriert
o Lassen Sie den Messumformer nur in
1 spannungslosem Zustand von autorisiertem
Fachpersonal verdrahten und anschlieen.
nschaften won testo 6681 01192737 E Ny 3 LI
Parametierung Sndern |
% Einheit/Analogausgang Fielais 1
& Kanal1 _
== Kanal 2 £ keing Nutzung £ MIN Uberwachung -
i i'E’;;:EHE'E"S £ Sammelalam £ s berwachung P 3
|#] Relais 2 v
&] Riclaiz 3 | £ wBe |
|#] Relais 4 e ‘
"r Grundeinstellungen Hysterese e F ?
Ethemnet il
E Display =
«—>
OH
Kanal
m F 3 .___4
A J
OFF
I o ZIF
testo G631
|I SN 01192737
Grenzwert el
testo BE12
PSN 01466796
Kommunikation Ok
———
Ok I Abbrechen Ubemnehmen
Relais x Es stehen (optional) vier Relais zur Verfligung.

keine Nutzung Relais wird nicht genutzt.

Hysterese-Bild und Eingabemdéglichkeiten sind
ausgeblendet.

Sammelalarm  Bei Auftreten ausgewahlter Meldungen kann ein Relais
als Sammelalarm-Melder verwendet werden. Auswahl der
Meldungen siehe unten.



Feld

MIN
Uberwachung

MAX
Uberwachung

i

Hysterese
Kanal

Grenzwert
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Erklarung

Unterhalb des Grenzwertes auf ON (SchlieRer) bzw. OFF
(Offner) geschaltet; bei darauf folgender Uberschreitung
von Grenzwert plus Hysterese wird auf OFF (SchlieRer)
bzw. ON (Offner) geschaltet.

Oberhalb des Grenzwertes auf ON (SchlieRer) bzw. OFF
(Offner) geschaltet; bei darauf folgender Unterschreitung
von Grenzwert minus Hysterese wird auf OFF
(SchlieRer) bzw. ON (Offner) geschaltet.

Die grafische Darstellung in der Bildschirmmitte
bezieht sich auf die Relais-Verdrahtung als
Schlieler (ON).

Zur Vermeidung von Schaltzyklen.

Auswahl des Kanals, der tGberwacht werden soll.

Werte in den Grenzen der in Einheit/ Analogausgang
gewahlten Einheit; 1 Dezimalstelle.

Bei Anderungen der phys. Einheit werden die Relais-
Grenzwerte auf die Defaultwerte gesetzt.
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Sammelalarm

Eigenschaften von testo 6681 01192737

Parametrisrung Sndem |

i Einheit/Analagausgang

&= Kanal 1
&= Kanal 2
i Grenzwerte Relais
%] Relais 1
] Relais 2
%] Relais 3
[%] Pelais 4
4 Gundsinstellungen
Ethemet
2| Display

Erklarung

P2A-Software - 3.3 Software verwenden

Auswahl der Meldungen (Fehler etc.), die zu einem
Sammelalarm fiihren sollen (ODER-Verknlpfung).

Relais 1

" keing Mutzung

= Sammelalarm

" MIN Ubsrachung
WX berwachung

B Messumformer
Statusmeldungen
I Grenzvert neu
[ Skalierung neu
™ Messumformer-Feset
™ Analogabgleich

[~ T Umgebung hoch

[ T Umgebung riedrig

™ Spannung nisdrig

™ Keine Kommurikation

™ WatchDog-Fehler
s Fiihler

Statusmeldungen

[~ 1-Punkt-abgleich

[ 2Pkbabgleich 11,3%

[ 2-Pktihgleich 75.3%

[ Fihler-Resst
I Anschluss Fuhler

[ AbgleichDrift 2-Pkt

Fehlermeldungen/Frilhwamungen

[ Sensar-Refresh aktiv [nur bei Fiibler testo B615]

Fehlermeldungen/Frilhwamungen

E

testo 6651
SM 01182737
P 1.10

testo 6612
PSN 014667396
Kommunikation Ok

Listenfeld mit
Kontroll-
kastchen

oK I Abbrechen

Ubernehmen

Auswahl, welche der im Messumformer erzeugten
Meldungen als Sammelalarm lber das entsprechende
Relais gemeldet werden sollen.
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Grundein- Erklarung

stellungen Einstellung des Absolutdrucks und Auswahl des
Verdampfungsprozesses H202 fiir die MessgréRe °Ctm.).

Eigenschaften von testo 6681 01192737 |

Parametrierung sndern |

i Einheit/Analogausgang

= Kanal1

= Kanal 2 i
ity Grenzwerte Relais Absolutduck 1013.0 Ihpa -

B Grundeirstelungen 2
Ethernet P - B8oe |
[2] Displa i
—l Y H202 Prozess ‘

(= {iber H202 Wasser SR

" mit verdampftem H202

Ha2: [057 s = ! l

testo 6651
SN 01192737
Pwi 110

testo 6612
FSM 01466736

Kommunikation Ok

= =

aK. I Abbrechen |  Ubemehmen

Absolutdruck Der Absolutdruck geht in die Berechnung folgender
Einheiten ein:

°CtdA bzw. °FtdA
- g/kg bzw. gr/lb
- ppmv/ %Vol.

H202 Prozess Die Berechnung der Einheit Gemischtaupunkt °Ctm hangt
von der Art des Verdampfungsprozesses ab:

- bei passiver Verdunstung: H202-Lésung verdunstet (%
Uber H202-Wasser)

- bei aktiver Verdampfung: H202-Léung wird Uber
beheizter Metallplatte verdampft (>k mit verdampften
H202)

- Eingabefeld: Eingabe des Gewichtsanteils des fliissigen
H202 gegeniliber Wasser in %.
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Ethernet Erklarung

Vernetzung der Messumformer uber Ethernet. Bei einer
Vielzahl von Anwendungen kénnen gleichzeitig Mess-

daten aufgezeichnet, dokumentiert und visualisiert
werden.

Eigenschaften von testo 6681 01192737

Parametrierung anderm |

i Einheit/tnalogausgang
&= Kanal1 .
= Kanal 2 - —
|4t Grerewerte Relais
instellungen 4
|a - Booe |
L ‘

Wizard starten... I

testa BEB1
SN 01192737
Fud 110

testo BE12
PSM 014BE79E

Kommunikation Ok

oK I Abbrechen |  Obemehmen

Wizard starten  Adressvergabe des testo 6681 mit Ethernetmodul




IP-Adresse

A

Parametrierung Ethernet

IP Adresse des Gerats

P2A-Software - 3.3 Software verwenden

IP-Adresse Messumformer

Vor der automatischen Vergabe der IP-Adresse
muss das Netzwerkkabel mit dem Messumformer
verbunden sein (siehe Band 1, Kap. 1.3.4.4).

Wenn das Gerat als Saveris-Teilnehmer verwendet
wird:

e Saveris-Base muss funktionsfahig sein.
e Saveris-Base muss mit dem Netzwerk
verbunden sein.

= Manuel
IP-Adresse | 8 .0 .17
Metzmaske I 140 0 B4 . 132 0128
Gateway | 107 . 48 . 33 . 193
 Automatizch
4 Zurick: I Weiter = I Abbrechen |
IP-Adresse Adressvergabe des testo 6681 mit Ethernetmodul
des Geréts
Manuell - IP-Adresse des Messumformers definieren
- Netzmaske eingeben
- Gateway eingeben
Automatisch Automatische Vergabe der IP-Adresse
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IP-Adresse IP-Adresse Saveris-Base
Nur bei Verwendung der Messumformer-Ethernet-
@ module im Saveris-Modus

Parametrierung Ethernet 3 x|

IP Adresze der Base

& Manuell | 228 . 244 10 .10

£~ DMS Eintrag |

" DHCF Option « - Server

< Zurlick, I agiter » I Abbrechen

IP-Adresse der Adressvergabe der Saveris-Base
Base

Manuell - IP-Adresse aus dem Meniifenster ,InfoBase"“ der
Saveris-Base entnehmen

- IP-Adresse eingeben



P2A-Software - 3.3 Software verwenden | 155

Display Erklarung

Einstellung von Displayfunktionen (sofern ein Display am
Messumformer vorhanden ist).

51
Parametrienung andern |
SR Einheil/nslogausgang
&= Kanal1 2 :
* 8 —
e Kz + Digplay-Beleuchtung kontinuierdich -
s Grerzvwents Relais " Display-Beleuchiung auf Tastendiuck (10 Sekunden]
[®] Relais 1
%] Felais 2 IE__I Display Beleuchtungsstarke [0...9] | v BOoe ‘
=] Fielais 3 IS—_| S g |‘ 4 !,
-Fontrast [0....
%] Relais 4 =) Sekibekeo e B of .
"' Grundeinstellungen 'y ?
Ethernet
splay ¥ #nzsige der Fehlemeldungen
IDautsch | Dizplay-Sprache
Bille: 4 Ziffem eingeben (0000 = kein Passwortschutz]
N P i
2ues Passwor ———
3 SN 01192737
Neues Passwort Ubernehmen Fw 110
Giiltiges Passwart; "TDDD testo BE12
PSN 01466796
Kommunikation Ok
L——" " |
ok I Abbrechen [Ibemehmen

Display- Display-Beleuchtung ist standig eingeschaltet.
Beleuchtung
kontinuierlich

Display- Bei Druck auf eine beliebige Taste am Gerat leuchtet das
Beleuchtung Display 10 Sekunden lang auf.

auf Tasten-

druck (10

Sekunden)

Display Einstellen der Beleuchtungsstarke zwischen 0 und 9:

Beleuchtungs- 0 = dunkel
starke (0 ... 9) 9= hell.

Display- Einstellen des Kontrasts zwischen 0 und 9:
Kontrast 0 = geringer Kontrast
(0...9) 9 = starker Kontrast.



Feld Erklarung
Display- Auswahl der Sprache.
Sprache
Neues Das Passwort besteht aus vier Ziffern, die jeweils
Passwort zwischen 1 und 9 liegen mussen.
Soll der Passwortschutz nicht verwendet werden, muss
"0000" eingegeben werden.
Neues Schaltfladche zur Bestatigung des neuen Passworts.
Passwort
Ubernehmen
Gliltiges Anzeige des aktuellen Passworts.
Passwort
Selbst- Erklarung
abgleich Parametrierung des Fiihlers testo 6615, falls dieser
verwendet wird. (Siehe Band 1, Kapitel 1.3.3.6 und 2.2.6).
[Eocnschafien vontesto oo nizisssz x|
Paramelierung andern |
% Einheit/Analogausgang
&= Kanal 1 e
&= Kanal 2 - -
iy Grenzwerte Relais Wahren der Zykluszeit des Selbsabgleiches werden die Analogausgange
[%] Fielais 1 und die 4lame ahgeschaltet
%] Fielais 2
(%] Fielais 3
%] Relais 4

2} Grundeinstellungen
£ Display
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¥ Selbstabgleich fiir den Fiibler testo BE15 aktivieren

Selbstabgleich alle:

60 Stunde

testo BGET
SN 01218682
Fw/ 0.70

testo BE1E
PSN 01376106

Kommunikation Ok

——]

[Ibemetimen

oK I Abbrechen




Selbstabgleich
aktivieren

Selbstabgleich
alle:

[Selbstabgleich
starten]
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Abgleich des Fhlers testo 6615 (Autokorrektur)
durchfiihren. Der automatische Selbstabgleich wird
eingeschaltet, d. h. der Fuhler fihrt alle x Stunden
einen Offsetabgleich durch. Die Frequenz wird in
Stunden eingegeben.

Einstellung der Zykluszeit, in der der Selbst-abgleich
durchgefihrt werden soll.

Um wahrend der Kalibrierung oder der

Angleichzeit des Fuhlers verlassliche

Messwerte zu be-kommen, empfiehlt Testo
eine moglichst niedrige Zykluszeit.

Im Dauerbetrieb kann eine héhere Zykluszeit
eingestellt werden.

Selbstmabgleich zum definierten Zeitpunkt auerhalb
der Zykluszeit manuell starten.

3 Auf [Ubernehmen] klicken.

Anderungen werden gespeichert.

3.3.2.2

Parameter speichern

Parameter kdnnen in neuen Parameterdateien gespeichert werden.

1 Gerate- / Parameterdatei markieren.

2 In der Menlileiste auf Datei > Speichern unter klicken.
3 Speicherort wahlen und den Dateinamen eingeben.
4

Auf [Speichern] klicken.

Die neue Parameterdatei wird in der Datei-Liste angezeigt.

Aus einer Geratedatei werden nur die Parameter gespeichert, die
Historien-Daten werden nicht ibernommen.

i

Standardmafig wird der urspringliche Name (Geratetyp,
Seriennummer)mit dem aktuellen Datum / Uhrzeit
vorgeschlagen, z. B.

"testo 6681 01234578 061120 1403.cfp".

Bei einer Standard-Installation werden die Dateien im Pfad
"C:\Dokumente und Einstellungen\All Users\Gemeinsame
Dokumente\P2A Software" gespeichert. Der Pfad kann sich
jedoch nach Version des Betriebssystems unterscheiden.
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3.3.2.3 Parameterdatei 6ffnen
Alle im Standard-Verzeichnispfad abgelegten Parameterdateien werden beim
Starten der Software automatisch in der Datei-Liste angezeigt.

Sie kénnen auch Parameterdateien 6ffnen, die in anderen Verzeichnissen
abgelegt sind.
1 In der Meniileiste auf Datei > Offnen klicken.
2 Speicherort wahlen und auf gewlnschte Datei klicken.
3 Auf [Offnen] klicken.
Die gewahlte Datei wird gedffnet. Sie kann geandert und gespeichert
werden (siehe Kapitel 3.3.2.2).
3.3.2.4 Parameter kopieren und einfiigen
Die Parameter einer Parameterdatei kdnnen auf eine Geratedatei oder eine
andere Parameterdatei des gleichen Geratetyps Ubertragen werden.
1 Datei auswahlen, deren Parameter kopiert werden sollen.
2 In der Menlileiste auf Bearbeiten > Kopieren klicken.
3 Datei auswahlen, die gedndert werden soll.
4 In der Meniileiste auf Bearbeiten > Einfiigen klicken.

Die Parameter werden in die Datei tUbertragen.

und Einfligen verwenden, namlich STRG C und STRG V.

Parameter kénnen auch per Drag&Drop Ubertragen werden,
indem Sie das Symbol der Parameterdatei auf das Symbol
der Ziel-Geratedatei ziehen.

@ Sie konnen auch die bekannten Tastaturkirzel zum Kopieren

3.3.2.5 Gerat/ Parameterdatei Idschen
Geréte- / Parameterdateien kdnnen aus der Datei-Liste geldscht werden.
1 Mit der rechten Maustaste auf die Datei klicken, die geléscht werden
soll.
2 Im Kontextmeni den Befehl L6schen wahlen.
Die Gerate- bzw Parameterdatei wird aus der Liste geldscht.



P2A-Software - 3.3 Software verwenden | 159

3.3.3 Messumformer analysieren / testen

In diesem Bereich kdnnen Sie die Ausgange des angeschlossenen Gerats
testen, die Grenzwerte ablesen und die Parameter auf die Werkseinstellung
zuricksetzen.

Die Funktion steht nur fir Geratedateien zur Verfigung.
3.3.3.1  Gerat analysieren / testen

4 Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

1 Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Gerétetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer analysieren/testen gedffnet.

2 Aktion durchfiihren:

Aktion Erklarung

Werksreset Parameter Einheit, Grenzwerte und Hysterese auf die

durchfihren: Werkseinstellungen zuriicksetzen (siehe Kapitel
3.3.3.2).

Analogausgang  Kanal 1/ 2/ optional 3 testen (siehe Kapitel 3.3.3.3).
testen:

Schaltausgange  Relais 1 ... 4 zur Funktionspriifung manuell schalten

testen: (siehe Kapitel 3.3.3.4).

Min/Max Werte Ubersicht der Minimal- und Maximal-Werte seit dem

anzeigen: letzten Reset des Messumformers gemessen (siehe
Kapitel 3.3.3.5).

3 Zum SchlielRen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.
3.3.3.2 Werksreset durchfuhren

4 Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

1 Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Gerétetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer analysieren/testen gedffnet.

2 Messumformer-Test markieren.
Aktuelle Betriebsstunden werden angezeigt.
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Kontrollabfrage bestatigen, um das Reset durchzufihren.

Werte werden auf die kundenspezifischen Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

Zum Schlielen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.

3.3.3.3 Analogausgang Kanal 1/ 2/ 3 testen

v
1

Die gewunschte Geratedatei ist markiert.

Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Geratetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer analysieren/testen geoffnet.

Kanal markieren und Werte testen.

Feld / Erklarung
Schaltflaiche  (jperpriifung der Analogausgénge (siehe Band 1, Kapitel
1.4.6.6).
Eigenschaften von testo 6681 01218834 E\
Messumformer analysieren/testen
9 Messumlormer-Test
= (2NN Kanal 1 —
== Kanal 2 -
[ Tests Fslais
507 Min/Max werte Messwerte ansehen i
’ co0o |
Aktueller Messwert % ¢ & {
(B 3
Test Analogausgang
Vorgabewet 00 v =‘=m
Aklivieren [ Deaktivieren
testo BERT
SM 01218834
P 0.64
testo 6611
PSN 01218072
Kommunikation Ok
—
Aktueller Messwert wird seklndlich aktualisiert.
Messwert

Einheit Einheit entsprechend dem jeweiligen Analogausgangstyp.
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Vorgabewert Frei definierbarer Ausgangswert zum jeweiligen
Analogausgangstyp (V oder mA), 1 Dezimalstelle.

[Aktivieren] Bei Klicken wird der eingetragene Vorgabewert an den
entsprechenden Analogausgang und an die Prifkontakte
weitergegeben.

Eine Warnung weist darauf hin, dass bei bestehender
Verkabelung der Wert auf das angeschlossene Gerate
Ubertragen wird.

Uberpriifen Sie nun den Analogausgang mit Hilfe eines
prazisen Multimeters.

Feld / Erklarung
Schaltflache

[Deaktivieren]  Beendet das Anliegen der elektrischen GréRe an den
Analogausgang.

Der Analogausgang kehrt wieder zum aktuellen
Messwert zurlick.

Zum Schlieen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.
Der Analogausgang kehrt wieder zum Messmodus zuriick.

3.3.3.4 Schaltausgang Relais 1...4 testen

v
1

Die gewunschte Geratedatei ist markiert.

Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Geratetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer analysieren/testen geéffnet.

Tests Relais markieren und Werte testen.
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Feld/Schalt- Erklarung

flache Testen der Relaisfunktion (siehe Band 1, Kapitel 1.4.6.6).
Eigenschaften von testo 6681 01218834 E\
Messumiomer analysisren/testen
[ Messumformer-Test
= Kanal 1 —
A Te: Relaisausganags
g i3
[ Relais 1 aklivieren ] [ Felais 1 deaktivieren ] ’ cooe |
|‘. , (

[ Fiekais 2 altivieren ] [ Fielais 2 deaktiviercn ]

[ Flelais 3 oktvieren ] [ Flelsic 3 deaktivieren ]

[ Relais 4 aktivieren ] [ Relais 4 deaktivieren ] :=m

testo BEE1
SN 01218834
Fw 0.64

testa BE11
PSN 01218072

Kommunikation Ok

—|
[Relais n Kontakt schlieRen.
aktivieren] Eine Warnung weist darauf hin, dass bei bestehender

Verkabelung der Wert auf eine angeschlossene SPS,
externe Displays etc. libertragen wird.

[Relais n Kontakt 6ffnen.

deaktivieren] Eine Warnung weist darauf hin, dass bei bestehender
Verkabelung der Wert auf eine angeschlossene SPS,
externe Displays etc. Ubertragen wird.

3 Zum Schliel3en des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.

Der Analogausgang kehrt wieder zum Messmodus zurick.
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3.3.3.5 Min-/Max-Werte anzeigen

Der Messumformer speichert fur jeden Kanal den minimalen bzw. maximalen
Wert (seit der letzten Spannungsversorgung bzw. seit dem letzten manuellen
Reset gemesssen).

4 Die gewlinschte Geratedatei ist markiert.

1 Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Gerétetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer analysieren/testen gedffnet.

2 Min/Max Werte markieren.
Feld/Schalt- Erkldarung

flache Ansehen der Min/Max Werte eines jeden Kanals.
=]
Messumformer analysieren/testen |
9 Messumformer-Test
&= Kanal1 —
&= Kanal 2 i
Fh Tests Relais K.anal [ wrent | Einheit
Kanal 1 min o 'C
Kanal 1 max 15 C ’ coce |
Kanal 2 i 10 T $
Kanal 2 max 15 C &L - K
| | |
Min-/Mawmerte zuriicksetzen | testo BGET
SN 01218682
Fw 0.75
testo BE11
PSN 01218074
Kommunikation Ok
S
aK. I abbrechen | Ubermehmen
Kanal Kanal 1/ 2 / optional 3 min / max.
Wert Min. bzw. max. Wert, 1 Dezimalstelle.

Einheit In Einheit/Analogausgang gewahite Einheit.
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Min/Max Werte zuriicksetzen

4 Auf [Min/Max Werte zuriicksetzen] klicken.
5 Kontrollabfrage bestatigen, um das Zurticksetzen durchzufihren.
Werte werden auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt.
5 Zum Schliel3en des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.
3.34 Messumformer abgleichen

Diese Funktion dient dem Abgleich eines angeschlossenen Gerats. Folgende
Abgleiche kénnen Uber die Software durchgefuhrt werden:

1-Punkt-Abgleich (Offset)
2-Punkt-Abgleich (oberer und unterer Abgleichpunkt)
Analog-Abgleich (Eingabe Uber Assistenten/Wizard).

Siehe dazu auch Band 1, Kapitel 1.3.3.
3.3.4.1 1-Punkt-Abgleich

1

Referenz-Messgerat und abzugleichendes Gerat den gleichen,
konstanten Bedingungen aussetzen und Angleichzeit abwarten.

Geratedatei des angeschlossenen Gerats markieren.

Auf [Messumformer abgleichen] klicken.

Der Dialog Eigenschaften von <Geratetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer abgleichen gedffnet.
Referenzwert eingeben und auf [1-Punkt-Abgleich durchfiihren]
klicken.

Sicherheitsabfrage bestatigen

Der Abgleich wird durchgefuhrt.
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Feld Erklarung

Eigenschaften von testo 6661 01218834 3]
Messumfomer abglsichen

L= 1-Punkt-bglsich
Abaleich Feuchte —

|+ 2-Punktbglsich .
1n3% Aktugller Messwert: 405 #F
3% ’ s ens ‘
3y Anslog-Abgleich |‘ )
= Kanal1 Fieferenzuiet 00 F A= {
& Kanal 2 o ‘.f:;
[ 1-Punkt-Abgleich durchfihren ]

[ Offset auf Nul setzen ] ==m

testo BE81
SN 01213834

P 0.E4
testo BE11
PSN 01218072
Kommunikation Dk
——

°C/°F Auswahl der Einheit; nur bei Temperaturabgleich.
Aktueller Messwert in °C / °F oder %rF.
Messwert

Messwert wird sekiindlich aktualisiert.

Referenzwert  Eingabe des abgelesenen Wertes aus dem Referenz-
Messgerat.

Zulassige Eingaben:

- max. 5 % rF Abweichung
- max. 2K (°C) Abweichung

. Zum Zurucksetzen eines Ubertragenen Referenzwerts auf
[Offset auf Null setzen] klicken.

Der aktuelle Messwert wird wieder eingesetzt.

6 Zum SchlieRen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.



166 | P2A-Software - 3.3 Software verwenden

3.3.4.2 2-Punkt-Abgleich

@ Siehe auch Band 1, Kapitel 1.3.3.3.

1 Referenz-Messgerat und abzugleichendes Gerat den gleichen,
konstanten Bedingungen aussetzen und Angleichzeit abwarten.

2 Geratedatei des angeschlossenen Gerats markieren.

3 Auf [Messumformer abgleichen] klicken.
Der Dialog Eigenschaften von <Geratetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer abgleichen gedffnet.

4 11,3% markieren, Referenzwert des unteren Abgleichpunkts eingeben
und auf [Unterer Abgleichpunkt] klicken.
Der Abgleich wird durchgefiihrt.

5 75,3% markieren, Referenzwert des oberen Abgleichpunkts eingeben
und auf [Oberer Abgleichpunkt] klicken.
Der Abgleich wird durchgefuhrt.
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Feld Erklarung
Eigenschaften von testo 6681 01218834 E|
Messumformer ablzichen |
L= 1-Punktbglsich
:F Feuchte —
IL* Z-PJ'\iT:Z;:Lh Aktueller Messwert: 5 & -
nzz 106 saF H8 ‘
Py Analogtbglsich |! @ i
&= Kanal 1 Referenzwent (74,3 - 76,3 %] R {
= Kanal 2 LRy
‘ ‘ #F [ Oberer Abgleichpunkt }
testo BEBT
SH 01218834
P/ 064
testo BBT1
PSN 01218072
Kommunikation Ok
—
Aktueller Messwert in %rF.
Messwert Messwert wird sekiindlich aktualisiert.
Referenzwert  Eingabe des abgelesenen Wertes aus dem Referenz-

Messgerat.

Zulassige Eingaben:

- Unterer Abgleichpunkt 10.3 — 12.3 % rF
- Oberer Abgleichpunkt 74.3 — 76.3 % rF.

Zum Schlielen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.
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3.3.4.3 Analogausgang abgleichen
1 Prazisions-Multimeter anschlielen (siehe Band 1, Kapitel 1.3.3.4).
2 Geratedatei des angeschlossenen Gerats markieren.
3 Auf [Messumformer abgleichen] klicken.
Der Dialog Eigenschaften von <Geratetyp> <Seriennummer> wird
mit dem Register Messumformer abgleichen gedffnet.

4 Auf [Wizard starten ...] klicken und den Anweisungen des
Assistenten folgen.
Der Abgleich wird beim Beenden des Assistenten durchgefiihrt.

Feld Erklarung

Abgleich Analogausgsinpe EJ

... prazises Multimeter erforderlich

Kanal 1

Unterer Analog-Ableichpunkt

1.038 W

Gemessener Analogwer [prézisss
Multimeter erforderlich]

W

Eingabe zwingend erforderich!

Vorgabewert Analogausgangswert wird auf den Ausgang gegeben:
Unterer Abgleichpunkt: 10% des max. Wertes
Mittlerer Abgleichpunkt: 50% des max. Wertes
Oberer Abgleichpunkt:  90% des max. Wertes.

Gemessener Pflichtfeld:
Analogwert Eingabe des am Multimeter abgelesenen Wertes.
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3.3.5 Messumformer-Historie

Parametrierungen, Abgleichvorgange und aufgetretene Meldungen werden
im Messumformer mit Betriebsstundenstempel registriert.

In den (im Folgenden naher erlauterten) Historien-Ubersichten kénnen
Vorgange und Ereignisse der Vergangenheit sichtbar gemacht werden.

Parameteranderungen oder Abgleichen steht im Feld
Benutzer ,Messumformer” und im Feld Datum/Uhrzeit wird
statt Betriebsstunde/Datum /Uhrzeit nur die Betriebsstunde
eingetragen.

@ Bei direkt am Gerat (Uber das Bedienmen) durchgefihrten

Bei Eintragen, die von der P2A-Software aus vorgenommen
werden erscheint im Feld Benutzer der in Windows
angemeldete Name des Anwenders wahrend im Feld
Datum/Uhrzeit die Betriebsstunde angezeigt wird..

1 Geratedatei des angeschlossenen Gerats markieren.

2 Auf Schaltflache [Messumformer-Historie] klicken.
Der Dialog "Eigenschaften von <Geratetyp> <Seriennummer>" wird
mit dem Register Messumformer-Historie gedffnet.

3 Zum Wechseln der Anzeige auf den gewilnschten Eintrag der Liste
klicken.
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Parametrie- Erklarung
rungs-Historie

£

Eigenschaften von testo 6681 01218834

Messumformer-Historie
Paramettisrungs-Historie Parametrierungs-Historie
Abgleich Historien
(8] 1Punkt-Ableiche:
g i'FL"nkl:;‘Jh?le‘iha Datum/Zeit Berutzer Kommerntar
. (8] AnalogAbgleiche 2307.2007 12250:48  testa Sammelalarm gednder
X, Fehlor/Statusteldungen | 5307 5007 130415 testa Signalverzigerung Kanal 1 ven Stufe 1 nach 7
23.07.2007 130436 testo Sammelalam gedndeit
23.07.2007 130547 testo Sammelalarm gesndert
23.07.2007 131612 testo Sammelalam gedndert
23.07.2007 13:18.02 testo Relas 1 von kein Kanal nach Sammelalarm
23.07.2007 131808 testo Sammelalarm geandert
23072007 12:20:13 testo Einheit Kanal 0 von ZF nach °C
23.07.2007 13:2013 testo SkalenMinimum von Kanal 1 ist -20 °C
23.07.2007 132013 testo Skalen asimum von Kanal 1 ist 70 °C
Diucker einiichten.. | [ Dwcken
Abbrechen
Datum/Zeit Format der PC-Zeit wird aus den Einstellungen des

Betriebssystems tibernommen.

Benutzer Name, mit dem der Benutzer im Betriebssystem
angemeldet ist.
Eintrag ,MUF" (= Messumformer), wenn die Anderung am
Gerat durchgefiihrt wurde.

Betriebs- Betriebsstunde /Zeitstempel zu der die Anderung am
stunden/Datum  Gerét durchgefuhrt wurde.

/Uhrzeit

Kommentar Art der Parameteranderung,

z. B. "Einheit Kanal 2 von °F nach °C".



Abgleich-
Historien
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Erkldrung

Eigenschaften von testo 6681 01218834 El

Messumformer-Histarie

Parametrierungs-Historie
Abalsich-Historien
5] 1-Punkt-Abaleiche
5] Analog-Abglsiche
HX Fehler-/Statusmeldungen

Historie 1-Punkit-Abgleiche

Istwert vor &b, Einheit | Offset von
39.36 #F 0.00

Referenzwert
33.20

Serienn. Fiihler
01218072

Datum/Zeit Benuteer
23072007 13:27.20 testo

Drucker einiichten.. | [ Drucken

Auswahl: 1-Punkt-Abgleiche / 2-Punkt-Abgleiche / Analog-Abgleiche .

Datum/Zeit

Benutzer

Betriebs-
stunden/Datum
/Uhrzeit

Seriennr.
Fihler

Referenzwert

Einheit

Format der PC-Zeit wird aus den Einstellungen des
Betriebssystems Gibernommen.

Name, mit dem der Benutzer im Betriebssystem
angemeldet ist.

Eintrag ,MUF" (= Messumformer), wenn die Anderung am
Gerat durchgefiihrt wurde.

Betriebsstunde /Zeitstempel zu der die Anderung am
Gerat durchgeflihrt wurde.

Seriennummer des Fuhlers.

Wurden keine Anderungen durchgefiihrt, wird kein Wert
angezeigt.

Einheit wahrend des Abgleichs.
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Spalte

Istwert vor
Abgleich

Offset von

Offset nach

Offset

Kanal
Vorgabe
Messwert

Offset

Erklarung

1-Pkt.-Abgleich: Wurden keine Anderungen durchgefiihrt,
wird kein Wert angezeigt.

1-Pkt.-Abgleich: Wert vor dem Abgleich.

1-Pkt.-Abgleich: Wert nach dem Abgleich.

2-Pkt.-Abgleich: Vom Gerat ermittelte Differenz zwischen
Soll- und Istwert.

Analog-Abgleich: Kanal 1 ... n.
Analog-Abgleich: Aktueller Wert.
Analog-Abgleich: Eingegebener Referenzwert.

Analog-Abgleich: Abweichung zum Zeitpunkt des
Abgleichs.
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Fehler-/ Erklarung
Statusmel-
dungen
Eigenschaften von testo 6681 01218834 3]
Messumformer-Historie
(5] Parametierungs Historie _
Abglemmsmen Fehler-fStatusmeldungen
=
Betriebsstunds | Benutzer Meldung Meldungsart ~
0 MUF Fiibler getrennt FeklermeldungenFriihw
0 MUF Fiihler getrennt Fehlemeldungen/Friihw...
0 MUF Messumfoimer-Fesel Statusmeldungen
0 MUF Fiibler getrennt FekletmeldungenFriihw
0 MUF Fiihler getrennt Fehlemeldungen/Friihw...
0 MUF Fiibler getrennt Fehlemeldungen/Friihw...
0 MUF Messumlcimer-Reset Statusmeldunger
1] MUF Mezsumformer-Reset Statusmeldungen
0 MUF Fiihler getrennt Fehlemeldungen/Friihw...
0 MUF Fiibler getrennt FekletmeldungenFriihw
1] MUF Fiihler getrennt FehlemeldungendFrih...
0 MUF Fiibler getrennt Fehlemeldungen/Friihw...
0 MUF Fiibler getrennt FeklermeldungenFriihw
0 MUF Fiibler getrennt FeklermeldungenFriw
0 MUF Anschiuss Fuhler Statusmeldungen
0 MUF Anschiuss Filbler Statusmeldungen
0 MUF Anschiuss Fubler Statusmeldunger
0 MUF Fiihler getrennt Fehlemeldungen/Friihw...
0 MUF Kein Fiiblersignal Fehlemeldungen/Friihw
0 MUF Fiibler getrennt FekletmeldungenFriw
0 MUF Anschluss Fibler Statusmeldungen
0 MUF Fiibler getrennt Fehlemeldungen/Friihw
0 MUF Anschiuss Fubler Statusmeldunger @
n MIE Moo camer Racel ¥ ah ol o
Drucker einiichten.. | [ Dmeken
Abbrechen

Die Tabelle wird nur fiir Fehler- und Statusmeldungen angezeigt, die im
Messumformer erzeugt wurden und Uber die Verbindung zur P2A-Software
dorthin Ubertragen und gespeichert wurden.

Datum/Zeit
Betriebs-
stunden
Benutzer

Meldung

Meldungsart

Format der PC-Zeit wird aus den Einstellungen des
Betriebssystems Gibernommen.

Betriebsstunde, zu der die Meldung im Gerat auftrat.
Eintrag ,MUF" (= Messumformer), da die Meldung im
Messumformer generiert wurde.

Z. B. "Falscher Fihler". Es wurde ein nicht kompatibler
Flhler angeschlossen.

Z. B. Frihwarnung, Statusmeldung.

Zum Drucken der Historie-Daten, auf [Drucken] klicken.
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Der Druck wird automatisch zum Standard-Drucker des
@ Betriebssystems gesendet.

Mit [Drucker einrichten ...] kann die Druckausgabe
bearbeitet werden.

4 Zum SchlieBen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen] klicken.
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4 Tipps und Hilfe

4.1 Fragen und Antworten

Frage

Mogliche Ursachen / Losungen

Verbindung zum Gerét kann nicht
hergestellt werden

Anschlusskabel / Steckkontakte priifen

Auf dem Display wird eine Meldung
angezeigt

Siehe Band 1, Kapitel 1.5.

Fehlfunktion (mit oder ohne Display)

Analyse mit Hilfe der P2A-Software, siehe
Kapitel 3.3.3, Messumformer analysieren /
testen.

Abgleich riickgangig machen

Ein 1-Punkt-Temperatur-/ Feuchteabgleich
kann mit [Offset auf Null setzen] auf die
aktuellen Messwerte zuriickgesetzt
werden.

Aus der entsprechenden Historien-Tabelle
kdénnen die Istwerte vor der Umstellung
abgelesen werden.

2-Punkt-Abgleiche und Analogabgleiche
kénnen nur durch einen Werksreset
rickgangig gemacht werden.

Wann stellt sich ein stabiler aktueller
Messwert ein?

Nach ca. 20 Sekunden

Falls wir Ihre Frage nicht beantworten konnten: Wenden Sie sich bitte an
lhren Handler oder den Testo-Kundendienst. Kontaktdaten siehe Riickseite
dieses Dokuments oder Internetseite www.testo.com/service-contact
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4.2 Zubehor und Ersatzteile

Eine Ubersicht iber die mit dem testo 6681 verwendbaren
@ Fuhler finden Sie in Band 1, Kapitel 1.2.2.

Bezeichnung Artikel-Nr.
Ethernet

Ethernetmodul 0554 6656
Ethernetstecker 0554 6653
Schnittstelle und Software

P2A-Software (Parametrieren, Abgleichen, Analysieren) inkl. USB- 0554 6020
Adapter

Befestigungen, Montagehilfsmittel

Wand-/Kanalhalterung mit M3-Schraube zur Befestigung des 0554 6651
Messumformers am Fuhler bzw. des Fuhlers an der Wand / am

Kanal

Druckdichte Verschraubung G 1/2" mit Schneidring bis 16 bar 0554 1795
Druckdichte Verschraubung G 1/2" mit PTFE-Ring bis 6 bar 0554 1796

Steckverbindungen

Set Steckverbindung M12 (Stecker und Buchse) fiir Spannungs- und 0554 6682
Signalleitungen
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Taupunktmessung (nur mit testo 6615)

Vorfilter zum Schutz von Messkammer und Sensorik vor 0554 3311
Verschmutzung
Prazisionskammer mit justierbarer Anstrémung 0554 3312

Sensorfilter und -schutzkappen

Edelstahl-Sinterfilter 0554 0647
Drahtgewebefilter 0554 0757
PTFE-Sinterfilter 0554 0759
Schutzkappe aus Metall (offen) 0554 0755
Schutzkappe aus PTFE mit Abtropfloch 0554 9913
Betauungsschutz 0554 0166
Filter fir H202-Atmospharen 0554 6000
H202-Schutzkappe 0699 5867/1
Abgleichmoglichkeiten

Feuchte-Abgleichset (11,3 / 75,3 % rF) 0554 0660
Verlangerungs- und Abgleichkabel 0554 6610
Versorgung

Netzteil (Tisch-, Wandmontage) 0554 1748

Netzteil (Hutschienenmontage) 0554 1749
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Kalibrierung

Standard-ISO-Kalibrierzertifikat Messumformer + Fuhler 0520 0176
Sonder-ISO-Kalibrierzertifikat Messumformer + Fihler 0520 0066
Standard-DAkkS-Kalibrierzertifikat Messumformer + Flhler 0520 0276
Sonder-DAkkS-Kalibrierzertifikat Messumformer + Flhler 0520 0236
ISO-Kalibrierzertifikat Feuchte, Flihler 0520 0076

DAkkS-Kalibrierzertifikat Temperatur, Fuhler 0520 0261
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4.2.1 Bestelloptionen Messumformer testo
6681 (0555 6681)

Bestell-Code Eigenschaft

Axx

Variante

A01 momentan keine weitere Variantenauswahl

Bxx

Analogausgang

B02 0...1V (4-Draht, 24 VAC/DC)

BO3 0...5V (4-Draht, 24 VAC/DC)

B04 0...10V (4-Draht, 24 VAC/DC)

B05 0...20 mA (4-Draht, 24 VAC/DC)

B06 4...20 mA (4-Draht, 24 VAC/DC)

Cxx

Display

CO00 ohne Display

Cco02 mit Display / Englisch

C03 mit Display / Deutsch

C04 mit Display / Franzésisch

C05 mit Display / Spanisch

C06 mit Display / Italienisch

Cco7 mit Display / Japanisch

Dxx

Kabeleinfiihrung

D01 Kabel-Verschraubung M16 (bei Relais zusatzlich M20)
D02 Kabeleinfiihrung NPT 1/2“

D03 Steckverbindungen fiir Spannungs- und Signalleitungen
Exx

Ethernetmodul

EO0O ohne Ethernetmodul

EO1 mit Ethernetmodul



P2A-Software - 4.2 Zubehor und Ersatzteile | 181

Bestell-Code Eigenschaft

Fxx

Einheit Kanal 1

FO1 %rF / min / max

F02 °C / min / max

F02 °C / min / max

F02 °C / min / max

FO3 °F / min / max

FO4 °Ctd / min / max

FO05 °Ftd / min / max

FO6 g/kg / min / max

FO7 gr/lb / min / max

F08 g/m3/ min / max

F09 gr/ft® / min / max

F10 ppMvol / min / max

F11 °Cwb / min / max (Feuchtekugel)

F12 °Fwb / min / max (Feuchtekugel)

F13 kJ/kg / min / max (Enthalpie)

F14 hPa / min / max (Wasserdampf-Partialdruck)
F15 inch H20 / min / max (Wasserdampf-Partialdruck)

F18 % Vol / min / max
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Bestell-Code
Gxx

Einheit Kanal 2
GO01

G02

GO03

G04

GO05

GO06

GO07

G08

G09

G10

G11

G12

G13

G14

G15

G18

Hxx
Relais

HOO
HO1
HO02

Eigenschaft

%rF / min / max

°C / min / max

°F / min / max

°Ctd / min / max

°Ftd / min / max

g/kg / min / max

gr/lb / min / max

g/m3 / min / max

gr/ft3 / min / max

ppmMvol / min / max

°Cwb / min / max (Feuchtekugel)

°Fwb / min / max (Feuchtekugel)

kJ/kg / min / max (Enthalpie)

hPa / min / max (Wasserdampf-Partialdruck)
inch H20 / min / max (Wasserdampf-Partialdruck)
% Vol / min / max

ohne Relais
4 Relaisausgange, Grenzwertliberwachung
4 Relaisausgange, Grenzwerte Kanal 1 und Sammelalarm
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Bestell-Code Eigenschaft

Ixx

optionaler 3. Ana-

logausgang

100 kein optionaler 3. Analogausgang
101 %rF / min / max

102 °C / min / max

103 °F / min / max

104 °Ctd / min / max

105 °Ftd / min / max

106 g/kg / min / max

107 gr/lb / min / max

108 g/m3/ min / max

109 gr/ft® / min / max

110 ppmMvol / min / max

111 °Cwb / min / max (Feuchtekugel)
112 °Fwb / min / max (Feuchtekugel)
113 kJ/kg / min / max (Enthalpie)

114 hPa / min / max (Wasserdampf-Partialdruck)
115 inch H20 / min / max (Wasserdampf-Partialdruck)
116 °Ctm (Gemischtaupunkt H202)
117 °Ftm (Gemischtaupunkt H202)
118 % Vol / min / max

119 %rFm (Gemischfeuchte fiir H202)
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4.2.2 Bestelloptionen Fuhler testo 6610

(0555 6610)
Bestell-Code Eigenschaft
Lxx
Fihlertyp
L 11 Fihler 6611
L12 Fihler 6612
L13 Fahler 6613
L 14 Fihler 6614
L 15 Fihler 6615
L17 Fahler 6617
Mxx
Schutzfilter
M 01 Edelstahl-Sinterfilter
M 02 Metalldraht-Schutzkappe
M 03 PTFE-Sinterfilter
M 04 Metallschutzkappe, offen
M 06 PTFE-Filter mit Abtropfloch
M 07 PTFE-Filter mit Abtropfloch und Betauungsschutz
M 08 Filter fir H202-Atmosphéaren
Nxx
Kabelldnge
N 00 ohne Kabel (testo 6611)
N 01 Kabellange 1 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)
N 02 Kabellange 2 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)
N 05 Kabellange 5 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)
N 10 Kabellange 10 m (testo 6613, 6614, 6615, 6617)
N 23 Kabellange speziell fir Kanalvarianten (testo 6612)
Pxx
Sondenlange
P 07 Sondenlénge ca. 70 mm (testo 6611)
P12 Sondenlange ca. 120 mm (testo 6613)
P 20 Sondenlénge ca. 200 mm (testo 6611, 6612, 6613, 6614,
6615, 6617)

P 30 Sondenlange ca. 300 mm (testo 6612, 6613, 6614)
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Eigenschaft
Sondenlange ca. 500 mm (testo 6612, 6613, 6614, 6615,

6617)
P 80
Sondenlange ca. 800 mm (testo 6612, 6613)

Bestell-Code
P 50
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